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AVAROVANIE!

Zariadenie obsahuje rotujuce Casti! Nikdy nemanipulujte s pohonom v zapnutom stave! Pri vkladani
a vyberani testovaného zariadenia, tester vzdy vypnite hlavhym vypina¢om! Dbajte na to, aby pocas
manipulacie, nemohla tester spustit’ ina osoba!

Pohonné jednotky IRCP si napajané nominalnym napajacim napéatim 230VAC, preto je nutné pri
manipulacii s napajacou Snurou dbat na zvySenu opatrnost

Napajaciu $nuru pripajat do zasuvky az po pripojeni do pohonnej jednotky IRCP.

Zariadenie pred spustenim vzdy vizualne prekontrolujte! Skontrolujte privodnu napajaciu $nuru! V pripade
poskodenia ju vymente!

1218IRCT: 240304 3/17
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1 Urcenie dokumentu

Dokument Specifikuje pouzivanie a udrzbu testera MIREL IRCT.

Dokument je uréeny pre:

m  Pracovnikov vyrobcu systémov MIREL, ktori zabezpeluju skusky, vystupné kontroly, inStalaciu
a ozivenie, periodicku kontrolu, zaruény a mimozaruény servis systémov MIREL. Pracovnici musia byt

na tuto ¢innost zaskoleni poverenou osobou vyrobcu systémov MIREL.

m  Pracovnikov prevadzkovatela, ktori zabezpecuju prevadzkovu udrzbu, diagnostiku a prevadzkové
opravy systémov MIREL. Pracovnici musia byt na tdto €innost zaskoleni poverenou osobou vyrobcu

systémov MIREL.

Kazdy pracovnik, ktory prichadza do kontaktu s testerom MIREL IRCT musi mat prislusné vzdelanie,
kvalifikaciu, skusenosti, technické vybavenie, a musi byt vyrobcom zaskoleny pre dany rozsah cinnosti,

ktoré s testerom vykonava.

Dokument nadvazuje a odvolava sa ha nasledujicu dokumentaciu:

Suvisiaca dokumentacia

Cislo Verzia  Nazov

[A1] - - -

Nadvazujuca dokumentacia

Cislo Verzia  Nazov

[B1] - - -

Citované a suvisiace normy

Cislo Verzia

Nazov a dopliujuce informacie

[c1 - .

1218IRCT: 240304
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2 Specifikacia zmien dokumentu

Verzia 090807

Zavedenie dokumentu

Verzia 240304

Doplneny navod na obsluhu a udrzbu testera IRCT.3.A.

Kompletna aktualizacia dokumentu podla nového vzoru.

1218IRCT: 240304
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_
< 3 Pouzité znacéenie a nazvoslovie
*
CAN Typ sériovej komunikacnej zbernice
HDV Hnacie drahové vozidlo
_ HMI (Human Machine Interface) terminal uréeny na obsluhu systému
HMIMM HMI MIREL mobile
HW Technické vybavenie
IRC Inkrementéalny snimac otacok
_ IRCT Oznacenie zariadenia na testovanie IRC
IRCP Pohon testera IRCT
MIREL Obchodné oznacenie produktov spolo¢nosti HMH
l 1218IRCT: 240304 6/17



4 Opis zariadenia IRCT

Tester MIREL IRCT je ureny na:

e Testovanie rychlomerov HDV

e Testovanie snimacov otacok

e  Simulaciu pohybu HDV
Skladd sa zpohonnej jednotky IRCP, zjedného alebo dvoch mobilnych termindlov. HMIMM
a prepojovacieho kabla KZIRCT, pripadne iného prisluSenstva, napriklad sady redukcii pre snimace

otacok s flexibilnou oskou.

Ku prepojovaciemu kablu KZIRCT.1.A je pribalena aj redukciu D-Sub9 (CAN9RVV), ktora sa pouziva pri
kombinacii mobilného terminalu HMIMM.1.6xxA s pohonom IRCP.2.A. Pri pouzi s pohonom IRCP.3.A sa

tato redukcia nepouziva.

4.1 Technické parametre

411 Pohonna jednotka IRCP

Rozmer IRCP ($ x v x h)

Hmotnost

Mechanické prevedenie
Teplota prevadzkova
Teplota skladovania
Relativna vihkost vzduchu
Napajanie

Zapinanie

Istenie

Trieda ochrany

Bezpec&nostny prvok

Indikacia

IRCP.2.A 230 x 400 x 200 mm
IRCP.3.A 310 x 440 x 210 mm

IRCP.2.A 11,7 kg
IRCP.3.A 15,5kg

Samostatne stojace zariadenie
-10°C + +70°C

-25°C + +70°C

Max. 90% nekondenzujuca
AC 230V / 50Hz

Ochranny spinac s tepelnou a magnetickou spustou

10A
|

Tlagidlo nudzového zastavenia otacania pohonnej jednotky

LED diédy

zelena — indikacia pripravenosti zariadenia

Cervena — indikacia aktivacie pohonu

4.1.2 Mobilny terminal HMIMM

Rozmer HIMIMM (8 x v x h)
Hmotnost

Mechanické prevedenie
Teplota prevadzkova
Teplota skladovania
Relativna vihkost vzduchu
Napajanie

Indikacia

Ovladanie

Pripojenie k IRCP

1218IRCT: 240304

120 x 40 x 150 mm (bez KZIRCT)

5609

Ovladac ur€eny do ruky
-10°C + +70°C

-25°C + +70°C

Max. 90% nekondenzujuca
24VvDC
TFT display 4,3

HIMIMM.1.6xxA dotykovy display
HIMIMM.1.6xxB bez moznosti ovladania

Prepojovaci kabel KZIRCT

7117



4.2 Pohonna jednotka IRCP

Pohonna jednotka IRCP je jednou zo sucasti testera IRCT. Ide o zariadenie ktoré obsahuje servomotor
a k nemu prisluchajuci meni€. Z toho teda vyplyva, Ze pohonna jednotka sluzi na rozta¢anie testovaného
snimaca otacok. Mechanické prevedenie je navrhnuté tak, aby nim bolo mozZné testovat’ vacsinu typov
snimacov otacok. Primarne bolo ale navrhnuté a vyvinuté pre snimace MIREL IRC. Pohon IRCP existuje v
dvoch verziach IRCP.2.A a IRCP.3.A.

4.2.1 IRCP.2.A

Pohonna jednotka IRCP.2.A méze byt ovladana lokalne (prepinacmi na hlavnom paneli), alebo pomocou
mobilného terminalu HMIMM.

Obr.1: Pohonna jednotka IRCP.2.A

1218IRCT: 240304 8/17



4.2.2 IRCP.3.A

Pohonna jednotka IRCP.3.A mdZze byt ovladana len pomocou mobilného terminalu HMIMM.

Obr.2: Pohonna jednotka (IRCP.3.A)

4.3 Mobilny terminal HMIMM

Mobilny terminal HMIMM je spojeny s pohonnou jednotkou IRCP prepojovacim kablom KZIRCT, ktory
zabezpeCuje napajanie a sériovi komunikaciu po zbernici CAN. Mobilné terminaly sa delia do dvoch
zakladnych kategérii: Aktivne (HMIMM.1.6xxA) a Pasivne (HMIMM.1.6xxB).

VSetky mobilné terminaly su z konStrukéného hladiska vyhotovené rovnako. LiSia sa len SW vybavenim.

PRIEMER KOLESA:
MR
AVENLOST:

oTRCKY:

NASTAUENE PARAMETAE

PRIEMER KOLESR:
SMER:

RYCHLOST:
OTACKY:

Obr.3: Ovladacie terminaly HMIMM Pasivny (vfavo) a Aktivny (vpravo)

1218IRCT: 240304 9/17



4.3.1 Aktivne mobilné terminaly HMIMM.1.6xxA

Aktivne mobilné terminaly slUzia na zadavanie nasledovnych hodnét:

e spustenie/zastavenie ota€ania testera

e priemer kolesa (500 az 2000mm)

e smer otacania testera (vpred — v smere hodinovych ruciCiek, vzad- proti smeru hodinovych
ruciciek)

e pozadovana rychlost (0 az 200 km/hod)

a zobrazovanie:

e aktudlnej skutognej rychlosti
e otacok hriadela prevodovky

e nastaveného priemeru kolesa
e nastavenej rychlosti

e nastaveného smeru ota€ania

V3etky aktivne terminaly su z funk&ného hladiska uplne identické. LiSia sa len kompatibilitou s pohonnymi
jednotkami IRCP.

HMIMM.1.601A

Mobilny terminal HMIMM vo verzii so SW vybavenim ver.01.

Kompatibilita s pohonnymi jednotkami IRCP:

e  Kompatibilny s IRCP.2.A
HMIMM.1.602A

Mobilny terminal HMIMM vo verzii so SW vybavenim ver.02.

Kompatibilita s pohonnymi jednotkami IRCP:

e Kompatibilny s IRCP.2.A
e  Kompatibilny s IRCP.3.A

4.3.2 Pasivny mobilny terminal HMIMM.1.601B

Pasivny mobilny terminal len zobrazuje veli€iny uvedené vysSie. K svojej Cinnosti potrebuje aj aktivny
mobilny terminal.

Pasivny mobilny terminal sa vyraba len v jednej verzii so SW vybavenim ver.01, a teda je mozné ho pouzit
len s aktivnym mobilnym terminalom HMIMM.1.601A a pohonnou jednotkou IRCP.2.A.

1218IRCT: 240304 10/17



5 Ovladanie zariadenia IRCT

IRCT je mozné ovladat dvomi spdsobmi: bud lokalne, alebo pomocou aktivneho mobilného terminalu
HMIMM, v zavislosti od verzie testera IRCT.

Lokalne ovladanie je dostupné len pre pohonné jednotky vo verzii IRCP.2.A.

Pohonnu jednotku IRCP.3.A je mozné ovladat len pomocou mobilného terminalu HMIMM.1.602A.

51 Zakladny popis pohonnych jednotiek IRCP

5.1.1 IRCP.2.A

/ Istiace aretacné matice

Priestor na vlozenie snimaca

Hlavny panel

Obr.4a: Popis zakladnych prvkov pohonnej jednotky IRCP.2.A

Prepinaé¢ na

volbu smeru Hlavny vypinaé

Prepinaé na
vol'bu otacok

Konektor na
pripojenie
terminalu

Konektor
napajania

Obr.4b: Popis hlavného panela pohonnej jednotky IRCP.2.A
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5.1.2

IRCP.3.A

Tla¢idlo nadzového

Signalizaé¢né LED

zastavenia

/7 Istiace aretatné matice

e

Priestor na vioZenie snimaca

Hlavny panel

Obr.5a: Popis zakladnych prvkov pohonnej jednotky IRCP.3.A

Hlavny vypinaé

Konektor na
pripojenie
terminalu

Diagnosticky
konektor

Konektor
napajania

Obr.5b: Popis hlavného panela pohonnej jednotky IRCP.3.A

Pohonna jednotka IRCP.3.A ma, oproti verzii 2, na hornej strane umiestnené este tlacidlo nidzového
zastavenia a indikacné LED.

Indikaéné LED pohonu IRCP.3.A:

Zelena LED: indikuje pripravenost zariadenia. Ak tato LED svieti, zariadenie je pripravené na
pouzitie. V pripade Ze tato LED nesvieti, zariadenie nie je pripravené a je nutné zo restartovat.

Cervena LED: indikuje aktivaciu pohonu. V pripade Ze tato LED svieti, je pohon v pohotovostnom
stave. Vnutorny tanier sa zacne otacat, podla nastavenej rychlosti od 0 do 200km/h (v pripade,
Ze je nastavena rychlost Okm/h, je vnutorny tanier zaseknuty v aktualnej polohe). V pripade, ze
LED nesvieti je odpojené napajanie motora, €im sa uvolni vnutorny tanier.

Tlac¢idlo nadzového zastavenia sluzi na okamzité zastavenie otacania pohonnej jednotky testera. Po
stlaCeni tohto tlacidla sa zastavi otaCanie taniera a tester sa prepne do stavu nepripraveny (zhasnu obidve
indikacné LED). Po pouziti tohto tlagidla je pre opatovné pouzitie nutné vratit tlacidlo spat do nestlacenej
polohy a tester reStartovat hlavnym vypinacom.

1218IRCT: 240304 12/17




5.2 Ulozenie snimaca otacok do pohonnej jednotky IRCP

Pred nasadenim snimaca sa treba uistit, Ze je tester vo vypnutom stave (hlavnym vypinacom)!

Snimac¢ otacok sa do testera vklada z hornej strany tak, Ze zarez vo vidlicke snimaca sa zasunie do
unasacieho kolika na vnatornom tanieri. Po uloZeni snimaca zaistit snimac istiacimi aretacnymi maticami.

Obr.6: Princip uloZenie snimaca IRC do pohonu testera

5.3 Ovladanie zariadenia v lokalnom rezime

Lokalne ovladanie testera IRCT je dostupné len s pohonnou jednotkou IRCP.2.A, kde je toto ovladanie
realizované pomocou ovladacov na hlavnom paneli.

Rezim lokalneho ovladania sa aktivuje jednoducho tak, zZe sa nepripoji mobilny terminal HMIMM. V tomto
pripade sa tester po zapnuti hlavného vypina¢a automaticky zapne do rezimu lokalneho ovladania. Po
zapnuti hlavného vypinaca treba pockat 5s kedy prebieha inicializacia pohonnej jednotky testera a po
tomto Case sa pohon automaticky prepne do pohotovostného stavu. Zvisla poloha hlavného vypinaca
znamena vypnuté zariadenie, vodorovna poloha znamena zapnuté zariadenie.

Popis prvkov hlavného panela pohonnej jednotky IRCP.2.A je v kapitole 5.1.1.

Prepinacom volby otacok sa voli predvolena rychlost otacania:
e poloha 0" pomalé otacky (33,3 ot./min),
e poloha ,I* rychle otacky (450 ot./min).

Prepinacom volby smeru sa smer ota¢ania:

e poloha ,|“v smere hodinovych rugiciek,
e poloha Il proti smeru hodinovych ruciciek.
e poloha ,0“ vypnuté ota€anie

1218IRCT: 240304 13/17



5.4 Ovladanie zariadenia pomocou mobilného terminalu

UPOZORNENIE: Je treba dbat na to, aby sa neprekrocili ota€ky garantované vyrobcom snimaca.
Rychlost ota€ania osi je zavisla od priemeru kolesa. Napr. pri zvoleni priemeru kolesa 500mm a navoleni
maximalnej rychlosti 200 km/hod, budu otacky snimaca az 2122 ot/min.

Pre ovladdanie zariadenia pomocou aktivneho mobilného terminalu HMIMM je treba pripojit’ tento terminal
pomocou KZIRCT eSte pred jeho spustenim. Tym sa tester spusti do rezimu externého ovladania
mobilnym terminalom. Pri pouZiti samotného aktivneho mobilného terminalu sa pouziva komunikacny
kabel KZIRCT.1.A. V pripade pouzitia kombinacie aktivneho a pasivneho mobilného terminalu sa pouziva
prepojovaci kabel KZIRCT.1.B.

POZNAMKA: pre pripojenie aktivneho mobilného terminalu ku pohonu IRCP.2.A treba pouzit redukciu D-
sub9 (CAN9RVV), ktora je sucastou balenia kablového zvazku KZIRCT.1.A.

Po zopnuti Hlavného vypina¢a na pohonnej jednotke a prebehnuti inicializacie sa na mobilnom terminali
zobrazi Uvodnd obrazovka:

SKUTOCNA RYCHLOST

0

km/h

NASTAVENE PARAMETRE

PRIEMER KOLESA: 1000 mm

SMER: YPRED
RYCHLOST: 0 km/h
OTACKY: 0 1/min

Obr. 7a: Uvodna obrazovka po nabehnuti terminélu
Stlacenim modrého tla¢idla ,MODE" sa da cyklicky prepinat medzi jednotlivymi obrazovkami.
SKUTOCNA RYCHLOST SKUTOCNA RYCHLOST SKUTOCNA RYCHLOST PRIEMER KOLESA

30 : 1234
, Sl

km/h

NASTAVENE PARAMETRE

PRIEMER KOLESA: 4 mm

SMER:

RYCHLOST:

OTACKY:

Obr.7b: Obrazovky 1 az 4
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5.4.1 Obrazovka €.1 (Uvodna obrazovka)

Obrazovka €.1 zobrazuje vSetky parametre s moznostou zvySovat &i znizovat nastavenej rychlosti bud' po
krokoch 1km/h alebo 10km/h, pripadne spustenie €i zastavenie ota€ania (START/STOP).

Zobrazované parametre:

e  Aktualna skuto¢na rychlost [km/h]
e  Priemer kolesa [mm]

e  Smer otacania [VPRED/VZAD]

e Nastaveny rychlost [km/h]

e Pocet otaCok [ot/min]

SKUTOCNA RYCHLOST

30

km/h

NASTAVENE PARAMETRE

PRIEMER KOLESA:
SMER:

RYCHLOST:
OTACKY:

-10

STOP | STAE‘.T‘\

Obr.7c: Uvodna obrazovka

5.4.2 Obrazovka ¢€.2 (nastavenie rychlosti priamym vyberom)

Obrazovka €.2 zobrazuje aktualnu skuto€nu rychlost, pricom tiez umozriuje priame nastavenie rychlosti
predvolenymi tlacidlami, pripadne spustenie &i zastavenie otacania (START/STOP).

SKUTOCNA RYCHLOST

140 150 160

=\ =

. f
L 90 | 110 120

Bl

WTST 0] w0
] M’T

Obr.7d: Obrazovka pre priame nastavenie rychlosti
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5.4.3 Obrazovka ¢.3 (nastavenie smeru otacania)

Obrazovka €.3 zobrazuje aktualnu skutocnu rychlost, priCom tiez umoznuje zmenu smeru otacania
(VPRED/VZAD), pripadne spustenie Ci zastavenie otacania (START/STOP).

SKUTOCNA RYCHLOST

30 km/h

Obr.7e: Obrazovka pre nastavenie smeru otacania

5.4.4 Obrazovka ¢€.4 (nastavenie priemeru kolesa)

Po zadani priemeru kolesa v [mm] je nutné potvrdit tto hodnotu tlacidlom ,OK". Pre vratenie pdvodnej
hodnoty stlacit tlacidlo ,ZRUS". Povoleny rozsah pre nastavenie priemeru kolesa je 500 az 2000mm.

Stlacenim tlacidla ,MODE" sa opat pristroj vrati Gvodnu obrazovku.

PRIEMER KOLES#A

?ég mm

Obr.7f: Obrazovka pre nastavenie priemeru kolesa

1218IRCT: 240304 16 /17
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6 Udrzba zariadenia

Zariadenie IRCT je navrhnuté ako bezudrzbové zariadenie.

Odportc¢a sa ale periodicka kontrola mechanicky namahanych ¢asti a komplexné preverenie funkénosti
vSetkych prvkov testera s periodicitou 1 rok.

Odporuca sa tiez vykonanie elektrorevizie pohonnej jednotky s periodicitou 1 rok.

6.1 Udrzba mobilného terminalu HMIMM

Mobilny terminal HMIMM si nevyZaduje Ziadnu periodicku kontrolu ani udrzbu.

6.2 Udrzba pohonnej jednotky IRCP

Pre pohon IRCP je odporu¢ana periodicka kontrola mechanicky ¢asti a komplexné preverenie funkénosti
vSetkych prvkov testera.

Pri kontrole sa odporuca preverit:

e  Pevnost uchytenia vnutorného taniera

e Pevnost uchytenia unasacich kolikov na vnutornom tanieri
e Pevnost uchytenia istiacich aretaénych matic

e  Pevnost uchytenia krytov

e  Funkénost nudzového tlacidla (plati len pre IRCP.3.A)

e  Funkénost indikacnych LED (plati len pre IRCP.3.A)

6.3 Udrzba prepojovacieho kabla KZIRCT
Pri prepojovacom kabli KZIRCT sa kontroluje stav konektorov a vyvodov z nich. Na kabli nesmie byt

poskodena izolacia a samotny kabel musi byt pevne ukotveny v domcoch konektorov na obidvoch
koncoch.
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