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Urcenie dokumentu

Navod na obsluhu je ureny pre riadiaci systém MIREL RS361 v modifikacii podla Specifika-
cie 1945RS361 v alternative s doplnenim integracie s ETCS podla Specifikacie 3044RS361
a alternative bez integracie s ETCS .

Navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361 je uréeny primarne pre pracovnikov
obsluhy a udrzby rusiiov radu 361. Navod je dalej ur¢eny ako pomocka pre realizaciu $ko-
liacej a kontrolnej €innosti, pomécka pre zabudovanie riadiaceho systému do technolégie
rusna, jeho ozivenie, pre testovanie a realizaciu skusok riadiaceho systému vyhotoveného
v modifikacii E2 .

Navod na obsluhu obsahuje zakladny popis technického vybavenia riadiaceho systému a
popis jeho prevadzkovych funkénych viastnosti. Navod Specifikuje Standardné prevadzkové
postupy pri obsluhe a ovladani riadiaceho systému v nadvaznosti na postupy ovladania ce-
Iého rusna.

Obsluhovat riadiaci systém MIREL RS361 pri prevadzke rusia radu 361 mdze len osoba,
ktora okrem splnenia vSeobecnych legislativnych poziadaviek na vedenie hnacich draho-
vych vozidiel bola preukazatelne zaSkolena na obsluhu rusfia radu 361 a na ovladanie ria-
diaceho systému MIREL RS361. Kvalifikacné predpoklady pracovnikov obsluhy nie su uve-
dené v tomto dokumente a nestanovuje ich vyrobca riadiaceho systému.

Splnenim kvalifikacénych predpokladov pracovnikov vyroby, montaze, udrzby a diagnostiky
riadiaceho systému MIREL RS361 je ich odborné vzdelanie a preukazatelné zaskolenie na
uvedenu ¢&innost s periodickou obnovou. Specifikacie podmienok Gdrzby riadiaceho systému
MIREL RS361 a kvalifikacné predpoklady pracovnikov udrzby st uvedené v dokumente
1521RS361 Navod na udrzbu, diagnostika riadiaceho systému MIREL RS361
a v 1294RS361 Technické podmienky riadiaceho systému MIREL RS361.

Obsluha riadiaceho systému sa vykonava vyhradne z riadiacich stanovist HDV
a v minimalnej miere (technologické stopovanie) z prechodnej ulisky HDV. Ziadne uUkony
spojené s obsluhou riadiaceho systému MIREL RS361 sa nevykonavaju v inych priestorov
HDV (strojovia, strecha, podvozky, ¢ela HDV, priestor transformatora, ...). Z uvedeného
doévodu postupy a pravidla pre Cinnost prevadzkového a servisného personalu v tychto
priestoroch vratane postupov na dosiahnutie bezpecnosti os6b nie si obsahom tohto navo-
du na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361. Prevadzkovy a servisny personal postu-
puje podla dokumentacie k HDV.

Navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361 dopifia celkovy navod na obsluhu
ruSna radu 361 vypracovany vyrobcom rusfia a plati len v sucinnosti s nim. V pripade, ak
prevadzkové funkcie pri riadeni ruSna radu 361 nezabezpecluje riadiaci systém MIREL
RS361, potom tieto funkcie su v tomto navode len naznacené alebo nie su uvedené vobec.

Navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361 za ziadnych okolnosti nenahradza
fubovolné ustanovenia platnych legislativnych a prevadzkovych predpisov a postupov vzta-
hujucich sa k riadeniu hnacich drahovych vozidiel a k riadeniu prevadzky na drdhach. Platné
legislativne a prevadzkové predpisy a postupy maju pred tymto navodom na obsluhu abso-
latnu prednost.

Navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361 v su€asnosti neobsahuje Ziadne do-
datky.
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- ‘ 2. Pouzité referencie a skratky

V tomto navode na obsluhu su pouzité nasledovné referencie na suvisiacu technickd doku-

- mentaciu.

Cislo verzia popis

[1] 1294RS361 220421  MIREL RS361 — Technické podmienky (E2)

[2] 1521RS361 230412  MIREL RS361 — Navod na tdrzbu, Diagnostika
_‘ [3] 1325RS361 230006  MIREL RS361 — Zapajacia schéma pre HDV radu 361

[4] 1326RS361 220401  MIREL RS361 — Specifikacia inétalacie a oZivenia

5] 1327M 220401  Systémy MIREL — Umiestnenie na HDV radu 361
[6] 1945RS361 150121  MIREL RS361 — Doplnenie funkénych viastnosti — 2. etapa
- ' [7] 3044RS361 231025 MIREL RS361 — Integrécia so systémom ETCS

V tomto navode na obsluhu su pouzité nasledovné skratky v takom vyzname, ako ich uva-
dza nasledujuca tabulka.

pouzita skratka vyznam skratky

RS ' riadiaci systém

HDV ' hnacie drahové vozidio

EDB ‘ elektrodynamicka brzda

ARR ' automaticka regulacia rychlosti
D3  funké&na skugka systému

D4 ‘ profylakticka kontrola systému
ST1/ST2  stanoviste rusfia 1 / stanoviste rusha 2
HV ‘ hlavny vypinaé

AC ‘ striedavy prud

DC ‘ jednosmerny prad

P-E ‘ pneumaticko-elektricky prevodnik
EPV | elektropneumaticky ventil

ETCS ‘ eurdpsky zabezpec€ovaci systém
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VSeobecna charakteristika systému

Riadiaci systém MIREL RS361 je elektronicky distribuovany Eislicovy systém 3. generacie
produktovej rady systémov MIREL. Je konstruovany pre pouzitie na elektrickych dvojsysté-
movych rusnoch radu 361 ako nadradeny riadiaci systém pre hlavné funkéné celky rusna.
Riadiaci systém riadi a ovlada: trolejové zberaCe, odpojovace zberacov, odpojovace a
uzemfovace trakénych systémov, hlavné vypinace, trakény filter a jeho rychlu tyristorova
ochranu, prepojovace trakéného obvodu, kotvové menice trakénych motorov, meni¢ budenia
trakénych motorov, meni€ pomocnych pohonov, EDB v su¢innosti s pneumatickou brzdou,
vlakové kurenie a dalSie funkéné celky malého rozsahu.

Riadiaci systém MIREL RS361 zabezpecuje primarne funkcie riadenia: meranie binarnych a
spojitych vstupnych signéalov, vypocet riadiacich algoritmov a vystavovanie binarnych vy-
stupnych signalov. Systém okrem primarnych funkcii vykonava aj nasledujice sekundarne
riadiace funkcie: komunikacia s funkénymi celkami, indikacia na stanovisti rusfiovodica, roz-
hranie s obsluhou HDV, diagnostika HDV, autodiagnostika riadiaceho systému.

Riadiaci systém MIREL RS361 je tvoreny zakladnou jednotkou, piatimi externymi vstupno-
vystupnymi jednotkami, dvomi palubnymi terminalmi a dvomi klavesnicami automatickej
regulacie rychlosti.

Napédjanie riadiaceho systému MIREL RS361 je z batériového zdroja rudna. Riadiaci systém
MIREL RS361 vykonava priebezni autodiagnostiku a umozriuje vykonat funkénu skusku na
preskusanie vSetkych zakladnych prevadzkovych funkcii riadiaceho systému a spolupracu-
jucich zariadeni na HDV. Okrem vykonania funké&nej skisky D3 a hibkovej profylaktickej
kontroly D4 je zariadenie bezudrzbove.

''H
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- " 4. Zostava systému

Riadiaci systém MIREL RS361 obsahuje nasledovné komponenty:

oznaCenie  Popis umiestnenie
ZJ zakladna jednotka riadiaceho systému skrifa elektroniky
(:’ o \E El externa vstupno-vystupna jednotka ST1
I 5. 554 o E2 externa vstupno-vystupna jednotka ST1
E3 externa vstupno-vystupna jednotka ST2
N E4 externa vstupno-vystupna jednotka ST2
."v‘._., }o (:g-‘ E5 externa vstupno-vystupna jednotka pristrojova skrifia
PR B .‘ T1 palubny terminal ST1
: ,: T2 palubny terminal ST2
&5 4= K1 klavesnica ARR ST1
PR e e 2 K2 Klavesnica ARR ST2
SVTTONS St R
UpIné typové oznadenie jednotlivych komponentov je uvedené v 1294RS361. Uplné typové
oznacenie komponentov, ktoré su dodavané ako nahradny diel je uvedené aj v 1326RS361.
5": ;“ Rozmiestnenie komponentov riadiaceho systému MIREL RS361 na HDV radu 361 aich
b '»)l' vzajomné prepojenie schematicky ukazuje nasledujiuci obrazok. Podrobna dokumentacia
o 5‘-‘ rozmiestnenia jednotlivych komponentov je uvedena v 1327M a v dokumentacii vyrobcu
S '-';’;.:?.i—.w- > hnacieho drahového vozidla. Prepojenie komponentov riadiaceho systému je realizované
\"\" 3 ‘::;_;- \_:, systémovou zbernicou, ktora zabezpec€uje vzajomnu komunikaciu a s vynimkou palubnych

terminalov T1 a T2 aj napajanie jednotlivych zariadeni. Palubné terminaly su napajané
z vlastnych menicov.

ST1

TE:
-
REEE

4.1. Zakladna jednotka

Zakladna jednotka ZJ je centralnym komponentom riadiaceho systému MIREL RS361, ku
ktorému su pripojené vSetky ostané Casti riadiaceho systému a funkéné celky rusna, ktoré
vyZaduju vysoku rychlost’ reakcie riadiaceho systému. Zakladna jednotka realizuje snimanie
signalov a vystavovanie vystupov, odometriu, riadi komunikdcie na zberniciach, realizuje
aplikacéné algoritmy, diagnostiku. Technické parametre zakladnej jednotky su Specifikované
v 1294RS361.

Z&kladna jednotka je umiestnena v skrini elektroniky na zadnej stene 1. stanovista. Zabudo-
vana je v 19” rame skrine elektroniky na pravej strane. VSetky konektory a indikacné prvky
z&kladnej jednotky su umiestnené na prednom paneli. Po¢as prevadzky riadiaceho systému
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obsluha rusSna na zakladnej jednotke nevykonava Ziadne pracovné ukony. Na zakladnej
jednotke sa nenachadzaju ziadne ovladacie prvky. Indikaéné prvky umiestnené na prednom
paneli zakladnej jednotky nemaju pre obsluhu rusna ziadnu funkciu. Sluzia vyhradne na
hibkovli diagnostiku riadiaceho systému MIREL RS361 v sulade s postupmi uvedenymi
v Navode na udrzbu 1521RS361.

4.2.  Externé vstupno-vystupné jednotky

Externé vstupno-vystupné jednotky E1, E2, E3, E4 a E5 zabezpecuju distribuované snima-
nie a vystavovanie vstupnych a vystupnych signalov z technoldgie HDV pre riadiaci systém
MIREL RS361. Realizuju snimanie signalov z ovladacich prvkov a kontrolérov na riadiacich
pultoch, vystavovanie vystupnych signalov pre ovladanie indikacnych prvkov na stanovis-
tiach rusnovodi¢a, snimanie signalov z technologickych funk&nych celkov v strojovni a vy-
stavovanie signalov pre ovladanie technologickych funkénych celkov HDV.

Vstupno-vystupné jednotky su umiestnena v nohach pultov na stanovistiach a v pristrojove;j
skrini. V3etky konektory a indikaéné prvky vstupno-vystupnych jednotiek su umiestnené na
ich prednom paneli. Polas prevadzky riadiaceho systému obsluha rusfia na vstupno-
vystupnych jednotkach nevykonava Ziadne pracovné ukony. Nenachadzaju sa na nich Ziad-
ne ovladacie prvky. Indikacné prvky umiestnené na prednych paneloch vstupno-vystupnych
jednotiek nemajt pre obsluhu rusiia ziadnu funkciu. SliZia vyhradne na hibkovt diagnostiku
riadiaceho systému MIREL RS361 v sulade s postupmi uvedenymi v Navode na udrzbu
1521RS361.

4.3. Palubné terminaly

Palubné terminaly T1, T2 realizuju rozhranie riadiaceho systému MIREL RS361 s rusnovo-
di¢om HDV. Zobrazuju interné prevadzkové a diagnostické udaje a udaje ostatnych techno-
logickych celkov hnacieho vozidla. Palubné terminaly zabezpecuju diagnostické rozhranie
riadiaceho systému vratane zobrazovanie poruchovych sprav po&as prevadzky hnacieho
vozidla. Dal$ou funkciou palubnych terminalov je nastavovanie pracovnych, prevadzkovych
a identifikaénych parametrov.

Palubné terminaly su umiestnené vo zvislej €asti pultu rudfiovodi¢a na oboch stanovistiach.
Konstrukéné su palubné terminaly vyhotovené ako pristroje pre zabudovanie do pultu. Na
prednej strane je umiestneny dotykovy displej. Okrem dotykového displeja, 3 tlacidiel a indi-
katora, vSetko na prednej strane, terminaly neobsahuju Ziadne dalSie ovladacie alebo indi-
kacné prvky. Jas displeja je regulovany. Na zadnej strane su pripajacie konektory. Po¢as
prevadzky riadiaceho systému obsluha rusna na dotykovej obrazovke palubného terminalu
na aktivnom stanovisti sleduje informacie o technolégii HDV a vykonava zasahy podla po-
stupov popisanych v nasledujucich kapitolach.

4.4. Klavesnice automatickej regulacie rychlosti

Klavesnice ARR umoznuju rusniovodicovi riadit’ kofajové vozidlo v reZime automatickej regu-
lacie rychlosti. Prostrednictvom klavesnic ruSfovodi€ vybera predvolenu rychlost a realizuje
funkciu pomalej jazdy.

Klavesnice ARR su umiestnené vo vodorovnej Casti pultu rusfiovodi¢a na oboch stanovis-
tiach. Okrem 18 tladidiel s indikaciou na prednej strane, klavesnice neobsahuju Ziadne
dalSie ovladacie alebo indikacné prvky. Na zadnej strane su pripajacie konektory.

''H
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Zoznam riadenych funkénych celkov HDV

Riadiaci systém MIREL RS361 riadi vSetky podstatné funkéné celky HDV. Niektoré funkéné
celky malého rozsahu riadiaci systém len monitoruje. Zoznam hlavnych riadenych a monito-
rovanych funkénych celkov obsahuje nasledujica tabulka. Funkéné celky, ktoré maju viast-
né riadiace jednotky, riadiaci systém MIREL RS361 priamo neriadi. Pre takého funkéné cel-

ky riadiaci systém realizuje funkcie nadradeného riadenia.

oznacenie
X01, X02
Q03, Q04
K131

TO1

uo1

Q01, Q02
QO05, Q06
K36, K37,
K51, K52
Al2

K160

ueo

U6l

uo9

u03, Uo5
Q11, Q12
Q13, Q14
K40-1,
K40-2

Q31, K85
Y101, Y102,
Y103, Y109
Y303
Y110, Y111
K157,158,159
E101 az
E108

Y90

Y96

H280
AT210
MSE

RK1

A202 9

1 Plati len pre alternativu s integréaciou so systémom ETCS.

Popis

trolejové zberace vratane ochrannej funkcie ADD
odpojovace trolejovych zberacov

styka€ pomocného kompresora

trakény transformator

trakény usmertiovac

jednosmerny a striedavy hlavny vypinaé

odpojovace, uzemfovace trakénych systémov

obvody trakéného filtra

nabija¢ 48 V

stykac pripojenia batérii

meni¢ pomocnych pohonov

striedaC 48V/230V

meni¢ budenia trakénych motorov
menice kotvovych prudov
prepojovace trakénej schémy

odpojovace motorovych skupin

stykace budenia

vlakové kurenie

obvody pneumatickej brzdy

ventil Cistiacej brzdy

vyrovnavanie zatazenia naprav

pieskovanie naprav 1-2-3-4

pozi¢né svetla

vlakovy zabezpecfovac
registracny rychlomer
systém ochran HDV
poziarna Ustredna

meranie spotreby elektrickej energie

kamerovy systém

Eurépsky vlakovy zabezpecova¢ ETCS

sposob riadenia

priame riadenie
priame riadenie
priame riadenie
monitorovanie

monitorovanie

priame riadenia
priame riadenie

priame riadenie

monitorovanie
nadradené riadenie
nadradené riadenie
priame riadenie
nadradené riadenie
nadradené riadenie
priame riadenie
priame riadenie
priame riadenie

priame riadenie

riadenie s prioritou
ruéného brzdenia

priame riadenie
priame riadenie
priame riadenie

monitorovanie

monitorovanie
nadradené riadenie
monitorovanie
monitorovanie
nadradené riadenie
nadradené riadenie

monitorovanie
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Zoznam ovladacich prvkov HDV

Riadiaci systém MIREL RS361 snima vstupné signaly z ovladacich prvkov HDV uvedenych
v nasledujucej tabulke. Prostrednictvom ovladacich prvkov rusnovodi¢ realizuje zasahy,
povely a nastavenia pri riadeni HDV. Uvedeny zoznam obsahuje len tie ovladacie prvky
HDV, ktoré su pripojené do riadiaceho systému. Uplny zoznam ovladacich komponentov

a ich rozmiestnenie je obsahom technickej dokumentacie HDV.

oznacenie

RSD.K1
RSD.K2
RSD.T1
RSD.T2
S101
S102
S103A
S103B
S103C
S104A
S104B
S104C
S105
S106
S107
S108
S109
S110
S111
S112
S119
S120
S121
S121A
S122
S122A
S123A
S123B
S124A
S124B
S125
S125A
S126
S126A
S129
S130
S133

popis ovladacieho prvku

MIREL RS361 - klavesnica ARR ST1
MIREL RS361 - klavesnica ARR ST2
MIREL RS361 - palubny terminal ST1
MIREL RS361 - palubny terminal ST2
spinac riadenia ST1

spinac riadenia ST2

riadiaci kontrolér ST1 - smer

riadiaci kontrolér ST1 - trakcia

riadiaci kontrolér ST1 - EDB

riadiaci kontrolér ST2 - smer

riadiaci kontrolér ST2 - trakcia

riadiaci kontrolér ST2 - EDB

tlac¢idlo volby ,-“ ST1

tlac¢idlo volby ,-“ ST2

tla¢idlo volby ,+* ST1

tla¢idlo volby ,+* ST2

kontrolér brzdi¢a ST1

kontrolér brzdi¢a ST2

prepinac rezimu riadenia R-A ST1
prepinac rezimu riadenia R-A ST2
spinac¢ kurenia vlaku ST1

spinac kurenia vlaku ST2

voli¢ zberacov trolejového napatia ST1
ovladac zberacov trolejového napatia ST1
voli€ zberacov trolejového napatia ST2
ovladac zberacov trolejového napéatia ST2
STOP tlacidlo ST1

STOP tlacidlo ulicka 1

STOP tlagidlo ST2

STOP tlacidlo ulicka 2

voli¢ trakénych systémov ST1

ovladac hlavného vypinaca ST1

voli¢ trakénych systémov ST2

ovldda¢ hlavného vypinaca ST2
tlaCidlo pistaly ST1

tlaCidlo pistaly ST2

pedal hukacky ST1

spOsob ovladania

18-tlacidlova klavesnica
18-tlacidlova klavesnica
dotykovy displej
dotykovy displej
2-polohovy prepinac
2-polohovy prepinac
3-polohovy kontrolér
5-polohovy kontrolér
3-polohovy kontrolér
3-polohovy kontrolér
5-polohovy kontrolér
3-polohovy kontrolér
nearetované tlacidlo
nearetované tlacidlo
nearetované tlacidlo
nearetované tlacidlo
7-polohovy prepinac
7-polohovy prepinad
2-polohovy prepinac
2-polohovy prepinac
2-polohovy prepinad
2-polohovy prepinac
4-polohovy prepinad
3-polohovy prepinac
4-polohovy prepina¢
3-polohovy prepinad
aretované tlacidlo
aretované tlacidlo
aretované tlacidlo
aretované tlacidlo
3-polohovy prepinac
3-polohovy prepinac
3-polohovy prepinad
3-polohovy prepinad
nearetované tlacidlo
nearetované tlacidlo

nearetované tlacidlo
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1 Plati len pre alternativu s integraciou so systémom ETCS.

. oznacenie popis ovladacieho prvku sposob ovladania
\\=wis e S134 pedal hukacky ST2 nearetované tlacidlo
S135 pedal pieskovania ST1 nozny pedal
S136 pedal pieskovania ST2 nozny pedal

S143 prepinac navestnych svetiel ST1 predné 7-polohovy prepinac
S144 prepinac navestnych svetiel ST2 predné 7-polohovy prepinac
S147 prepina¢ navestnych svetiel ST1 zadné 7-polohovy prepinac
S148 prepina¢ navestnych svetiel ST2 zadné 7-polohovy prepinad
S159.A tlacidlova volba rezimu jazdy ST1 - vybeh podsvietené tlacidlo
S159.B tlacidlova volba rezimu jazdy ST1 - jazda podsvietené tlacidlo
S159.C tlaCidlova volba rezimu jazdy ST1 - parkovanie podsvietené tlacidlo
S160.A tlaCidlova volba rezimu jazdy ST2 - vybeh podsvietené tlacidlo
S160.B tlacidlova volba rezimu jazdy ST2 - jazda podsvietené tlacidlo
S160.C tlacidlova volba rezimu jazdy ST2 - parkovanie podsvietené tlacidlo
X S181 tlaCidlo zruSenia indikacie ochran a poruch ST1 nearetované tlacidlo
NS --m S182 tlaCidlo zruSenia indikacie ochran a poruch ST2 nearetované tlacidlo
S185 ovladac stieraCov ST1 3-polohovy prepinac
S186 ovladac stieraCov ST2 3-polohovy prepinac
S710 voli€¢ funkénych stavov 4-polohovy prepinaé

S730 vonkajsie Stop tlacidlo 1 aretované tlacidlo

S731 vonkajsie Stop tla¢idlo 2 aretované tla€idlo
S741 poziadavka na ¢istiacu brzdu ST1 nearetované tlacidlo
S742 poziadavka na Cistiacu brzdu ST2 nearetované tlacidlo
SA2000  spinaé izolacie ETCS 2-polohovy prepinaé

H'H

1520RS361 : 230413



- ‘ 7. Zoznam indikaénych prvkov HDV

Riadiaci systétm MIREL RS361 ovlada indikacné prvky, ktoré su uvedené v nasleduju-

‘1' ‘;\w\. Y | cej tabulke. Uvedeny zoznam obsahuje len tie indikacné prvky HDy, ktoré su ovladané
priamo riadiacim systémom a slizia ruSfiovodi¢ovi na obsluhu HDV. Uplny zoznam indikac-
nych prvkov a ich rozmiestnenie na HDV je obsahom technickej dokumentacie HDV.

R oznacenie popis indikaéného prvku sposob indikacie
S .‘m H103 indikécia zaveru brzdi¢a ST1 kontrolka
H104 indikacia zaveru brzdic¢a ST2 kontrolka
H151 indikacia prevadzkového stavu strojovne kontrolka
ik 27 2] H152 indikacia bezpe&ného stavu strojovne kontrolka
J’ "‘"f, .' C | H711 kontrolka zauc€inkovania systému ochran ST1 kontrolka
‘I H713 kontrolka buchholzovo relé ST1 kontrolka
\. : ‘ .’; H714 ustredna kontrolka poruchy ST1 kontrolka
~ A S e, s N . . . . .
‘: ¢ —."\{:_._.-‘_'... . <% H715 rezervna vizualna indikacia ST1 kontrolka
H716 kontrolka blokovania chodu ST1 kontrolka
H717 kontrolka poziarnej signalizacie ST1 kontrolka
0] e H721 kontrolka zaucinkovania systému ochran ST2 kontrolka
a 7 ;E H723 kontrolka buchholzovo relé ST2 kontrolka
::‘ ;"- - H724 ustredna kontrolka poruchy ST2 kontrolka
___B .o‘.': s f?-"ﬂ - H725 rezervna vizualna indikacia ST2 kontrolka
Q\“A‘ a ": 3;6_(:“ H726 kontrolka blokovania chodu ST2 kontrolka
H727 kontrolka poziarnej signalizacie ST2 kontrolka
HA700 akusticky indikator ST1 akusticka sirénka
HA701 akusticky indikator ST2 akusticka sirénka
RSD.K1  MIREL RS361 - klavesnica ARR ST1 18-tlacidlova klavesnica
RSD.K2  MIREL RS361 - klavesnica ARR ST2 18-tlacidlova klavesnica
RSD.T1  MIREL RS361 - palubny terminal ST1 dotykovy displej
RSD.T2  MIREL RS361 - palubny terminal ST2 dotykovy displej
S119A indikacia kurenia vlaku ST1 kontrolka
S120A indikacia kurenia vlaku ST2 kontrolka
S121B indikacia zberacov trolejového napatia ST1 kontrolka
S122B indikacia zberacov trolejového napatia ST2 kontrolka
S125B indikacia hlavnych vypinacov ST1 kontrolka
S126B indikacia hlavnych vypinacov ST2 kontrolka
S159.A tlaCidlova volba rezimu jazdy ST1 - vybeh podsvietené tla€idlo
S159.B tla€idlové volba rezimu jazdy ST1 - jazda podsvietené tlacidlo
S159.C tlacidlova volba rezimu jazdy ST1 - parkovanie podsvietené tlaCidlo
S160.A tlacidlova volba rezimu jazdy ST2 - vybeh podsvietené tlaCidlo
S160.B tla€idlové volba rezimu jazdy ST2 - jazda podsvietené tlacidlo
S160.C tla€idlové volba rezimu jazdy ST2 - parkovanie podsvietené tlacidlo
S741 tlacidlova volba poziadavka na Cistiacu brzdu ST1  podsvietené tlacidlo
S742 tlacidlova volba poziadavka na Cistiacu brzdu ST2  podsvietené tlacidlo
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Uvedenie do prevadzky

Pocas celej doby aktivnej prevadzky HDV musi byt riadiaci systém MIREL RS361 v zapnu-
tom a prevadzkyschopnom stave.

8.1. Postup uvedenia do prevadzky

Riadiaci systém MIREL RS361 sa uvadza do prevadzky zapnutim batériového zdroja hna-
cieho kolajového vozidla pri zapnutom isti¢i F140. Na uvedenie do prevadzky nie su potreb-
né ziadne dalSie ukony. Po zapnuti riadiaci systém vykona interny jednorazovy autodiagnos-
ticky test D1 a spusti priebezny diagnosticky test D2.

Cas nabehu riadiaceho systému do prevadzky je typicky 6 s, maximalne 10 s. Po tomto
¢ase je s vynimkou palubnych terminalov riadiaci systém plne funk&ny. Doba nabehu palub-
nych terminalov je typicky 25 s, maximalne 40 s.

Pred uvedenim do prevadzky je potrebné skontrolovat, pripadne zapnut isti¢e vSetkych
elektrickych obvodov zapojenych do riadiaceho systému: F101, F102, F104, F109, F123,
F127, F135, F136, F140, F152, F153, F154, FRM, FVZ.

Pri uvedeni riadiaceho systému do prevadzky méze dojst v zavislosti na aktudlnom stave
technolégie a ovladacich prvkov HDV k automatickému prestaveniu funkénych celkov HDV
do pozadovanej polohy. Pritomnost’ prevadzkového a servisného persondlu v blizkosti pre-
pojovacov, uzemfiovacov, odpojovacov, zbera€ov, stykacov a skratovacov HDV pocas za-
pinania riadiaceho systému nie je povolena.

8.2. Indikacia nabehu

Nabeh zakladnej jednotky a vSetkych externych vstupno-vystupnych jednotiek systému je
indikovany rozsvietenim indikatorov vSetkych modulov na €as cca 2 s na Cerveno ana
dalSie 2 s na modro. V pripade, ak poas nabehu riadiaceho systému nie je detegovana
Ziadna porucha tychto jednotiek, vacSina indikatorov po ukonceni nabehu zhasne.
S frekvenciou 1 Hz zostanu blikat na modro indikatory nasledujucich modulov: ZJ-AA, ZJ-
BA, ZJ-AM, E1-A, E2-A, E3-A, E4-A, E5-A. Nabeh palubnych terminalov T1 a T2 je indiko-
vany blikajucou kontrolkou na samotnom terminali. Po ukonéeni nabehu farebna kontrolka
zhasne.

Popisana indikacia je ur€ena pre pracovnikov udrzby. Pracovnici obsluhy HDV nie su po-
vinni pri nabehu systému indikaciu sledovat.

8.3.  Vyber aktivneho stanovista

Obsluha riadiaceho systému MIREL RS361 je mozna len z aktivneho stanovista. Aktivne
stanoviste je to, na ktorom je zapnuty spinac riadenie rusfia (S101, S102). V pripade zapnu-
tia spinaca riadenia rusiia na oboch stanovistiach sucasne je detegovany poruchovy stav.

Obsluha riadiaceho systému sa vykonava vyhradne z aktivneho stanovista rusnovodica
prostrednictvom ovladacich prvkov na riadiacom pulte ruSha a prostrednictvom palubného
termindlu a klavesnice ARR. Rozmiestnenie ovladacich prvkov na pulte rusfiovodi¢a nie je
predmetom tohto navodu ale je su€astou dokumentacie k HDV. Diagnostika a nastavovanie
prevadzkovych udajov a parametrov sa vykonava prostrednictvom palubného terminalu.

Na neaktivnom stanovisti riadiaci systém nezobrazuje udaje na palubny terminal, nesnima
Ziadne povely z terminalu a s vynimkou tlagidiel STOP (S123A, S124A) ani z kontrolérov.
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Diagnostika ovladacich prvkov prebieha v ramci testu D2 aj na neaktivhom stanovisti.
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Priprava HDV

Po sprevadzkovani riadiaceho systému MIREL RS361 (popisané v €asti 8) musi v procese
pripravy HDV obsluha vykonat nasledujuci doporu¢eny technologicky postup.

9.1. Kontrola bezporuchového stavu HDV

Kontrola bezporuchového stavu HDV sa vykona kontrolou indikatora poruchy na terminali
(stranka A-02, ® - A0253) a na kontrolke centralnej indik&cie porich na pulte aktivneho
stanovista (H714, H724). V bezporuchovom stave su kontrolky zhasnuté. V pripade, ak
HDV nie je v bezporuchovom stave, indikator poruchy na terminali a kontrolka centralnej
indikacie svietia. Postupuje sa podfa nasledujucich kritérii.

e Ak kontrolka @ na terminali indikuje tazka poruchu (Servena farba), HDV nie je schop-
né jazdy a v procese pripravy sa nepokracuje.

e Ak kontrolka ® na termindli indikuje lahku poruchu alebo prevadzkové obmedzenie
(zlta farba), obsluha po objasneni, aky druh lahkej poruchy alebo obmedzenia je indiko-
vany, pokrac€uje v priprave na jazdu podla vlastného uvazenia.

9.2. Bezpeény a prevadzkovy stav

Po sprevadzkovani riadiaceho systému a aktivacii stanovista vykona obsluha kontrolu indi-
kacie bezpecného stavu. Voli¢ trolejovych zberacov na aktivnom stanovisti (S121, S122) sa
musi nachadzat' v polohe 0. Smerova paka (S103A, S104A) na aktivnom stanovisti sa musi
nachadzat’ v polohe 0. Na terminali aktivneho stanovista bude po uplynuti doby 1 minaty
indikovany bezpeény stav (stranka A-02, & - A0251). V pripade ak riadiaci systém zdetegu-
je poruchu CAN komunikacie s trakénymi meni¢mi, bude bezpec¢ny stav indikovany po uply-
nuti doby 4 minuty.

Nasledné prestavenie voli¢a zberaca (podla 9.4) alebo kontroléru smeru (podla 10.1) do ingj
ako nulovej polohy ma za nasledok uvedenie HDV do prevadzkového stavu, odkratenie sty-
kada K37 a tym aj trakéného filtra. Indikacia bezpe&ného stavu L musi zhasnut. Bezpeény
stav je indikovany aj zelenou kontrolkou (H152) pri vstupe do strojovne HDV z chodbicky.
Désledkom bezpe&ného stavu HDV je uvolnenie elektromagnetickej zapadky dveri strojovne
(Y201).

Pred uvedenim HDV do prevadzkového stavu sa obsluha HDV musi presvedcit, Ze v tech-
nologickych priestoroch HDV sa nenachadzaju pracovnici obsluhy alebo udrzby. Ide hlavne
o priestory HDV: strojovna, strecha, podvozky, ¢ela HDV, priestor transformatora. Indikacia
prevadzkového stavu je realizovana Cervenou kontrolkou (H151) pri vstupe do strojovne
HDV z chodbicky. Pri priprave HDV na jazdu nie je potrebna jej kontrola. Na stanovisti rus-
flovodiCa prevadzkovy stav nie je indikovany.

Sucasné rozsvietenie alebo sucasné zhasnutie kontroliek prevadzkového a bezpecného
stavu (H151 aj H152) pri vstupe do strojovne z chodbi¢ky je poruchovym stavom. Obsluha
v takomto pripade postupuje ako by kontrolka prevadzkového stavu (H151) svietila
a kontrolka bezpecného stavu (H152) nesvietila.

9.3. Funkéné stavy HDV

Riadiaci systém MIREL RS361 podporuje 4 funkéné stavy HDV: miestne riadenie, dialkové
riadenia, viac€lenné riadenie a aktivne odstavenie. Volba funkéného stavu HDV sa vykona-
va 4-polohovym prepinacom (S710) na zadnej stene 1. stanovista. VSetky polohy prepinaca
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su aretované a prepinac¢ je vybaveny mechanickym zamkom. Sucasné konfiguracia HDV
umoznuje prevadzku len pri navoleni funkéného stavu miestne riadenie a aktivne odstave-
nie. VSetky ostatné funkéné stavy HDV su blokované.

9.4. Vyber trolejovych zberaéov

Vyber trolejovych zberaCov sa vykonava voli€om zberaCov na aktivnom stanovisti (S121,
S122). Voli¢ zberacov ma 4 polohy (0, P — predny, Z — zadny, P+Z — oba). Prestavenim voli-
¢a do danej polohy ruSfiovodi¢ uréuje schému, ktoré zberace sa budu pri prevadzke HDV
pouzivat. Samotné zdvihnutie alebo stiahnutie zberaGov podla navolenej schémy sa vyko-
nava ovladacom zberaCov (S121A, S122A) (Cast 9.6). V pripade, ak navolena schéma ne-
povoluje pouzitie zbera&a, ktory je aktualne zdvihnuty, takyto zbera¢ je okamzite po navole-
ni tejto schémy stiahnuty. Nie je potrebny povel na stiahnutie od ovladaca zberacov.

Riadiaci systém vykonava ochranu jazdy HDV s dvomi zdvihnutymi zberacmi. Pri rychlosti
40 km/h upozorfiuje ruShovodi¢a na uvedeny stav informacnou spravou na palubnom disple-
ji. Pri rychlosti 50 km/h automaticky stiahne predny zberaé¢ o €om rusrnovodi¢a informuje
informacnou spravou na displeji.

Poloha voli¢a zberaov ma vplyv na vykratenie trakéného filtra (¢ast 9.2) a na ovladanie
pomocného kompresora (€ast 9.5).

9.5. Riadenie pomocného kompresora

Pomocny kompresor je riadeny v zavislosti na nastaveni HDV (stranka A-04, - A0442).
Zakladnym prevadzkovym nastavenim je Automatika, kedy je pomocny kompresor ovladany
riadiacim systémom podla skutoéného tlaku v pomocnom vzduchojeme HDV.

V pripade, ak ruSnovodi¢ prestavi voli€¢ zberaCov (S121, S122) na aktivhom stanovisti do
inej polohy ako 0 (Cast 9.4) , tlak v pomocnom vzduchojeme je menSi ako 5,0 bar a sucas-
ne aj tlak v napajacom potrubi je mens$i ako 5,0 bar , je pomocny kompresor automaticky
spusteny. Po dosiahnuti pIného tlaku 8,5 bar v pomocnom vzduchojeme je pomocny kom-
presor vypnuty. Chod pomocného kompresora nie je prevadzkovo indikovany.

V rezime Max, ak aktualny tlak v pomocnom vzduchojeme je nizsi ako 8,0 bar, kompresor
jednorazovo doplni tlak v pomocnom vzduchojeme na hodnotu 8,5 bar. Po jej dosiahnuti sa
rezim riadenia pomocného kompresora samocinne prepne do rezimu Automatika.

V rezime Vypnuté je pomocny kompresor trvalo mimo prevadzky.

9.6. Zdvihnutie a stiahnutie trolejovych zberac¢ov

Zdvihanie a stahovanie trolejovych zberacov sa vykonava 3-polohovym ovladatom zbera-
Cov (S121A, S122A) na aktivnom stanovisti (Zdvihnut, Bez zmeny, Stiahnut). Poloha Zdvih-
nut je vychylenie ovladaca vpred a nie je aretovana. Poloha Stiahnut je vychylenie ovladaca
vzad a nie je aretovana. Poloha Bez zmeny je stredna poloha ovladaca a je aretovana.

Na zaklade povelu Zdvihnut z ovladaca zberacov a podla navolenej schémy zberacov (Cast
9.4) je prislusny zbera¢/e zdvihnuty. Na zaklade povelu Stiahnut z ovladaca zberaCov su
vSetky zdvihnuté zberace stiahnuté dolu.

Prijatie povelu na zmenu polohy trakéného zberaca je indikované blikajucim indikatorom
trolejovych zberadov < (S121B, S122B) na oboch stanovistiach. V okamihu, ked je realiza-
cia povelu ukon€ena a oba zberace dosiahli poZzadovanu polohu, indikatory prestanu blikat.
V pripade, Ze oba zberace su stiahnuté, indikatory trolejovych zberacov (S121B, S122B) su
zhasnuté. V pripade, Ze aspon jeden zbera€ je zdvihnuty, indikatory trolejovych zberaov
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(S121B, S122B) trvale svietia. Zdvihnutie trolejovych zberacov je indikované aj na palubnom
terminaly aktivneho stanovista (stranka A-02, <= - A0211A, < - A0211B, < - A0211C).

Informaciu o polohe trolejového zbera€a, o jeho zdvihnuti a stiahnuti vyhodnocuje riadiaci
systém na zaklade funkcie ADD daného zbera€a. Riadiaci systém nedeteguje dotknutie tro-
leja zbera€om, ani jeho Uplné stiahnutie na strechu HDV.

V pripade poruchy trolejového zbera€a ho rusnovodi¢ v nastaveniach HDV vypne (stranka
A-04, € - A0461). Povely na zdvihnutie takto vypnutého zberaéa st blokované az do jeho
opakovaného zapnutia a vynulovania pripadného poruchového alebo obmedzujice stavu.

9.7. Indikacia trakéného systému

Po zdvihnuti zberaca v pripade pritomnosti DC trolejového napatia 3 kV riadiaci systém in-
dikuje na palubnom terminaly aktivneho stanovista aktualny detegovany DC trakény systém
(stranka A-02, = - A0215A). Ciselny udaj o vyske trolejového napétia je zobrazeny aZ po
vybere DC trakéného systému (Cast’ 9.8) a po prestaveni odpojovaca DC trakéného systému
do polohy pripnuté.

V pripade pritomnosti AC trolejového napétia 25 kV riadiaci systém indikuje na palubnom
terminaly aktivneho stanovista aktualny detegovany AC trakény systém (stranka A-02, ~ -
A0215B). Ciselny Udaj o vyske trolejového napétia je zobrazeny okamzite po detekcii trole-
jového napatia.

Samotnu detekciu trakéného systému nevykonava riadiaci systém, ale systém ochran
MIREL SOL, ktory vykonava aj nezavislé blokovanie odpojovaca DC trakéného systému.

9.8. Vyber trakéného systému

Na zaklade indikacie detegovaného trakéného systému (Cast 9.7) rusfiovodi¢ voli€om traké-
ného systému (S125, S126) na aktivhom stanovisti navoli poZzadovany systém pre prevadz-
ku HDV. Voli¢ je 3-polohovy ( DC, 0, AC). VSetky polohy su aretované.

Ak je dosiahnuty sulad indikovaného a navoleného trakéné systému, riadiaci systém presta-
vi prislusny odpojova¢ zodpovedajuci navolenému trakénému systému a prestavi prepojo-
vac vlakového kurenia do polohy zodpovedajucej prisluSnému trakénému systému. V polohe
voli¢a 0 su oba odpojovace trakéného systému odpojené a uzemnené a prepojovac vlako-
vého kurenia zostava v poslednej dosiahnutej polohe.

9.9. Zapnutie HV

Na zapnutie hlavného vypinaca je nutné spineni nasledujucich podmienok:

e je zdvihnuty aspon jeden trolejovy zberal

e je indikacia jedného z trakénych systémov

e je navoleny trakény systém v sulade s indikaciou

e riadiaci systém nehlasi Ziadnu tazku poruchu

e systém ochran nehlasi aktivaciu ziadnej ochrany

e riadiaci systém nehlasi nesplnenie technologickych podmienok na zapnutie HV

Povel na zapnutie alebo vypnutie hlavného vypina¢a dava rusfiovodi¢ 3-polohovym ovlada-
¢om HV (S125A, S126A) na aktivhom stanovisti (Zapnut, Bez zmeny, Vypnut). Polohy Za-
pnat a Vypnut nie su aretované.

Na zaklade povelu Zapnut z ovladaca HV a podla navoleného trakéného systému (Cast' 9.8)
je prislusny hlavny vypina¢ zapnuty. Na zaklade povelu Vypnut z ovlada¢a HV su oba hlav-

''H
H ¥ 1520RS361 : 230413 17/87



s\

- o
£
b R
e )
) | S ‘
: _
{
/
\ Y
#~
. \.\.'-
.Q.. ¢ :
Nip 8,88
P ‘e &
D
.1
e ]
- - -
] G'e
. T INT
K- S

né vypinace vypnuté.

Prijatie povelu na zmenu stavu HV (zapnutie/vypnutie) je indikované blikajucim indikatorom
HV (S125B, S126B) na oboch stanovistiach. V okamihu, ked je realizacia povelu ukonéena
a HV dosiahol pozadovanu polohu, indikatory prestavaju blikat. V pripade, ak oba HV su
vypnuté, indikatory HV (S125B, S126B) su zhasnuté. V pripade, ak jeden z HV je zapnuty,
indikatory HV (S125B, S126B) trvale svietia. Zapnutie HV je indikované aj na palubnom ter-
mindly aktivneho stanovista (stranka A-02, HY - A0212A, HY - A0212B).

Povel na zapnutie HV je mozné vydat’ aj pred splnenim vS8etkych pozadovanych podmienok
na zapnutie HV. Riadiaci systém v takomto pripade ¢aka primerane dlhy ¢as (20 s) na spl-
nenie podmienok zapnutia. V pripade ich splnenia automaticky HV zapne. V praxi to zna-
men4, Ze rushovodi€ mozZe vydat povel na zdvihnutie zberaa a povel na zapnutie HV su-
CGasne. Riadiaci systém automaticky zosuladi a naCasuje pozadovany doporuceny
technologicky postup.

Ak pri zapnutom HV dbéjde k strate splnenia lubovolnej z podmienok na zopnutie HV uvede-
nych vysSie, HV je okamzite automaticky vypnuty. Nesplnenie technologickych podmienok
na zopnutie HV je indikované (stranka A-02, M - A0212C).

Po stiahnuti zberaca pri zopnutom HV zostane HV zapnuty. Zopnuty zostane maximalne na
¢as 5 minut. Povel na stiahnutie zbera¢a bude riadiacim systémom MIREL RS361 onesko-
reny, aby bolo mozné bezpecne blokovat vSetky spotrebic¢e HDV (kurenie vlaku, kdrenie
stanovista, pomocné pohony...). V rezime Jazda su blokované aj trakéné menice, v rezime
Brzda su trakéné meni¢e odblokované. Polas stahovania zberaca riadiaci systém MIREL
RS361 blokuje funkciu podpatovej ochrany systému ochran MIREL SOL pre oba trakéné
systémy.

Po zdvihnuti zberac¢a a indikacii trakéného systému bude obnovena funkcia vSetkych bloko-
vanych spotrebi¢ov podla technologickych poZiadaviek HDV.

Z bezpecénostného hladiska bude HV pri stiahnuti zbera¢a vypnuty vzdy, ked sa HDV bude
nachadzat’ v priestore prechodu trakéného systému podla GPS sudradnic zadanych pre-
vadzkovatelom HDV.

9.10. Riadenie hlavhého kompresora

Hlavny kompresor HDV je riadeny v zavislosti na nastaveni HDV (stranka A-04, 5 - A0432).
Zakladnym prevadzkovym nastavenim je Automatika. V tomto rezime je kompresor ovlada-
ny riadiacim systémom na zaklade skuto&ného tlaku v hlavhom vzduchojeme. V pripade, ak
tlak v hlavhom vzduchojeme je niz8i ako 8,5 bar, riadiaci systém zapina hlavny kompresor
plne automaticky. Ak riadiaci systém zagal proces dopifiania hlavného vzduchojemu, pokra-
Cuje v tomto procese aj po pripadnom preruseni (napriklad z dévodu vypadku napajania
meni¢a pomocnych pohonov) az do dosiahnutia plného tlaku v hlavhom vzduchojeme.
V pripade, ak tlak v hlavhom vzduchojeme je vyS8Si ako 10,0 bar, riadiaci systém hlavny
kompresor vypina. Chod hlavného kompresora nie je prevadzkovo indikovany.

V rezime Max, ak aktualny tlak v hlavnom vzduchojeme je niz§i ako 9,5 bar, kompresor jed-
norazovo doplni tlak v hlavhom vzduchojeme na hodnotu 10,0 bar. Po jej dosiahnuti sa re-
zim riadenia hlavného kompresora samocinne prepne do rezimu Automatika.

V rezime Vypnuté je hlavny kompresor trvalo mimo prevadzky.
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10.

Prevadzka HDV

Po sprevadzkovani riadiaceho systému MIREL RS361 (popisané v Casti 8) a po pripraveni
HDV na jazdu (popisané v €asti 9) obsluha riadi HDV podfa nasledujucich technologickych
postupov.

10.1. Vyber smeru

Vyber smeru vykona ruSnovodi¢ prestavenim smerovej paky (S103A, S104A) na aktivnom
stanovisti do pozadovanej polohy. Smerova péaka je 3-polohovy prepina¢ (Vpred, 0, Vzad).
VSetky polohy su aretované. Zaradenie prislu§ného smeru je indikované na palubnom ter-
mindly aktivneho stanovista (stranka A-02, 4 - A0222A, ¥ - A0222B).

Zaradenie smerovej paky do nenulovej polohy je mozné len na aktivnom stanovisti pri spl-
neni nasledujucich podmienok: HDV stoji, nete€u trakéné prudy (kotvové aj budiace), stro-
jovha HDV je kompletne uzatvorena (dvere strojovne, zabrany strojovne 1, zabrany strojov-
ne 2, vystup na strechu, kryt trakéného transformatora, dvere meni¢a pomocnych pohonov).
Pri nesplneni fTubovolnej z uvedenych podmienok je prestavenie smerovej paky mechanicky
blokované zapadkou.

Vyradenie smerovej paky do nulovej polohy je mozné na lubovolnom stanovisti pri spineni
nasledujucich podmienok: HDV stoji a netecu trakéné prudy (kotvové aj budiace). Pri nespl-
neni lubovolnej z uvedenych podmienok je prestavenie smerovej paky mechanicky bloko-
vané zapadkou.

Smerova paka na neaktivhom stanovisti musi byt v polohe 0.

Zaradenim smeru Vpred alebo Vzad dochadza k pripojeniu odpojovacov trakénych motorov
a k povoleniu trakéného vykonu. Pri zaradeni smerovej paky v polohe 0 su odpojovace
trakénych motorov odpojené a trakéné meniCe su bezpecnostne blokované. Trakény vykon
nie je mozny.

10.2. Zostavenie trakénej schémy

Zostavenie Jazdnej schémy trakéného obvodu a Brzdnej schémy trakéného obvodu realizu-
je riadiaci systém plne automaticky na zaklade vyhodnotenia prevadzkovych a technologic-
kych pozZiadaviek. Aktualne zostavena schéma trakéného obvodu je indikovana na palub-
nom terminaly aktivneho stanovista (stranka A-02, J - A0221A, B - A0221B).

Trakény obvod je prepnuty do Jazdnej schémy ak je poziadavka na jazdu alebo nie su spl-
nené podmienky na €innost EDB. Nevyhnutnou podmienkou na zostavenie Jazdnej schémy
je zopnuty HV. Ukon&enie pozZiadavky na jazdu nie je dévodom na prepnutie trakéného ob-
vodu do Brzdnej schémy.

Trakény obvod je prepinany do Brzdnej schémy v pripade splnenia podmienok na &innost
EDB vratane poziadavky na jej chod alebo v pripade vypnutého HV. Ukonc&enie poziadavky
na Cinnost EDB nie je dovodom na prepnutie trakéného obvodu do Jazdnej schémy.

10.3. Taznasila

Nastavovanie taznej sily vreZzime ruéného riadenia je popisané v kapitole Riadenie
v ruénom rezime (Cast 11). VypocCet taznej sily v rezime automatickej regulacie rychlosti je
popisany v kapitole Riadenie v reZime ARR (Cast 12).

''H
H ¥ 1520RS361 : 230413 19/87



— <
b S A\
3 O\

3 b ."‘I_.
o ~
» .
.,rf S |
i _
|
A £
PN
\{ ‘\-' S
Do V4L ~
N st -
P -
—_— .;
7.1
e .
- e
e Y.
: o‘_‘“.
e T e T
» -
-~ _" |
\\*3 ne. WLVW A4

Tazna sila HDV je indikovana bargrafom s moZnostou obmedzenia na palubnom terminaly
aktivneho stanovista (stranka A-02, Fn - A02B1). TaZna sila je indikovana v kN na stupnici
0 az 300 kN. V pripade taznej sily pre rezim Jazda je farba bargrafu modra a indikacia je
doplnena modrym textom Jazda v spodnej Casti. V pripade brzdnej sily pre rezim Brzda je
farba bargrafu ZIta a indikacia je doplnena Zltym textom Brzda v spodnej Casti.

Maximalna vefkost taznej sily v Jazde ako v rezime Ruéného riadenia tak aj pri Riadeni v
rezime ARR je obmedzena nastavenim HDV (stranka A-04, "(i - A0441), alebo dotykom do
indikatora taznej sily (stranka A-02, Fn - A02B1). Obmedzenie taznej sily je mozné nastavit
na hodnotu v rozsahu 110 kN — 300 kN . Obmedzuje sa len tazna sila v rezime Jazda. Brz-
nu silu v rezime Brzda nie je mozné obmedzit, vyuziva sa v plnom rozsahu.

Reakciou riadiaceho systému na detekciu niektorych typov poruch je zablokovanie vykonu
HDV. V tejto situacii riadiaci systém nuluje pozadovanu aj skuto¢nu taznu silu HDV automa-
ticky.

10.4. Kotvové prudy

Kotvové prudy trakénych motorov HDV su indikované zdvojenym bargrafom na palubnom
terminaly aktivneho stanovista (stranka A-02, IK - A02B2). Ziadanu hodnotu kotvovych pru-
dov stanovuje riadiaci systém. Rusfovodi¢ hodnotu kotvovych prudov priamo nenastavuije.

Kotvové prudy su indikované v ampéroch na stupnici 0 az 1200 A. Farba bargrafu je modra.
V pripade kotvovych prudov presahujucich nominalnu hodnotu je &ast presahujuca tuto
hodnotu zobrazena Zltou farbou. Nominalna hodnota kotvovych prudov je indikovana Zltou
ryskou. V pripade prudov presahujicich maximalnu hodnotu je ¢ast presahujiuca tuto hod-
notu zobrazena Eervenou farbou. Maximalna hodnota kotvovych prudov je indikovana cer-
venou ryskou. Kotvovy prid motorovej skupiny A je indikovany v lavej Casti zdvojeného
bargrafu. Kotvovy prud motorovej skupiny B je indikovany v pravej Casti.

10.5. Budiace prudy

Budiace prudy trakénych motorov HDV su indikované zdvojenym bargrafom na palubnom
terminaly aktivneho stanovista (stranka A-02, IE - A02B3). Ziadanu hodnotu budiacich pru-
dov stanovuje riadiaci systém. Rusnovodi¢ budiace prudy priamo nenastavuje.

Budiace prudy su indikované v ampéroch na stupnici 0 az 120 A. Farba bargrafu je modra.
Budiaci prud motorovej skupiny A je indikovany v lavej Casti zdvojeného bargrafu. Budiaci
prud motorovej skupiny B je indikovany v pravej ¢asti.

10.6. Sué€innost’ s brzdovymi subsystémami

Brzdovy systém HDV je tvoreny nasledujucimi brzdovymi subsystémami:

e samocinna pneumaticka brzda
e EDB

e priamocinng pneumaticka brzda
e parkovacia brzda

e ruénd brzda

Brzdovy systém HDV mozZe byt v jednom z nasledujucich reZimov brzdenia. Tabulka obsa-
huje suvislost medzi brzdovym rezimom HDV a aktivnymi brzdovymi subsystémami v da-
nom brzdovom rezime.
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rezim brzdenia ®» 8o w 885 as 25
odbrzdené
rychlobrzda X RS
prevadzkové brzdenie s prioritou EDB B RS
prevadzkové brzdenie s blokovanou EDB X B
brzdenie EDB RS
brzdenie ARR RS RS
priamocinné brzdenie X
parkovanie RS
ruénda brzda X
RS - brzdovy subsystém je riadeny riadiacim systém
X — brzdovy subsystém je riadeny priamo rusniovodi¢om bez zasahu riadiaceho systému
B — brzdovy systém je blokovany riadiacim systémom

Riadiaci systém uplne ovlada brzdové subsystémy EDB a parkovacej brzdy. Riadiaci systém
Giasto¢ne ovlada samocinnu pneumaticku brzdu pri€¢om je zabezpecena absolutna prednost
ruéného brzdenia pred zdsahmi riadiaceho systému. Riadiaci systém Ziadnym spdsobom
nezasahuje do ¢innosti priamoc¢innej pneumatickej brzdy a ruénej brzdy.

Pritomnost tlaku v brzdnych valcoch je indikovana na palubnom terminaly aktivneho stano-

vista (stranka A-02, {v - A0232). Indikacia tlaku v brzdnych valcoch je aktivovana pri tlaku
0,5 baru a deaktivovana pri tlaku 0,3 bar. Ak sa HDV pohybuje rychlostou vy$Sou ako 25
km/h a je indikovany tlak v brzdnych valcoch, trakény vykon bude blokovany, indikator

(stranka A-02, v - A0232). ma Cervenu farbu a riadiaci systém zobrazi spravu o blokovani
trakéného vykonu (&islo spravy 126).

10.7. Rezimy brzdenia HDV

Brzdovy systém HDV je v rezime odbrzdené ak ziadny brzdovy subsystém nie je aktivny.

Brzdovy systém HDV je v rezime rychlobrzdy ak je splnena aspori jedna z nasledujucich
podmienok: brzdi€ samoc€innej brzdy na aktivnom stanovisti je v polohe R, tlakovy spinac
rychlobrzdy je zopnuty, snimany tlak hlavného brzdového potrubia je mensi ako 3,5 bar.

Brzdovy systém HDV je v rezime prevadzkového brzdenia s prioritou EDB ak su spinené
vSetky nasledujuce podmienky: brzdi€ samocinnej brzdy na aktivnom stanovisti nie je v po-
lohe R, tlakovy spina¢ rychlobrzdy nie je zopnuty, snimany tlak hlavného brzdového potru-
bia je v intervale od 3,5 do 4,9 bar, EDB je v €innosti, brzdovy vykon EDB je postacujuci na
vytvorenie brzdnej sily zodpovedajucej tlaku v hlavnom brzdovom potrubi.

Brzdovy systém HDV je v rezime prevadzkového brzdenia s blokovanou EDB ak su spl-
nené vSetky nasledujuce podmienky: brzdi€ samocinnej brzdy na aktivnom stanovisti nie je
v polohe R, tlakovy spina€ rychlobrzdy nie je zopnuty, snimany tlak hlavného brzdového
potrubia je v intervale od 3,5 do 4,9 bar, EDB je vypnuta alebo blokovana.

Riadenie brzdového systému HDV v rezime brzdenia EDB je popisané v kapitole Riadenie
v ruénom rezime (Cast 11.2).

Riadenie brzdového systému HDV v rezime brzdenia ARR je popisané v kapitole Riadenie
v rezime ARR (Cast 12.1 a 12.2).

Spdsob riadenie brzdového systému v rezime priamocinného brzdenia nie je obsahom
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tohto nadvodu, nakolko nie je ovplyviiovany riadiacim systémom.

Spbsob riadenie brzdového systému v rezime parkovania je popisany v kapitole Riadenie
v rezime ARR (Cast 12.3).

Spbsob riadenie brzdového systému v rezime ruénej brzdy nie je obsahom tohto navodu,
nakolko nie je ovplyviiovany riadiacim systémom.

10.8. EDB

EDB je aktivna ako jediny brzdovy subsystém alebo v sucinnosti s inymi brzdovymi subsys-
témami HDV pri nasledujucich rezimoch brzdenia:

e rychlobrzda

e prevadzkové brzdenie s prioritou EDB
e brzdenie EDB

e Dbrzdenie ARR

EDB je blokovana pri nasledujucich rezimoch brzdenia:
e prevadzkoveé brzdenie s vypnutou EDB

V rezime rychlobrzdy je vyvijana maximalna brzdna sila samocinnou brzdou. EDB je riade-
na tak, aby doplnila brzdny vykon HDV na pozadovanu hodnotu pri kazdej rychlosti HDV.
Vykon EDB je riadeny v zavislosti na rychlosti HDV. Tlak v P-E prevodniku nema vplyv na
riadenie vykonu EDB.

V rezime prevadzkového brzdenia s prioritou EDB je brzdny sila vyvijana vyhradne EDB.
Samocinna brzda je blokovana, nakolko je odvetrany tlak z brzdovych valcov. EDB je riade-
na tak, aby jej brzdny vykon zodpovedal poklesu tlaku hlavného brzdového potrubia. Vykon
EDB je riadeny v zavislosti na tlaku v P-E prevodniku.

Riadenie brzdového subsystému EDB v rezime brzdenia EDB je popisané v kapitole Ria-
denie v ruénom rezime (¢ast 11.2). Vykon EDB je riadeny priamo kontrolérom S103C /
S104C na aktivnom stanovisti. Tlak v P-E prevodniku sa nemeni.

Riadenie brzdového subsystému EDB a samocinnej pneumatickej brzdy v rezime brzdenia
ARR je popisané v kapitole Riadenie v rezime ARR (Cast 12.1 a 12.2). Vykon EDB je riade-
ny priamo riadiacim systémom. Pripadny tlak v P-E prevodniku nema priamy vplyv na riade-
nie vykonu EDB.

Cinnost EDB je blokovana automaticky pri detekcii poruchy EDB. Trvalé vypnutie EDB vy-
kona rusifovodi€ v nastaveniach HDV (stranka A-04, {c - A0412).

Cinnost EDB je indikovana na palubnom terminaly aktivneho stanovita (stranka A-02, {g -
A0233A) Sedou farbou. V pripade Ze trakény obvod je zostaveny v rezime Brzda ale EDB
nie je aktivna je stav pohotovosti EDB indikovany na termindly (stranka A-02, §¢£ - A0233B)
Sedou farbou. V pripade detekcie poruchy EDB je takyto stav indikovany na terminaly
(stranka A-02, #£ - A0233B) &ervenou farbou.

Indikacia ¢innosti EDB je doplnena indikaciou taznej sily v Brzde (€ast. 10.3).

10.9. Sklzova a Smykova ochrana

Riadiaci systém priebezne vyhodnocuje otacky vSetkych naprav HDV. V pripade vzniku roz-
dielu je tento stav spracovany v regulatore skizu. Pre regulaciu sklzu a Smyku sa pouzivaju
nasledujuce kategorie:

velky sklz - rozdiel impulzov voci vztaznej naprave rovny alebo vacési ako 49
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ochranna proporcia - rozdiel impulzov voci vztaznej ndprave od 19 do 48

regulacna proporcia - rozdiel impulzov voci vztaznej naprave od 5 do 18

doznievanie sklzu - rozdiel impulzov vo€i vztaznej naprave mensi alebo rovny ako 4
stav plnej adhézie - rozdiel impulzov voéi vztaznej naprave mensi alebo rovny ako 4

Riadiaci systém v zavislosti od velkosti vzniknutého skizu alebo $Smyku redukuje taznu silu
HDV a vykonava priame zasahy v riadeni Ziadanej hodnoty kotvovych prudov s cielom eli-
minovat vzniknuty sklz a udrzat HDV na hranici adhézie.

Pri detekcii velkého sklzu alebo Smyku riadiaci systém blokuje vykon HDV, nuluje taznu silu
HDV a indikuje intervenciu sklzovej ochrany (stranka A-02, & - A0243) ervenou farbou.
Indikacia ma pamatovu funkciu a rusi sa Standardnym spésobom nulovania tlagidlom (S181,
S182) na aktivnom stanovisti.

Pri detekcii ochrannej proporcie skizu je zmena taznej sily zablokovana a riadiaci systém v
zavislosti od velkosti vzniknutého skizu alebo Smyku redukuje Ziadanu hodnotu kotvovych
prudov s cielom eliminovat vzniknuty skiz alebo Smyk. Riadiaci systém indikuje intervenciu
skizovej ochrany (stranka A-02, @ - A0243) Zltou farbou. Indikacia neméa pamatovd funkciu.
Po skonceni sklzu indikacia zanika.

Pri detekcii regulacnej proporcie sklzu riadiaci systém v zavislosti od velkosti vzniknutého
sklzu alebo Smyku redukuje taznu silu HDV aj ziadanu hodnotu kotvovych pradov s ciefom
eliminovat vzniknuty skiz alebo myk a udrzat HDV na hrane adhézie. Riadiaci systém indi-
kuje intervenciu skizovej ochrany (stranka A-02, @ - A0243) Sedou farbou. Indikacia nema
paméatovu funkciu. Po skonéeni sklzu indikacia zanika.

Vo faze doznievania sklzu riadiaci systém uz nedeteguje Ziadny sklz a Smyk. Postupne eli-
minuje redukciu taznej sily a redukciu ziadanej hodnoty kotvovych pradov, ktoré boli zave-
dené pri predchadzajucej detekcii sklzu alebo Smyku. Indikacia doznievania intervencie skl-
zovej ochrany (stranka A-02, @ - A0243) je Sedou farbou.

V stave plnej adhézie skizova a Smykova ochrana nevykonava Ziadne zsahy do riadenia
trakéného vykonu HDV.

10.10. Viakové kurenie

Vlakové kurenie je riadené v zavislosti na nastaveniach HDV (stranka A-04, $$ - A0451).
V nastaveniach HDV ruShovodi¢ voli pracovné napatie striedavého vlakového kurenia
1500 V alebo 3000 V. Nastavenia HDV umoznuju aj trvalé vypnutie vlakového kurenia.

Prevadzkové zapinanie a vypinanie vlakového kurenia vykonava rusfiovodi¢ 2-polohovym
spinatom vlakového kurenia (S119, S120) na aktivhom stanovisti. Polohy su aretované.
V zavislosti na nastaveniach HDV a na navolenom trakénom systéme riadiaci systém na
z4klade povelu zo spinaca vlakového kurenia (S119, S120) aktivuje prislusné vlakové kure-
nie z nasledujucich moznosti: DC, AC1500V, AC3000V.

Prijatie povelu na zmenu stavu vlakového kurenia (zapnutie/vypnutie) je indikované blikaju-
cim indikatorom $$§ (S119A, S120A) na oboch stanovistiach. V okamihu, ked je realizacia
povelu ukonéena a vlakové kurenie dosiahlo pozadovany stav, indikatory prestavaju blikat.
V pripade, Ze vlakové kurenie je vypnuté, indikatory (S119A, S120A) su zhasnuté.
V pripade, Ze vlakové kurenie je zapnuté, indikatory (S119A, S120A) trvale svietia. Zapnutie
vlakového kurenia je indikované aj na palubnom termindly aktivneho stanovista (stranka A-
02, 5 - A0231A, 2£ - A0231B, £ - A0231C).

1 ~1800 7 ~3000

Povel na zapnutie vlakového kurenia je mozné vydat aj pred splnenim vSetkych nutnych
podmienok jeho zapnutia. Riadiaci systém v takomto pripade ¢aka primerane dlihy ¢as na
splnenie podmienok zapnutia a v pripade ich splnenia automaticky vliakové kurenie zapne.
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Rovnako v pripade ak pri zapnutom vlakovom kureni déjde k doCasnej strate podmienok
zdvihnutého trolejového zberaca alebo zapnutého hlavného vypinaca, riadiaci systém vla-
kové kurenie vypne a po obnoveni tychto podmienok korektne znovu zapne. V pripade stra-
ty inych podmienok je vlakové kurenie trvalo vypnuté a obsluha HDV ho musi zapnut manu-
alne vypnutim a zapnutim spinac¢a vlakového kurenia.

10.11. Technologicky stop

Technologické stopovanie HDV sa vykonava tladidlami STOP (S123A, S123B, S124A,
S124B) ktoré su umiestnené po jednom na oboch stanoviStiach ruSnovodi¢a a
dve v chodbicke HDV. VSetky tlacidla STOP funguju nezavisle od toho, ktoré stanoviste je
aktivne. VSetky STOP tlacidla su aretované. Stlatenie lubovolného STOP tlaCidla ma za
nasledok: nulovanie taznej sily , blokovanie trakénych menicov, vypnutie EDB a jej nahra-
denie pneumatickou brzdou, vypnutie hlavnych vypinacov, vypnutie vlakového kurenia,
stiahnutie trolejovych zberacov.

Stlacenie jedného STOP tlac¢idla na HDV je indikované na palubnom terminaly aktivneho
stanovi$ta (stranka A-02, - A0241A) Cervenou farbou.

Sucasné stlacenie viacerych STOP tlacidiel na HDV je indikované na palubnom terminaly
aktivneho stanovista (stranka A-02, - A0241B) ¢ervenou farbou.

10.12. Prechod medzi stanovistami

Pri prechode medzi stanoviStami na opustanom stanovisti je prostrednictvom palubného
displeja softvérovym tlaidlom aktivovany rezim prechodu medzi stanoviStami. Funkcia akti-
vacie rezimu prechodu medzi stanoviStami je pristupna prostrednictvom tlacidla (stranka A-
04, % - A0473).

Aktivacia rezimu prechodu medzi stanovistami bude indikovana na palubnom terminali ak-
tivneho stanovista (stranka A-02, . A0253).

Po aktivacii rezimu prechodu medzi stanovistami riadiaci systém ¢aka 15 sekund na vypnu-
tie spinaca riadenia. V pripade ak v ¢asovom intervale spinac riadenia nie je vypnuty, rezim
prechodu medzi stanoviStami je ukon€eny a riadiaci systém poskytne informaénu spravu €.
128.

Aktivacia prechodu medzi stanoviStami je podmienena splnenim nasledujucich podmienok:

e  zdvihnuty trolejovy zbera€

e zopnuty hlavny vypinac

e vypnuté vlakové kurenie

e vSetky STOP tlacidla neaktivované

e  kontrolér smeru na opustanom stanovisti je v nulovej polohe
e HDV stoji

Po vypnuti spinaca riadenia na opudtanom stanovisti zostdva zbera€ zdvihnuty, hlavny vy-
pina¢ zopnuty a schéma navestnych svetiel podla nastaveni ovladacich prvkov na opusta-
nom stanovisti.

Riadiaci systém MIREL RS361 v rezime prechodu medzi stanovistami po vypnuti spinaca
riadenia spusti ¢asovac, nastaveny na dobu 2 minuty. Ak po uplynuti tejto doby nebude ak-
tivované lubovolné stanoviste, reZzim prechodu medzi stanovistami bude ukon&eny a riadiaci
systém poskytne informacnu spravu €. 129.
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Pocas aktivneho prechodu medzi stanovistami od polohy ovladacich prvkov na lubovolnom
stanovisti nezavisi stav technolégie HDV. Funkcia vSetkych STOP tlacidiel je po¢as precho-
du zachovana.

Po prechode na druhé stanoviste, su nastavené ovladacie prvky na pulte a aktivovany spi-
na¢ riadenia. Stav technoldgie HDV bude bezpecne nastaveny podla polohy ovladacich
prvkov na aktivnom stanovisti.

V pripade straty podmienok pre rezim prechod cez strojoviiu bude tento rezim ukonceny
a riadiaci systém poskytne informacnu spravu ¢.130.

10.13. Aktivne odstavenie

Rezim aktivne odstavenie je funkény stav HDV, ktory umozfuje bezpecné statie vozidla
pripojeného k trolejovému napatiu bez pritomnosti obsluhy. Rezim aktivheho odstavenia
zaistuje napajanie vlakovej supravy elektrickou energiou a vzduchom.

Vychodiskovym stavom pre aktivaciu rezimu aktivneho odstavenia je sprevadzkované HDV
a suprava zabezpecena proti samovolnému pohybu.

Aktivacia rezimu AO je mozna vyhradne pri stojacom HDV. Aktivaciu rezimu AO vykona
obsluha HDV prestavenim voli¢a funkénych stavov S710 do polohy AO. Po aktivacii rezimu
AO prestavi obsluha kontrolér smeru do polohy 0, zabrzdi tlakom minimalne 3 bary
v brzdovych valcoch, navoli pozadovany trakény systém, zdvihne trakény zbera€, zapne
prislusny hlavny vypinag, zapne vlakové kurenie a nastavi pozadovanu navestnu schému.
Na oboch palubnych termindloch bude zobrazeny napis ,AKTIVNE ODSTAVENIE“.
V rezime AO je funk&ny systém ochran MIREL SOL a vlakovy zabezpeova¢ MIREL VZ1.

V rezime Aktivheho odstavenia su plne funkéné a vyhodnocované vSetky STOP tlacidla
osadené na HDV (vonkajSie aj vnutorné). Po aktivacii ktoréhokolvek z nich je HDV uvedené
do bezpeéného stavu vypnutim HV a stiahnutim trolejového zberaca.

Pocas rezimu AO je trvalo vyhodnocovana nulova rychlost HDV. V pripade detekcie samo-
volného pohybu vozidla riadiaci systém MIREL RS361 uvedie HDV do bezpeéného stavu
vypnutim HV a stiahnutim trolejového zberaca, aktivuje palubnu sirénku a pistalu HDV.

Poc&as reZzimu AO je trvalo vyhodnocované zabrzdenie HDV na zaklade tlaku v brzdovych
valcoch. V pripade detekcie nezabrzdenia alebo samovolného odbrzdenia vozidla, riadiaci
systém MIREL RS361 uvedie HDV do bezpecného stavu vypnutim HV a stiahnutim trolejo-
vého zberaca, aktivuje palubnu sirénku a pistalu HDV.

V pripade, ak systém ochran MIREL SOL zdeteguje ochranu, alebo poziarna Ustredia dete-
guje poziar, riadiaci systém uvedie HDV do bezpeéného stavu vypnutim HV a stiahnutim
trolejového zberaca.

V pripade, ak dbjde k detekcii straty napatia v trolejovom vedeni na dobu dlhSiu ako 15 mi-
nut, riadiaci systém uvedie HDV do bezpecného stavu vypnutim HV a stiahnutim trolejového
zberaca.

Ak sa v rezime AO HDV automaticky uvedie do bezpeéného stavu, odosle o tejto skutocnos-

ti alarmovy status prostrednictvom GPRS prenosu.

Ukonc&enie rezimu aktivneho odstavenia prebieha navolenim iného funkéného stavu HDV
prostrednictvom voli¢a funkénych stavov S710.
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10.14. Uvedenie HDV do bezpecného stavu

Uvedenie HDV do bezpe¢ného stavu

Riadiaci systém RS361 rozliSuje dva stupne bezpe¢ného stavu HDV :
- Bezpecny stav vlakového kurenia
- Bezpecny stav VN ¢asti strojovne HDV

Bezpecny stav vlakového kurenia

Pre uvedenie HDV do bezpecného stavu vlakového kurenia musia byt splnené nasledovné
technologické podmienky:

e systém ochran MIREL SOL neindikuje ziadny trakény systém

e oba trolejové zberace su stiahnuté

e odpojovace trakénych systémov AC aj DC su odpojené a uzemnené
e oba HV su vypnuté po dobu viac ako 1 minutu

e voli€¢ zberaCov S121 / S122 na aktivnom stanovisti je v polohe 0

e  kontrolér smeru S103A / S104A na aktivhom stanovisti je v polohe 0
o stykac vlakového kurenia K85 je rozopnuty

e napatie filtre Uf je mensie ako 50V

e HDV stoji alebo su vypnuté obe MS

Bezpecny stav vlakového kurenia je indikovany na terminali aktivneho stanovista (stranka
A-02, $55 - A025110). Désledkom indikacie bezpe&ného stavu viakového kurenia je moznost
bezpecného odpojenia konektoru vlakového kurenia pri rozpajani vlakovej supravy. Pri vy-
hlaseni bezpecného stavu vlakového kurenia nie je indikovany bezpecny stav kontrolkou
(H152), taktiez nie je uvolnena elektromagneticka zapadka zabran strojovne (Y201).

Bezpeény stav VN &asti strojovhe HDV

Pre uvedenie HDV do bezpecného stavu VN ¢asti strojovne musia byt splnené nasledovné
technologické podmienky:

e systém ochran MIREL SOL neindikuje Ziadny trakény systém

e oba trolejové zberale su stiahnuté

e odpojovace trakénych systémov AC aj DC su odpojené a uzemnené

e oba HV su vypnuté po dobu viac ako 1 minutu

e voli¢ zberaCov S121 / S122 na aktivnom stanovisti je v polohe 0

e  kontrolér smeru S103A / S104A na aktivhom stanovisti je v polohe 0

o stykace K36, K51 a K52 su rozopnuté

e skratovaci styka¢ K37 je zopnuty

e HDV stoji alebo su vypnuté obe MS

eV pripade funkénej CAN komunikacie s meniémi je hodnota vstupného napatia hlavné-
ho filtra , meni¢a U60, medziobvodov VN meni¢ov U03,U05,U09 mensSia ako 50 V a
sucCasne je aktivny priznak ,, Stav bezpe¢ného odpojenia “ meni¢ov U03, U05 a U09

e Vpripade poruchy CAN komunikdcie s meniémi je bezpe€ny stav indikovany
s oneskorenim 4 minuty

Ak je bezpecény stav VN Casti strojovne HDV uz dosiahnuty a ddjde k naruSeniu priestoru
strojovne HDV otvorenim dveri do strojovne S402, naruSeni zabran strojovne S403 a S404,
otvorenim krytu vystupu na strechu S406, otvorenim krytu trakéného transformatora S407
alebo otvorenim dveri meni¢a pomocnych pohonov U60, potom je kontrolér smeru S103A /
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S104A na aktivnom stanovisti mechanicky zaisteny v nulovej polohe elektromechanickou
zapadkou S103D / S104D.

Bezpecny stav VN ¢asti strojovne je indikovany na terminali aktivneho stanovista (stranka
A-02, L - A025101). Bezpeény stav je indikovany aj zelenou kontrolkou (H152) pri vstupe
do strojovne HDV z chodbicky.

Dosledkom indikacie bezpecného stavu VN ¢Easti strojovne HDV je uvolnenie elektromagne-
tickej zapadky zabran strojovne (Y201).

Sucasné rozsvietenie alebo sucasné zhasnutie kontroliek prevadzkového a bezpecného
stavu (H151 aj H152) pri vstupe do strojovne z chodbicky je poruchovym stavom. Obsluha
v takomto pripade postupuje tak, ako by kontrolka prevadzkového stavu (H151) svietila
a kontrolka bezpe¢ného stavu (H152) nesvietila.

10.15. Ukon¢enie prevadzky

Ukonc&enie prevadzky riadiaceho systému sa vykonava vypnutim batériového zdroja HDV.
Na vypnutie riadiaceho systému nie su potrebné Ziadne dalSie ukony.
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Riadenie v ruénom rezime

V rezime ru¢ného riadenia riadiaci systém riadi taznu silu HDV na zaklade priameho zada-
nia od obsluhy rusna. Riadiaci systém nevykonava regulaciu rychlosti HDV. Priame zadava-
nie silového U¢inku vykonava ruSnovodi¢ aj v rezime Jazda, aj v rezime Brzda.

Prepnutie HDV do ru¢ného riadenia sa vykonava prepnutim 2-polohového prepinaca rezimu
riadenia (S111, S112) na aktivnom stanovisti do polohy R (R - ruéne, A — automaticka regu-
lacia rychlosti). Obe polohy su aretované.

Ukonc&enie rezimu ru¢ného riadenia sa vykonava prepnutim prepinaca rezimu riadenia
(S111, S112) na aktivnom stanovisti do polohy A.

11.1. Ruény rezim - Jazda

V rezime Jazda zadava ruSnovodi¢ taznu silu riadiacim kontrolérom (S103B, S104B) na
aktivnom stanovisti. Riadiaci kontrolér je 5-polohovy ( +rychlo, +pomaly, 0, -pomaly, -rychlo).
Polohy 0 a -rychlo su aretované. V polohe +rychlo je prirastok taznej sily +12,5 % za se-
kundu. V polohe +pomaly je prirastok taznu silu +6,25 % za sekundu. V polohe 0 zostava
tazna sila nezmenena. V polohe -pomaly je ubytok taznej sily -6,25 % za sekundu. V polohe
-rychlo je ubytok taznej sily -12,5 % za sekundu.

Rovnaku funkciu ako poloha kontroléra +pomaly maiju tlacidla volby (S107, S108) na aktiv-
nom stanovisti. Rovnaku funkciu ako poloha kontroléra -pomaly maju tlacidla volby (S105,
S106) na aktivhom stanovisti.

Nenulovu taznu silu v rezime Jazda je mozné zadat len pri si¢asnom splneni nasledujucich
podmienok: zapnuty HV, zaradeny smer na aktivnom stanovisti, zostavenie trakénej schémy
v rezime Jazda, odbrzdenie samocinnej brzdy HDV, systém ETCS neblokuje vykon HDV.

Odbrzdenie samocinnej brzdy riadiaci systém vyhodnocuje na zaklade nulového tlaku v P-E
prevodniku. Priamocinna, ruéna a parkovacia brzda HDV nema vplyv na zadavanie taznej
sily .

Indikacia taznej sily na palubnom terminaly a postup nastavenia obmedzenia taznej sily
su popisané v kapitole Prevadzka HDV (Cast 10.3).

11.2. Ruény rezim — Brzda

Pri ru€nom riadeni moze rusnovodi€ pre potreby zniZovania rychlosti alebo udrZania rychlos-
ti HDV pouzit’ brzdovy systém v reZime brzdenia EDB. V tomto rezime je samo¢inna pneu-
maticka brzda odbrzdena. HDV brzdi len s pouzitim EDB.

V rezime brzdenia EDB zadava rusSrnovodi¢ brzdnu silu kontrolérom EDB (S103C, S104C)
na aktivnom stanovisti. Riadiaci kontrolér je 3-polohovy ( -, 0, +). Poloha 0 je aretovana.
V polohe + je prirastok brzdnej sily +10 % za sekundu. V polohe 0 zostava brzdna sila ne-
zmenena. V polohe - je ubytok brzdnej sily -10 % za sekundu. Brzdna sila v rezime brzde-
nia EDB je zadavana priamo do riadiaceho systému bez sprostredkovania cez P-E prevod-
nik.

Indikacia taznej a brzdnej sily na palubnom terminaly je popisana v kapitole Prevadzka HDV
(Cast 10.3).
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Riadenie v rezime ARR

V rezime riadenia ARR riadiaci systém vypocitava taznu silu HDV ako vysledok algoritmov
regulécie rychlosti. Vypocet prebieha na zaklade priameho zadania poZzadovanej rychlosti
od obsluhy rusia. Prepinanie trakénej schémy z Jazdy do Brzdy a naopak vykonava riadiaci
systém samostatne bez zasahu obsluhy.

Prepnutie HDV do rezimu ARR sa vykonava prepnutim 2-polohového prepinaca rezimu ria-
denia (S111, S112) na aktivnom stanovisti do polohy A (R - ru¢ne, A — automaticka regula-
cia rychlosti). Obe polohy su aretované. Ukonc¢enie rezimu ARR sa vykonava prepnutim
prepinaca rezimu riadenia (S111, S112) na aktivnom stanovisti do polohy R.

V rezime ARR zadava rusSnovodi¢ pozadovanu rychlost HDV klavesnicou ARR (K1, K2) na
aktivnom stanovisti. Alternativne moze ruSnovodi¢ nastavovat pozadovanu rychlost riadia-
cim kontrolérom (S103B, S104B) alebo tlaCidlami volby (S105, S106 a S107, S108) na ak-
tivnom stanovisti.

Klavesnicou ARR na aktivnom stanovisti rusfiovodi¢ vybera pozadovanu rychlost
z predvolenych hodnét podla popisu na klavesnici. Po stlaceni sa prislusné tlacidlo klaves-
nice rozsvieti na zeleno. Ak riadiaci systém akceptuje pozadovanu volbu, zelené podsviete-
nie tlacidla zhasne.

Riadiacim kontrolérom na aktivnom stanovisti je mozné zadat alebo upravit pozadovanu
rychlost’ prirastkovym sp6sobom. Riadiaci kontrolér je 5-polohovy ( +rychlo, +pomaly, O, -
pomaly, -rychlo). Polohy 0 a -rychlo su aretované. V polohe +rychlo je prirastok predvolenej
rychlosti +5 km/h za sekundu. V polohe +pomaly je prirastok predvolenej rychlosti +2 km/h
za sekundu. V polohe 0 zostava predvolenej rychlost nezmenena. V polohe -pomaly je zni-
Zenie predvolenej rychlosti -2 km/h za sekundu. V polohe -rychlo je zniZenie predvolenej
rychlosti -5 km/h za sekundu.

Rovnaku funkciu ako poloha kontroléra +pomaly maju tladidla volby (S107, S108) na aktiv-
nom stanovisti. Rovnaku funkciu ako poloha kontroléra -pomaly maju tlacidla volby (S105,
S106) na aktivnom stanovisti.

Indikacia predvolenej rychlosti pre rezim ARR je na palubnom terminaly na aktivnom stano-
visti (stranka A-02, @ - A0225A, (g - A0225B, @ - A0225C) v &iselnej Gasti indikatora. Indi-
kacia predvolenej rychlosti je aj na zelenej stope registracného rychlomeru MIREL RM1 (len
do nahradenie pomocou DMI ETCS). V modifikaciach s vlakovym zabezpecovatom ETCS
aj na palubnych DMI terminaloch systému ETCS.

Aktualne vypocitana tazna sila HDV je indikovana na palubnom terminaly na aktivhom sta-
novisti. Spésob indikacie a postup nastavenia obmedzenia taznej sily su popisané v kapito-
le Prevadzka HDV (Cast 10.3).

Dynamiku automatickej regulacie rychlosti rusfiovodi¢ navoli v nastaveniach HDV. Nastave-
nému stupfiu dynamiky ARR zodpoveda pozadované maximalne zrychlenie pre rezim Jazda

(stranka A-04, "(R: - A0421) a pozadované maximalne spomalenie pre rezim Brzda (stranka

A-04, Z; - A0422). V oboch rezimoch sa dynamika voli z 5-stupriovej Skaly.

12.1. Jazda ARR

Prepnutie do reZimu Jazda ARR vykona rusfiovodi¢ stlagenim tlagidla @) (S159B, S160B)
na aktivnom stanovisti. Prepnutie do rezimu Jazda ARR sa vykona len na priamy pokyn
ruSnovodiCa. Riadiaci systém v ziadnej situacii neprechadza do rezimu Jazda ARR automa-
ticky. Prepnutie do reZimu Jazda ARR riadiaci systém potvrdi podsvietenim tlagidla @ na
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aktivnom stanovisti. Prepnutie do reZzimu Jazda ARR je indikované aj na terminaly aktivheho
stanovista indikatorom ARR (stranka A-02, A&R - A0225A).

Na prepnutie do rezimu Jazda ARR pri stojacom HDV alebo pri rychlosti pod 3 km/h je po-
trebny suhlas na Jazdu ARR. Ru$fiovodi¢ dava suhlas trvalym stladenim tlacidla @ aZ po-
kial tento sthlas nie je potvrdeny riadiacim systémom. Pokial tlagidlo @) je stiatené ale suh-
las nie je potvrdeny, podsvietenie tlaCidla blika. Po potvrdeni suhlasu ostane tlacidlo trvalo
svietit a ruSfovodi¢ mdze tlacidlo povolit. V pripade, ak je tlacidlo povolené skér, ako je suh-
las potvrdeny, ARR sa prepne spat do reZzimu Vybeh ARR alebo Parkovanie ARR.

V rezime Jazda ARR prepinanie trakénej schémy z Jazdy do Brzdy a naopak vykonava ria-
diaci systém samostatne bez zasahu obsluhy na zaklade vypocitanej taznej sily . Pri kladnej
taznej sile je prepnuta trakéna schéma do rezimu Jazda. Pri zapornej taznej sile je prepnuta
trakéna schéma do rezimu Brzda. HDV pracuje v rezime brzdenia ARR. Riadiaci systém
automaticky riadi brzdovy vykon EDB a brzdovy ucinok samocinnej pneumatickej brzdy
v rozsahu prevadzkového brzdenia tak, aby HDV dosahovalo poZadované spomalenie.

Ukonc¢enie rezimu Jazda ARR je na priamy pokyn rusnovodi¢a vyberom iného reZime ARR,
alebo automaticky riadiacim systémom. Automatické prepnutie z rezimu Jazda ARR do re-
zimu Vybeh ARR sa vykona pri aktivacii ruéného brzdenia samocinnej brzdy a EDB alebo
pri nulovani vykonu z dévodu detekcie poruchy alebo ochrany. Automatické prepnutie
z rezimu Jazda ARR do rezimu Parkovanie ARR sa vykona pri rychlosti HDV pod 2 km/h.

V modifikacii systému s vlakovym zabezpeCovacom ETCS doéjde k prechodu z rezimu Jazda
ARR do rezimu vybeh ARR alebo parkovanie ARR aj v pripade, zZe systém ETCS pozaduje
blokovanie trakéného vykonu.

12.2. Vybeh ARR

Prepnutie z rezimu Jazda ARR do rezimu Vybeh ARR je bud na priamy pokyn rusSfovodi¢a
alebo automaticky (¢ast 12.1). Prepnutie z rezimu Parkovanie ARR do rezimu Vybeh ARR
sa v kazdom pripade vykona len na priamy pokyn ruSfovodi¢a. Priamy pokyn na prepnutie
do reZimu Vybeh ARR vykona rusfiovodi¢ stlagenim tlacidla ) (S159A, S160A) na aktiv-
nom stanovisti. Prepnutie do rezimu Vybeh ARR riadiaci systém potvrdi podsvietenim tlacid-
la @ na aktivnom stanovisti. Prepnutie do reZimu Vybeh ARR je indikované aj na terminaly
aktivneho stanovista indikatorom ARR (stranka A-02, @ - A0225B).

V rezime Vybeh ARR je kladna tazn4 sila blokovana. Automaticka regulacia rychlosti méze
v pripade potreby realizovat' len zniZzovanie rychlosti HDV prostrednictvom z&pornej taznej
sily .

Ukoncenie rezimu Vybeh ARR je na priamy pokyn rusnovodi¢a vyberom iného rezime ARR,
alebo automaticky zasahom riadiaceho systému. Automatické prepnutie z rezimu Vybeh
ARR do rezimu Parkovanie ARR sa vykona pri rychlosti HDV pod 2 km/h.

12.3. Parkovanie ARR

Prepnutie z rezimu Jazda ARR do rezimu Parkovanie ARR je bud na priamy pokyn rusrio-
vodi¢a alebo automaticky (€ast' 12.1). Prepnutie z rezimu Vybeh ARR do rezimu Parkovanie
ARR je bud na priamy pokyn rusfiovodi¢a alebo automaticky (East' 12.2). Priamy pokyn na
prepnutie do reZimu Parkovanie ARR vykona rusfovodi¢ stladenim tlagidla €@ (S159C,
S160C) na aktivnom stanovisti. Prepnutie do rezimu Parkovanie ARR riadiaci systém potvr-
di podsvietenim tlacidla €9) na aktivnom stanovisti. Prepnutie do rezimu Parkovanie ARR je
indikované aj na terminaly indikatorom ARR (stranka A-02, ff)ﬂ - A0225C).

V rezime Parkovanie ARR je tazna sila blokovana. Rychlost HDV nie je regulovana. Je akti-
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m E vovand parkovacia brzda HDV. UkoncCenie reZimu Parkovanie ARR je vyhradne na priamy
E pokyn ruSnovodi¢a vyberom iného rezime ARR.

Prechod do rezimu Parkovanie stlaéenim tladidla  odbrzduje samoginnu brzdu. Pri auto-
matickom prechode do rezimu Parkovanie sa samocinna brzda automaticky neodbrzduje.

\
>
4
|
L]

12.4. Pomala jazda

n— Funkciou Pomala jazda méze ruShovodi¢ oddialit zmenu predvolenej rychlosti ARR o taky
- _ "‘W ¢as, aby HDV zacalo zrychlovat, pripadne spomalovat, az ked posledny vagon vlakovej
- - supravy prejde cez miesto, kde pomala jazda bola aktivovana. HDV ubehne za ten ¢as dra-
hu rovnajuicu sa dizke vlakovej sipravy. Oneskorenie zmeny predvolenej rychlosti zavisi od
dizky vlakovej stpravy a od skutoénej rychlosti HDV.

ey -
. T T
v;’(? "‘Z; Pocas funkcie Pomala jazda regulator ARR reguluje rychlost HDV podla pévodnej predvo-
- e Gt | . ” . . ra . . ra . ra . . v I ’
| lenej rychlosti, ktora je stale indikovana na terminaly a na zelenej stope registracného rych-
A 4 lomeru.
J -+ P
il ¥ “.\‘3,'; N, g Aktivaciu funkcie Pomala jazda vykona rusnovodi¢ stlacenim tlacidla Pomala jazda na kla-
* INS B TR vesnici ARR (K1, K2) na aktivnom stanovisti. Od tohto okamihu sa za¢ne odpocitavat poza-
dovana draha HDV. Nasledne rusfiovodi€¢ na klavesnici ARR navoli predvolenu rychlost,
ktoru chce aktivovat po ubehnuti danej drahy.
| A fa v
S i Pocas trvania funkcie Pomala jazda je mozné pozadovanu predvolenu rychlost fubovolne
i '»)n menit stlacenim prislugného tlacidla na klavesnici ARR alebo manipulaciu s kontrolérmi ria-
o 2] denia (8ast 12).
B e
e . " el Ukongenie funkcie Pomala jazda je automatické po ubehnuti stanovenej drahy. Rusriovodi¢
- e P )

modze funkciu Pomala jazda vypnut aj pred ubehnutim stanovenej drahy opakovanym stla-
¢enim tlacidla Pomala jazda na klavesnici ARR. Pozadovana predvolena rychlost je v ta-
komto pripade ignorovana a regulacia ARR pokracuje podla pévodnej predvolenej rychlosti.

Tlacidlo Pomaléa jazda a tlacidlo poZzadovanej predvolenej rychlosti zostavaju svietit po¢as
realizacie funkcie Pomalej jazdy. Po ukonc&eni funkcie Pomala jazda je podsvietenie oboch
tlacidiel automaticky vypnuté. Aktivacia funkcie pomalej jazdy je indikované aj na terminaly
aktivneho stanovista indikatorom pomalej jazdy (stranka A-02, A0235) vratane zostavajuce;j
drahy pre Usek pomalej jazdy.

Dizku vlakovej supravy ru$fiovodié navoli v nastaveniach HDV. DiZka viakovej slpravy sa
zadava v metroch v nastaveniach HDV (stranka A-04, M - A0411).
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Praca s palubnym terminalom

Palubné terminaly (T1, T2) su umiestnené na zvislych €astiach pultu rusfiovodiCa v lavej
Casti. Palubny terminal na aktivnom stanovisti zobrazuje vSetky potrebné technologicke,
diagnostické a textové informacie potrebné pre obsluhu riadenie HDV. Palubny terminal
umozfiuje obsluhe zadavat a modifikovat prevadzkové nastavenia a identifikacné udaje.
Palubny terminal na neaktivnom stanovisti nezobrazuje Ziadne udaje a neumozfiuje modifi-
kaciu ziadnych nastaveni.

Palubné terminaly su dotykové displeje. Ich ovladanie sa vykonava priamo dotykom na
ovladacie prvky zobrazené na displeji. Palubné terminaly maju v lavej €asti 3 hardvérové
tlacidla na vypinanie a zapinanie a na regulaciu jasu. Displeje po€as Cinnosti riadiaceho
systému zostavaju zapnuté po cely ¢as. V pripade neaktivneho stanovista a aktivneho od-
stavenia displej po 1 minute zaspi, pricom dotykom na obrazovku je ho mozné aktivovat.

Vypinacie tlacidlo terminalu sa nepouziva!

13.1. Zoskupenie informacii na terminaloch

Zobrazované informacie na terminaloch su rozlozené na jednotlivé stranky. Stranky su
zoskupené do 4 vrstiev:

vrstva A: prevadzkové informdacie, indikacia poruch, indikacia ochran, modifikacia prevadz-
kovych parametrov a identifikacnych udajov

vrstva B: diagnostické informacie o technoldgii HDV

vrstva C: diagnostické informacie riadiaceho systému MIREL RS361

vrstva D: diagnostické informacie spolupracujucich systémov.

VSetky potrebné informacie a funkcie na obsluhu HDV pri jeho prevadzke su umiestnené na
vrstve A. Vrstvy B, C a D nie su pre obsluhu HDV potrebné a slizia vyhradne na diagnostiku
a udrzbu HDV a riadiaceho systému.

13.2. Organizacia prevadzkovych informacii

Prevadzkové informacie vrstvy A su roz¢lenené na nasledujicich stranky:

A-02: zakladné prevadzkové Udaje (podrobne Specifikované v 13.4)
A-04: nastavenia HDV (podrobne Specifikované v 13.5)

A-05: prihlasovacie a identifikaéné udaje (podrobne Specifikované v 13.6)
A-06: indikacia pordch HDV (podrobne Specifikované v 13.7)

A-07: indikacia ochran HDV (podrobne Specifikované v 13.8)

A-08: podmienky jazdy HDV (podrobne Specifikované v 13.9)

13.3. Standardna stranka

Standardna stranka obsahuje hlaviéku, ktora je umiestnena na hornom okraji. V strednej
Casti stranky je hlavna udajova plocha. Na dolnom okraji stranky st umiestnené navigacné
tlacidla, ktoré sluzia na prepinanie terminalu medzi jednotlivymi strankami.

Standardna hlavi¢ka stranky obsahuje:

Cast' I: popis strdnky umiestneny v favej Casti hlavicky
Cast' Il:  identifikator stranky umiestneny na pravo od stredu hlavicky
Cast lll:  identifikaciu HDV a stanovista, ¢as a datum umiestnené v pravej Casti hlavicky
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Priklad hlavi¢ky stranky (stranka A-04):

Dotykom na €ast' lll. hlavicky je mozné prepinat zobrazenie tejto ¢asti medzi nasledujucimi
moznostami:

e komplexné zobrazenie — zobrazuju sa vSetky udaje spolu
e zobrazenie ¢asu

e zobrazenie datumu

e  zobrazenie Cisla HDV

Navigacné menu vrstvy A je pre vSetky stranky tejto vrstvy rovnaké. Obsahuje tlacidla:

symbol popis symbolu na navigacnom tlacidle umiestnenie
MIREL Aktivacia stranky A-02 vrstva: A
RS361  Zakladné prevadzkové udaje poloha: 1
Aktivacia stranky A-04 vrstva: A
Nastav  nastavenia HDV poloha: 3
o Aktivacia stranky A-05 vrstva: A
Prihlas  pyipjasovacie a identifikagné udaje poloha: 4
Poruchy Aktivacia stranky A-06 vrstva: A
HDv  Indikécia porach HDV poloha: 5
Ochrany Aktivacia stranky A-07 vrstva: A
HDv  Indikécia ochran HDV poloha: 6
Aktivacia stranky A-08 vrstva: A
Jazda  pogmienky pre jazdu HDV poloha: 7
Prepnutie do vrstvy B vrstva: A
B ::> Diagnostické informacie o technologii HDV poloha: 8
Prepnutie do vrstvy C vrstva: A
C :> Diagnostické informécie riadiaceho systému MIREL RS361 poloha: 9
Prepnutie do vrstvy D vrstva: A
D :> Diagnostické informacie spolupracujlcich systémov poloha: 10

Obrazok navigacného menu (vrstva A):

Popis stranok a navigacnych tlacidiel vrstvy B, C a D nie je su€astou navodu na obsluhu
riadiaceho systému MIREL RS361 ( okrem stranky C-28). Zoznam poskytnutych informac-
nych sprav na stranke C-28 je podrobne Specifikovany v kapitole 13.10.

Popis stranok a naviga¢nych tlacidiel vrstvy B, C a D je su€astou navodu na udrzbu, diag-
nostika 1521RS361.

Navigacné menu vrstvy B, C a D jednotne obsahuju naviga¢né tlacidlo pre navrat do za-
kladnej vrstvy A:

symbol popis symbolu na naviga¢nom tlacidle Umiestnenie
Prepnutie do zakladnej vrstvy A vrstvy: B,C,D
¢A Prevadzkové informacie poloha: 10
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13.4. Zakladné prevadzkové udaje

361-120

e T T e B2 €202

Stranka A-02 je zakladna prevadzkova stranka palubného terminalu. Zobrazuje vSetky tech-
nologické udaje a veli€iny, ktoré su potrebné pre rusnovodica pri jazde HDV. Na stranke A-
02 je jedinym modifikovatelnym parametrom obmedzenie taznej sily, ktoré je mozné nasta-
vit dotykom na indikator taznej sily A02B1. Nastavenie je mozné v rozsahu 110-300kN
s krokom 50 kN. Na stranke sa nenachadzaju ziadne iné parametre alebo Udaje, ktoré by
musel rusnovodi¢ modifikovat.

st.1 17.07.2023
12:12:44

27.5 kV

44 km/h

3333 m

V&etky indikatory s umiestnené v hlavnej &asti stranky. Stipce 1 az 4 s umiestnené v lavej
gasti stranky. Stipec 5 (indikatory doplnené &iselnym dajom) je umiestneny v pravej éasti
stranky. V centralnej €asti stranky je umiestnenych 5 bargrafov. V spodnej Casti stranky je
horizontélny pas na zobrazenie sprav pre rusfiovodi¢a. Na hornej hrane stranky je hlavi¢ka,
ktora je z priestorovych dévodov redukovana. Na dolnej hrane stranky su naviga¢né tlacidla
vrstvy ,A" pre pohyb v menu.

Zoznam indikatorov na stranke A-02:

symbol

popis symbolu na zakladnej prevadzkovej stranke

Indikacia zdvihnutia predného trolejového zbera¢a — ADD

umiestnenie

identifikator: AO211A

E. ADD predného zberada je aktivne. 'rsigggt_a: A‘Oi

P Farba: $eda. stipec: 1

Indikacia zdvihnutia zadného trolejového zberata — ADD identifikator: AO211B

ADD zadného zberaca je aktivne. zgggt?: A'Oi

2 Farba: $eda. stipec: 1

Indikacia zdvihnutia oboch trolejovych zberacov — ADD oboch identifikator: AO211C

ADD zberacov je aktivne. zgggt_a: A'Oi

P zZ Farba: Seda. stipec:- 1

V Indikacia zopnutia jednosmerného hlavného vypinaca. identifikator: AO212A

. &ad4 stranka: A-02

il Farba: Seda. fiadok: 1

- stipec: 2

H'H

¥ 1520RS361 : 230413 34/87



symbol

B\

popis symbolu na zakladnej prevadzkovej stranke

Indikacia zopnutia striedavého hlavného vypinaca.
Farba: Seda.

Indikacia blokovania zapnutia hlavného vypinaca z dévodu
nesplnenia technologickych podmienok na jeho zapnutie.
Farba: ZIta.

Indikacia napéatia trakéného filtra.

Farba: Seda napatie filtra v prevadzkovom intervale
ZIta nizke napétie filtra, obmedzovanie

trakéného vykonu

podpétie filtra, trakény vykon nie je

povoleny.

cervena

Indikacia zostavenia Jazdnej schémy trakéného obvodu.
Farba: Seda.

Indikacia zostavenia Brzdnej schémy trakéného obvodu.
Farba: Seda.

Indikacia zaradenia smeru vpred aktivnym stanovistom.
Zaradenie smeru zaroven pripaja trakéné motory.
Farba: Seda.

Indikacia zaradenia smeru vzad aktivnym stanovistom.
Zaradenie smeru zaroven pripaja trakéné motory.
Farba: Seda.

Externé nabijanie 400 V
Farba: Seda
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361

Kritické napatie palubnej batérie
Farba: zltd — lahka porucha.
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361

Indikacia zapnutia vlakového kurenia DC. Na zaklade
navoleného trakéného systému voli¢mi trakéného systému je
zapnuté jednosmerné vlakové kurenie.

Farba: Seda.

Indikacia zapnutia vlakového kurenia AC 1500 V. Na zaklade

umiestnenie

identifikator: AO212B

stranka: A-02
riadok: 1
stipec: 2
identifikator: A0212C
stranka: A-02
riadok: 1
stipec: 2
identifikator: A0213
stranka: A-02
riadok: 1
stipec: 3

identifikator: AO221A

stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 1
identifikator: A0221B
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 1
identifikator: AO222A
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 2
identifikator: AO222B
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 2
identifikator: AO223A
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 3
identifikator: AO223B
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 3
identifikator: AO231A
stranka: A-02
riadok: 3
stipec: 1

identifikator: A0231B

SSS navoleného trakéného systému a na zaklade nastavenia figigt?: A'Og
i parametrov HDV na stranke A-04 je zapnuté striedave vliakove stipec:. 1
1500 kurenie 1500 V.

Farba: Seda.
Indikacia zapnutia vlakového kurenia AC 3000 V. Na zaklade identifikator: AO231C

SSS navoleného trakéného systému a na zaklade nastavenia ﬁgggt_a: A-Og
— parametrov HDV na stranke A-04 je zapnuté striedavé viakové  gijnec: 1
~~3000 kurenie 3000 V.

Farba: Seda.
Indikéacia tlaku v brzdnych valcoch identifikator:  A0232
Indikator A0232 je aktivovany pri tlaku v brzdnych valcoch 0,5 zgggta A'Og
bar a viac. Indikacia je ukoncena pri tlaku 0,3 bar a menej stipec: 2
V Farba: $eda ak HDV stoji
Zlta ak je rychlost HDV mensSia ako 20 km/h
Cervena ak je rychlost HDV vy3&Sia ako 25 km/h
Y
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symbol

popis symbolu na zakladnej prevadzkovej stranke

Indikacia ¢innosti EDB.
Farba: Seda EDB je aktivna.

Indikacia ¢innosti EDB.
Farba: Seda je zostavena brzdna schéma, ale nie su
splnené podmienky na ¢innost EDB
Cervena porucha EDB.

Indikacia aktivacie jedného STOP tlacidla na niektorom zo
stanovist alebo v chodbi¢ke HDV.
Farba: cervena.

Indikacia aktivacie viacerych STOP tlacidiel na niektorom zo
stanovist a v chodbicke HDV.
Farba: cCervena.

Indikacia Cinnosti Cistiacej brzdy HDV.
Farba: Seda

Indikacia ru¢na brzda zabrzdena .
Farba: Zlta

Indikacia Cinnosti sklzovej ochrany HDV.

Farba: Seda regulacna proporcia sklzového
regulatora, doznievanie sklu
ZIty ochranna proporcia sklzového
regulatora
Cervena detekcia velkého skizu.

Indikacia bezpe¢ného stavu HDV- bezpecny stav VN Casti
strojovne (kap.10.14)
Farba: zelena.

Indikacia bezpe¢ného stavu HDV-bezpecny stav vlakového
kurenia (kap.10.14)
Farba: zelena.

Indikacia zaucinkovania systému ochran HDV. Podrobna
informacia je zobrazena na stranke A-07.
Farba: cCervena.

Zdruzena indikacia poruchy HDV a neStandardného
prevadzkového stavu. Podrobna informacia je zobrazena na
strankach A-06 a A-04.
Farba: cCervena indikacia tazkej poruchy
ZIta indik&cia lahkej poruchy alebo
prevadzkového obmedzenia
modra indikacia neStandardného
prevadzkového stavu.

Indikacia trvalého vypnutia motorovej skupiny A. Vypnutie sa

umiestnenie

identifikator: AO233A

stranka: A-02
riadok: 3
stipec: 3
identifikator: AO233B
stranka: A-02
riadok: 3
stipec: 3

identifikator: AO241A

stranka: A-02
riadok: 4
stipec: 1
identifikator: A0241B
stranka: A-02
riadok: 4
stipec: 1
identifikator: AO242A
stranka: A-02
riadok: 4
stipec: 2
identifikator: AO242B
stranka: A-02
riadok: 4
stipec: 2
identifikator: A0243
stranka: A-02
riadok: 4
stipec: 3

identifikator: A025101

stranka: A-02
riadok: 5
stipec: 1
identifikator: A025110
stranka: A-02
riadok: 5
stipec: 1
identifikator: A0252
stranka: A-02
riadok: 5
stipec: 2
identifikator: A0253
stranka: A-02
riadok: 5
stipec: 3

identifikator: AO261A

nastavuje na stranke A-04. zgigtf’“ A‘Og
Farba: Zlta. stipec: 1
Indikacia trvalého vypnutia motorovej skupiny B. Vypnutie sa identifikator: AO261B
nastavuje na stranke A-04. zgggtf’“ A-Og
Farba: Zlta. stipec: 1
Indikacia trvalého vypnutia oboch motorovych skupin. Vypnutie identifikator: AO261C
sa nastavuje na stranke A-04. zgggtf’“ A-Og
Farba: Zlta. stipec: 1
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popis symbolu na zakladnej prevadzkovej stranke

Indikacia trvalého vypnutia EDB. Vypnutie sa nastavuje na
stranke A-04.
Farba: Zzlta.

Indikacia trvalého vypnutia skizovej ochrany HDV. Vypnutie sa
nastavuje na stranke A-04.
Farba: Zlta.

Indikacia aktivacie testovacieho rezimu HDV — skuska kotiev.
Aktivacia sa nastavuje na stranke A-04.
Farba: ZIta.

Indikacia aktivacie testovacieho rezimu HDV — skuska budenia.
Aktivacia sa nastavuje na stranke A-04.
Farba: Zlta.

Indikacia aktivacie testovacieho rezimu HDV — skuska
odpornika. Aktivacia sa nastavuje na stranke A-04.
Farba: zlta.

Indikacia jednosmerného trakéného systému — systém ochran
HDV detegoval pritomnost DC trakéného systému 3 kV. Po
zapnuti odpojovaca jednosmerného systému je indikacia
doplnena o Gdaj o velkosti DC trolejového napétia. Udaj je
uvedeny v kV. Pri velkosti trolejového napatia menej ako 2 kV
a viac ako 3,6 kV je podfarbenie ZIté.

Farba: Seda.

Indikacia striedavého trakéného systému — systém ochran HDV
detegoval pritomnost’ AC trakéného systému 25 kV. Indikacia je
doplnena o tdaj o velkosti AC trolejového napétia. Udaj je
uvedeny v kV. Pri velkosti trolejového napatia menej ako 19 kV
a viac ako 27,5 kV je podfarbenie ZlIté.

Farba: Seda.

Indikacia aktivnej automatickej regulacie rychlosti v rezime
Jazda ARR. Indikacia je doplnena o Ciselny udaj o predvolenej
rychlosti v km/h.

Farba: Seda.

Indikacia aktivnej automatickej regulacie rychlosti v rezime
Vybeh ARR. Indikacia je doplnend o Ciselny udaj o predvolenej
rychlosti v km/h.

Farba: Seda.

Indikacia aktivnej automatickej regulacie rychlosti v rezime
Parkovanie ARR. Indikacia je doplnena o €iselny udaj

0 predvolenej rychlosti v km/h.

Farba: Seda.

Indikacia aktivacie funkcia pomalej jazdy. Indikacia je doplnena
0 Udaj zostavajticej drahy v pomalom tseku. Udaj je uvedeny
v m.
Farba: Seda.
Indikator taznej sily s moznostou jej obmedzenia. Vertikalny
bargraf so stupnicou na lavej strane.
Rozsah: 0 + 300 kN
Farba: modra vrezime Jazda

ZIta v rezime Brzda.

umiestnenie

identifikator: A0262
stranka: A-02
riadok: 6
stipec: 2
identifikator: A0263
stranka: A-02
riadok: 6
stipec: 3
identifikator: AO264A
stranka: A-02
riadok: 6
stlpec: 4
identifikator: A0264B
stranka: A-02
riadok: 6
stlpec: 4
identifikator: A0264C
stranka: A-02
riadok: 6
stlpec: 4
identifikator: AO215A
stranka: A-02
riadok: 1
stlpec: 5

identifikator: AO215B

stranka: A-02
riadok: 1
stlpec: 5

identifikator: AO225A

stranka: A-02
ria}dok: 2
stlpec: 5

identifikator: AO225B

stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 5
identifikator: A0225C
stranka: A-02
riadok: 2
stipec: 5
identifikator: A0235
stranka: A-02
riadok: 3
stipec: 5

identifikator: A02B1
stranka: A-02
stlpec: B1

H'H
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symbol popis symbolu na zakladnej prevadzkovej stranke umiestnenie
 Indikator kotvovych pridov pre obe motorové skupiny. Zdvojeny  identifikator: A02B2
vertikalny bargraf so stupnicou na lavej strane. IKA pre stranka: A-02
; . ) . i stipec: B2
motorovu skupinu A je zobrazeny vlavo, IKB pre motorovu
IK skupinu B je zobrazeny vpravo.
Rozsah: 0 + 1200 A
Farba: modra pre prady do 700 A
ZIta pre prudy od 700 do 1000 A
Cervena pre prudy nad 1000 A.
 Indikator budiacich prudov pre obe motorové skupiny. Zdvojeny | identifikator: A02B3
vertikalny bargraf so stupnicou na lavej strane. IEA pre ::irsg(':‘?: A-gg
IE motorovu skupinu A je zobrazeny vlavo, IEB pre motorovu '
skupinu B je zobrazeny vpravo.
Rozsah: 0 + 120 A
Farba: modra.
H \vl H 1520RS361 : 230413 38/87



S 13.5. Nastavenia HDV
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12:12:47

Zapnuté Prevadzkovy rezim

Nastavenia HDV A-04
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Na stranke A-04 sa nastavuju prevadzkové parametre ovplyviujuce riadenie a ovladanie
hnacieho vozidla. Stranka umoznuje obsluhe zadavanie Ciselnych udajov a vyber udajov
z predvolenych zoznamov.

Zadavanie udajov alebo ich modifikacia sa aktivuje stlacenim tlacidla s ikonou na lavej stra-
ne od zobrazeného Udaja, ktory chce rusnovodi¢ modifikovat. Po stlaceni tladidla sa na
stranke zobrazi dialégové okno, prostrednictvom ktorého obsluha zada pozadovany Ciselny
udaj alebo vyberie pozadovany udaj z predvoleného zoznamu.

Specifické hodnoty nastavenych tdajov st zvyraznené aj farebnym podkladom pod &isel-
nym udajom, ktory je v pripade inej farby ako Ciernej spresneny v nasledujicej tabulke.

VSetky nastavenia su umiestnené v hlavnej Casti stranky. V spodnej Casti stranky je horizon-
talny pas na zobrazenie sprav pre rusnovodi¢a. Na hornej hrane stranky je Standardna hla-
vicka. Na dolnej hrane stranky su navigac¢né tlac¢idla vrstvy ,A“ pre pohyb v menu.

Obmedzenia, kedy je mozné modifikovat konkrétny udaj a kedy nie, st uvedené v nasledu-
jucej tabulke.

''H
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- )@\ Zoznam nastaveni zadavanych na stranke A-04:

N
\ v‘..\
symbol popis vstupného prvku na stranke: Nastavenia HDV umiestnenie
. g —— Dizka vlaku. Zadava sa v metroch identifikator: A0411
- \ A - - Numericky vstup v rozsahu: 17 - 2000 figgg::_a: A'0‘1‘
— Obmedzenia: nie je mozné modifikovat pri aktivnom stipec:. 1
systéme ETCS.
e e Dynamika ARR - J uruje pozadované maximalne identifikator: - A0421
- _ ";‘W zrychlenia pri rozbiehani HDV v reZime automaticke;j figgg::?: A-0421
- o regulacie rychlosti. stipec: 1
J Vyber zo zoznamu: stupen 1
/ stupen 2
: ;'?‘}‘ ’:;" ARR stuper:1 3
r.,, e > | stuperj 4
- | stupen 5
\ y Obmedzenia: nie su Specifikované.

. _;'m, - ) 0':. Dynamika ARR - B uréuje pozadované maximalne ideptifikétor: A0431
LR o X spomalenie pri brzdeni HDV v reZime automatickej figgg::?: A-Og
- regulacie rychlosti. stipec: 1

B Vyber zo zoznamu: stupen 1
/ stupen 2
e | =" ARR stupen 3
S .
3 L. stupen 4
e v stupefi 5
“ g Obmedzenia: nie su Specifikované.
. ‘u - - . ~ . . v v . . oy ra
DY R . " e ool J _ Obmedzenie taznej sily HDV v rezime Jazda urcuje identifikator: - A0441
“* AL Ll —=—=—  maximalny taznu silu pri ruénom aj automatickom riadeni. f’igggtﬁ“ A'OZ‘
TS Minimalne obmedzenie tazne;j sily je 110 kN. stipec:' 1
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Nastavenie vlakového karenia AC trakéného systému identifikator: - A0451
a celkové zablokovanie viakového kurenia. zgggt‘?z A'Og
V pripade vyberu hodnoty Vypnuté je vlakové kurenie trvalo stipec:. 1
vypnuté a poloha spinacov kurenia (S119 a S120) na
SSS stanovistiach nema vplyv na vlakové kurenie.
Vyber zo zoznamu: 3000 V
1500 V
Vypnuté  farba ZIta
Obmedzenia: je mozné nastavovat len pri vypnutom
hlavnom vypinaci.
Trvalé vypinanie trolejovych zberacov. Vypnutim daného identifikator: - A0461
trolejového zberada je zaroven prestaveny aj jeho zggg::?: A-og
odpojovac do polohy odpojené. stipec:. 1
Vyber zo zoznamu: Zapnuté
Vypnuty 1. farba ZIta
Vypnuty 2. farba zlta
Vypnuté  farba zIta
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Trvalé vypinanie motorovych skupin. Vypnutim danej identifikator: - A0471
motorovej skupiny je trvalo odpojeny aj jej odpojovad. figgg::?: A'O‘;
Vyber zo zoznamu: Zapnuté stipec:. 1
Vypnuta 1. farba zlta
Vypnuta 2. farba zIta

Vypnuté  farba zIta
Obmedzenia: nastavovanie je mozné len v bezvykonovom
stave.

''H
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symbol popis vstupného prvku na stranke: Nastavenia HDV umiestnenie
Trvalé vypinanie EDB. Pri vypnutej EDB brzdi HDV identifikator: - A0412
vyhradne pneumatickou brzdou. f‘igggt?: A'O‘l‘
Vyber zo zoznamu: Zapnuté stipec: 2
E Vypnuté  farba ZIta
Obmedzenia: nastavovanie je mozné len v bezvykonovom
stave.
Trvalé vypinanie sklzovej ochrany. Vypnutie skizovej identifikator: - A0422
ochrany mé za nasledok zablokovanie reZzimu Jazda ARR f’iggg'lz_a: A-0421
pri automatickej regulacii rychlosti a obmedzenie TaZnej stipec:. 2
@ sily HDV rezime ru¢ného riadenia.
Vyber zo zoznamu: Zapnuté
Vypnuté  farba zlta
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Nastavenie rezimu hlavného kompresora. V rezime Max identifikator: - A0432
kompresor jednorazovo doplni tlak v hlavnom vzduchojeme f‘iggg::?: A-Og
na maximalnu hodnotu a automaticky sa prepne do rezimu stipec:. 2
Automatika. V rezime Vypnuté je kompresor trvalo mimo
ﬁ prevadzky.
Vyber zo zoznamu: Automatika
Vypnuté  farba ZIta
Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Nastavenie rezimu pomocného kompresora. V rezime Max  identifikator:  A0442
kompresor jednorazovo doplni tlak v pomocnom f‘iggg::?: A'Oj
vzduchojeme na maximalnu hodnotu a automaticky sa stipec: 2
prepne do rezimu Automatika. V rezime Vypnuté je
ﬁ, kompresor trvalo mimo prevadzky.
Vyber zo zoznamu: Automatika
Vypnuté  farba ZIta
Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Trvalé vypnutie poziarnej ochrany. Pri vypnuti pozZiarnej identifikator: - A0452
ochrany nie su informécie z poZiarnej Ustredne indikované zgggt‘?z A'Og
na stanovisti ruSfiovodiCa a Ziadnym sp6sobom neblokuju stipec: 2
d” riadenie HDV.
Vyber zo zoznamu: Zapnuté
Vypnuté  farba ZIta
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Nastavenie rezimu chladenia skrine elektroniky. V rezime identifikator: - A0462
Vypnuté je ventilator trvalo vypnuty. V rezime Max je zggg::?: A-og
ventilator trvalo zapnuty bez ohladu na teplotu v skrini stipec: 2
elektroniky.
% Vyber zo zoznamu: Automatika
Vypnuté  farba ZIta
Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.
Nastavenie rezimu chladenia trakénych motorov a identifikator: - A0472
strojovne. V rezime Max je ventilator trvalo zapnuty na zggg::?: A'O‘;
maximalne otacky bez ohladu na teplotu v strojovni. stipec: 2
Vyber zo zoznamu: Automatika
Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.
H'H
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popis vstupného prvku na stranke: Nastavenia HDV

Nastavenie testovacieho rezimu HDV.
Vyber zo zoznamu: Prevadzkovy rezim
Skuska kotiev farba zlta
Skuska budenia farba zlta
Skuska odpornika  farba Zlta
Funkéna skuska D3 farba zlta
Obmedzenia: nastavenie je mozné vykonat’ len pri nulovej
rychlosti HDV a pri bezvykonovom stave. Prepnutie do
rezimu D3 si vyzaduje splnenie dalSich podmienok:
stiahnuté zberace, zavreté vzduchové kohuty zberacov,
zatiahnuta ru¢na brzda.

Nastavenie rezimu ovladania odvodriovacich kohutov
hlavnych vzduchojemov. V rezime Max su odvodfiovacie
kohuty jednorazovo otvorena na dobu 15 s po ktorej sa
automaticky prepnu do rezimu Automatika. V rezime
Vypnuté je odvodnovanie hlavnych vzduchojemov trvalo
blokované.
Vyber zo zoznamu: Automatika

Vypnuté  farba ZIta

Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.

Nastavenie rezimu vyhrievania odvodnovacich kohutov.
V rezime Max su kohuty vyhrievané bez ohladu na
vonkajSiu teplotu, po 3 mindtach sa vyhrievanie
automaticky prepne do rezimu Automatika. V rezime
Vypnuté je vyhrievanie kohutov trvalo blokované.
Vyber zo zoznamu: Automatika

Vypnuté  farba ZIta

Max farba modra
Obmedzenia: nie su Specifikované.

Aktivacia rezimu prechodu medzi stanovistami HDV

umiestnenie

identifikator: A0413

stranka: A-04
riadok: 1
stipec: 3

identifikator: A0443

stranka: A-04
riadok: 4
stlpec: 3

identifikator: A0453

stranka: A-04
ria}dok: 5
stipec: 3

identifikator: A0473

stranka: A-04
iadok: 7
Obmedzenia: Rezim prechodu medzi stanovistami je gt?pgc 3
ST1 . o . . . :
Y mozné aktivovat pri splneni nasledovnych podmienok:
ST2 zdvihnuty trolejovy zberac, zopnuty HV, vypnuté viakové
kurenie, nesmie byt aktivované ziadne STOP tlacidlo, HDV
musi stat, kontrolér smeru na opustanom stanovisti musi
byt nastaveny do nulovej polohy.
Y
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13.6. Prihlasenie

361-120 st.1 17.07.2023

Prihlasovacie idaje A-05 12:12:50

77Ty

111000

222000

333000

444000

Stranka A-05 umoznuje zadat prihlasovacie Udaje pre prihlasenie do registraéného rychlo-
meru MIREL RM1 a udaje pre odoslanie do systému merania spotreby elektrickej energie
MSE. Stranka umoznuje zadavanie Ciselnych udajov a zadavanie povelov na odoslanie
a vymazania prihlasovacich udajov

Zadavanie udajov alebo ich modifikacia sa aktivuje stlacenim tlacidla s popisom na lavej
strane od Ciselného udaja, ktory sa ma modifikovat. Po stlaceni tlaidla sa na stranke zob-
razi dialégové okno, prostrednictvom ktorého obsluha zada pozadovany Ciselny udaj. Zada-
vanie povelov sa aktivuje stlaceni jedného z povelovych tlacidiel. Po stlaceni tlacidla sa na
stranke zobrazi dialégové okno. Kladnou odpovedou v dialégovom okne rusnovodi€ realizu-
je prislusny povel. Negativhou odpovedou v dialdégovom okne je povel zruSeny a jeho reali-
z4cia je preruSena.

Prihlasenie rusnovodica je mozné aj pomocou c&itacky identifikacnych kariet , kedy su prihla-
sovacie udaje prenesené automaticky z Cipovej karty do stranky A0S . Nacitavanie udajov
je aktivované len pri aktivnej stranke A05 z dévodu zabranenia nahodnych nacitani .

VSetky prihlasovacie udaje su umiestnené v hlavnej Casti strdnky na riadkoch 1 az 5.
V strednej €asti stranky na riadku 7 su rozmiestnené povelové tlacidla. V spodnej Casti
stranky je horizontélny pas na zobrazenie sprav pre rusfiovodi€a. Na hornej hrane stranky je
Standardna hlavicka. Na dolnej hrane stranky su navigac¢né tlacidla vrstvy ,A“ pre pohyb
Vv menu.

Obmedzenia, kedy je mozné modifikovat konkrétny Gdaj a kedy nie, st uvedené v nasledu-
jucej tabulke.

''H
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Zoznam vstupnych Udajov zadavanych na stranke A-05:

symbol popis vstupného prvku na stranke: Prihlasenie umiestnenie

Rusnovodi¢ Identifikacné ¢&islo rusnovodica. identifikator: A0511
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 f.L’Z‘EEa A'Oi
Obmedzenia: nie je mozné modifikovat' pri pohybe Stipec:. 1
HDV alebo pri aktivnom systéme ETCS..

Viak Identifikacné Cislo vliaku. identifikator: A0521
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 f.L’Z‘EEa A'Og
Obmedzenia: nie je mozné modifikovat' pri pohybe stipec:. 1
HDV alebo pri aktivnom systéme ETCS..

Hmotnost’ Hmotnost vlaku zadavana v tonach. identifikator:  A0531

ik -0 - stranka: A-05

Numericky vstup v rozsahu: 0 - 9999 Hiadok: 3
Obmedzenia: nie su Specifikované. stipec:. 1

Druh vykonu Druh vykonu HDV zadavany podla platného identifikator:  A0541
giselnika vykonov. f‘iggg::?“ A-0‘51
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec: 1
Obmedzenia: nie su Specifikované.

Dopravca Identifikacné Cislo dopravcu. identifikator:  AO551
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 9999 f‘igggt?: A-og
Obmedzenia: nie su Specifikované. stipec: 1

Cislo HDV Evidencné Cislo vlastného HDV. identifikator:  A0512
Obmedzenia: nie je mozné modifikovat v Ziadnej f‘iggg::?: A-Oi
situacii. Dané konfiguraciou riadiaceho systému stipec: 2
MIREL RS361.

Cislo HDV - 1 Evidenéné Cislo 1. pripojeného HDV. identifikator: - A0522
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 f‘iggg::?: A-og
Obmedzenia: nie su Specifikované. stipec: 2

Cislo HDV -2 Evidenéné Cislo 2. pripojeného HDV. identifikator: - A0532
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 figgg:zja: A-Og
Qbmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané stipec: 2
Cislo HDV - 1.

Cislo HDV -3 Evidenéné Cislo 3. pripojeného HDV. identifikator: - A0542
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 figgg::?: A-Oi
Obmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané stipec:. 2
Cislo HDV - 2.

Cislo HDV - 4 Evidenéné Cislo 4. pripojeného HDV. identifikator: - A0552
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99999999 flggg';a A'Og
Obmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané stipec:. 2
Cislo HDV - 3.

Kéd pouzitia Kéd pouzitia vlastného HDV zadavany podfa identifikator: - A0513
platného ¢iselnika kodov pouZitia. flggg::a A0
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec:. 3
Obmedzenia: nie su Specifikované.

Kéd pouzitia—1  Kod pouzitia 1. pripojeného HDV zadavany podlia identifikator:  A0523
platného &iselnika kddov pouzitia. flggg';a A'Og
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec:. 3
Obmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané
Cislo HDV — 1.

Kéd pouzitia—2  Kod pouzitia 2. pripojeného HDV zadavany podla identifikator: - A0533
platného &iselnika kddov pouzitia. ?.ZﬁSEa A'Og
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec:. 3
Obmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané
Cislo HDV - 2.

Y
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symbol popis vstupného prvku na stranke: Prihlasenie umiestnenie
Kéd pouzitia — 3 - Kod pouzitia 3. pripojeného HDV zadavany podla ' identifikator: - A0543
platného &iselnika kédov pouitia. stranka: A-05
s . riadok: 4
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec: 3
Obmedzenia: je mozné zadat), len ak je zadané
Cislo HDV - 3.
Kéd pouzitia — 4 - Kaéd pouzitia 4. pripojeného HDV zadavany podla ' identifikator: - AO553
platného &iselnika kédov pouzitia. flggg::a A'Og
Numericky vstup v rozsahu: 0 - 99 stipec:. 3
Obmedzenia: je mozné zadat, len ak je zadané
Cislo HDV — 4.
Esc * Povel na zrugenie vykonanych zmien v udajoch ' identifikator: - AO571
a na obnovenie poslednych odoslanych Udajov. Do ~ Stranka: A-05
. . . . riadok: 7
registracného rychlomeru MIREL RM1 a do stipec: 1
systému merania spotreby elektrickej energie MSE
sa v tomto pripade neposielaju ziadne udaje.
C  Povel na vynulovanie vSetkych zadanych udajov ' identifikator:  A0572
a odhlasenie z registraéného rychlomeru MIREL ﬁgggt?: A-og
RM1. stipec: 2
J Povel na odoslanie zadanych udajov do identifikator: AO57A
registraéného rychlomeru MIREL RM1 a do ﬁgggt?: A-og
systému merania spotreby elektrickej energie stipec:. 10
MSE.
Y
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13.7. Poruchy HDV

361-120 st.1 17.07.2023
12:12:53

Poruchy HDV

Stranka A-06 indikuje poruchové stavy vSetkych doélezitych funkénych celkov HDV. Indiko-
vané su poruchy obvodov zberacov, transformatora a usmerfiovaca, obvodov hlavnych vy-
pinacov, komponentov trakéného obvodu, trakénych meni¢ov, pomocnych pohonov, EDB,
spinacich prvkov, riadiaceho systému a dalSie.

Poruchy su indikované spravidla v 2 drovniach. Tazka porucha &ervenou farbou. Lahka po-
rucha Zltou farbou. Detekcia tazkej poruchy ma spravidla za nasledok zablokovanie traké-
ného vykonu, vypnutie hlavného vypinaca alebo stiahnutie trolejového zberaca. Detekcia
fahkej poruchy spravidla vedie k zablokovaniu trakéného vykonu, pripadne len k vizualnej
a akustickej indikacii. V pripade pretrvavania detekcie poruchy nie je mozné jej indikaciu
zrusit. Indikacia poruch na stranke A-06 sa rusi tlacidlami nulovania ochran a poruch (S181
a S182) na aktivnom stanovisti.

V3etky indikatory su zoskupené v lavej Casti stranky. V pravej asti sa zobrazuje doplfiujuca
informacia pre obsluhu k zvolenému indikatoru. Doplfiujuca informacia k indikatoru obsahuje
ikonu indikatora, textovy identifikator indikatora, textovy popis indikatora a struény Doporu-
¢eny technologicky postup obsluhy HDV pre pripad detekcie danej poruchy. V pripade zob-
razenia indikatora premostenie poruchy, je mozné vzniknutu poruchu za predpisanych tech-
nologickych podmienok tkz. premostit’ a pokracovat’ v jazde HDV. V spodnej €asti stranky je
horizontalny pas na zobrazenie sprav pre rusfiovodi¢a. Na hornej hrane stranky je Stan-
dardna hlavi¢ka. Na dolnej hrane stranky su naviga¢né tlacidla vrstvy ,A® pre pohyb v menu.
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Zoznam indikatorov na stranke A-06:

symbol

<

popis symbolu na stranke A-06: Poruchy HDV umiestnenie

Zdruzena porucha 1. trolejového zberaca - porucha identifikator: A0611

trolejového zberaga X01, porucha ADD, porucha figgg::?: A'Of
odpojovaca trolejového zberaca QO03. stipec:. 1

Farba: Zltd — lahka porucha, Cervena — tazké porucha.

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka mozna na zberadi prudu 2, stiahnut zbera€ prudu 1 so su€¢asnym
vypnutim odpojovaca zberac¢a 1, skontrolovat’ stiahnutie zberaca 1, potvrdit
poruchu tlagidlom, zdvihnut zbera€ prudu 2, zapnut HV.

Lahku poruchu ADD je mozné deaktivovat pomocou tlacidla premostenie
poruchy , pod ktorym sa nachadza informacny text.

Zdruzena porucha 2. trolejového zberaca - porucha identifikator: A0612

trolejového zberaga X02, porucha ADD, porucha figig::?: A'Of
odpojovaca trolejového zberaca Q04. stipec:. >

Farba: zltd — lahka porucha, Cervena — tazka porucha.
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka mozna na zberadi prudu 1, stiahnut zbera€ prudu 2 so su€¢asnym
vypnutim odpojovaca zberaca 2, skontrolovat’ stiahnutie zberaca 2, potvrdit
poruchu tlagidlom, zdvihnut zbera€ prudu 1, zapnut HV.

Lahku poruchu ADD je mozné deaktivovat pomocou tlacidla premostenie
poruchy , pod ktorym sa nachadza informacny text.

ZdruZena porucha obvodov jednosmerného hlavného identifikator: A0613

vypinacga - porucha jednosmerného hlavného vypinaca f‘igig::?: A'OE
QO01, porucha odpojovaca uzemnovaca jednosmerného stipec:. 3

trakéného systému QO6.

Farba: zZlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha.

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnat HV, pri naslednom opakovani poruchy
prevadzka HDV na jednosmernom trakénom systéme nie je mozna, vypnut
HV, stiahnut' zberace prudu, zastavit HDV, uviest HDV do bezpe¢ného stavu.

Zdruzena porucha obvodov striedavého hlavného identifikator: A0614

vypinaga - porucha striedavého hlavného vypinaga Q02, figggt?: A'O?
porucha odpojova¢a uzemnovaca striedavého trakéného stipec:. 4

systému QO05.

Farba: zltd — lahka porucha, Cervena — tazka porucha.

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit' poruchu tlagidlom, zapnut HV, pri naslednom opakovani poruchy
prevadzka HDV na striedavom trakénom systéme nie je mozna, vypnut HV,
stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, uviest HDV do bezpeéného stavu.

ZvySena teplota oleja trakéného transformatora TO1. identifikator: A0615

Farba: ZIta — fahka porucha. fi:gg::?: A'OE
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 5

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tla¢idlom, skontrolovat chod obidvoch Eerpadiel oleja, zapnut
HV, pokracovat v prevadzke HDV so zniZzenou taznou silou 80% az do
znizenia teploty transformatora na dovolenu hodnotu.

Buchholzovo relé trakéného transformatora TO1. identifikator: A0616

EEA Farba: &ervena — tazka porucha. figg'g::?: A'Oi’
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 6

v
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popis symbolu na stranke A-06: Poruchy HDV umiestnenie

Doporuceny technologicky postup:
Uviest HDV do bezpecného stavu, odvzdusnit buchholzovo relé, HDV uviest
do prevadzkoveého stavu a potvrdit poruchu tlaCidlom.

Porucha 1. Cerpadla oleja trakéného transformatora TO1. identifikator:  A0617
Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. fi:ggt?: A'O?
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:' 7

Doporuceny technologicky postup:

Skontrolovat' istic FA2 na meni¢i pomocnych pohonov, potvrdit poruchu
tlacidlom, zapnut HV, prevadzka HDV na striedavom systéme mozna pokym
nie je indikovana porucha prekroc¢enia teploty transformatora.

Porucha 2. erpadla oleja trakéného transformatora TO1. identifikator: A0618
Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. z:ggt?: A-O?
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 8

Doporuceny technologicky postup:

Skontrolovat' istic FA3 na menic¢i pomocnych pohonov, potvrdit poruchu
tlaCidlom, zapnut HV, prevadzka HDV na striedavom systéme mozZna pokym
nie je indikovana porucha prekrocenia teploty transformatora.

Porucha 1. vetvy trakéného usmerfiovaca UO1. identifikator: A0619
Farba: ZIt4 — fahka porucha, dervena — tazka porucha. f‘iggg::?: A'OS
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 9

Doporuceny technologicky postup:
Prevadzka HDV vlastnou silou na striedavom systéme nie je mozna, vypnut
HV, stiahnut’ zberace pradu, HDV odstavit.

Porucha 2. vetvy trakéného usmerfiovaca UO1. identifikator:  AOB1A
Farba: Zlta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figgg::?: A-O?
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 10

Doporuceny technologicky postup:
Prevadzka HDV vlastnou silou na striedavom systéme nie je mozna, vypnut
HV, stiahnut zberace prudu, HDV odstavit.

Porucha meni€a budenia UO9A - motorova skupina A. identifikator: - A0621
Farba: ZIta — lahka porucha, éervena — tazka porucha. strénka: A-06

. . . riadok: 2
Detegované: meni¢om budenia U09A. stipec: 1

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F701 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokraCovat na 2.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha komunikacie s meni¢om budenia U09A - identifikator: A0622
motorova skupina A. figgg::?: A-Og
Farba: Zlt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec:. 2

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F701 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po¢as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha regulacie meni¢a budenia UO9A - motorova identifikator: A0623
; stranka: A-06
skupina A riadok: 2

Farba: Zlta — lfahka porucha, ¢ervena — tazka porucha.
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

stipec: 3
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popis symbolu na stranke A-06: Poruchy HDV umiestnenie

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
menic€ budenia isticmi F701 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokraCovat na 2.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha napajacich zdrojov 15 V meni¢a budenia UO9A - identifikator: A0624

motorova skupina A. stranka: A-06
ez o A . A “l s riadok: 2
Farba: ZItd — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 4

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F701 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokraCovat na 2.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha meni¢a budenia UO9B - motorova skupina B. identifikator: - A0625
Farba: ZIta — fahka porucha, 8ervena — tazka porucha. stranka: A-06

. . . riadok: 2
Detegovana: meni¢om budenia U09B. stipec: 5

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha komunikacie s meni¢om budenia U09B - identifikator:  A0626
motorova skupina B. stranka: A-06

Csis b . . B} “ riadok: 2
Farba: zltd — lahka porucha, Cervena — tazka porucha. stipec: 6

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha regulacie meni¢a budenia UO9B - motorova identifikator:  A0627
skupina B. stranka: A-06

e , . PR riadok: 2
Farba: zlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 7

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha napajacich zdrojov £15 V meni¢a budenia U09B - ideptifikétor: A0628
motorova skupina B. f‘iggg:zf’” A-08
Farba: Zlt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec:. 8
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po¢as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1.
MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha v obvode budenia motorovej skupiny A. identifikator:  A0629
Farba: Zlta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figgg::?: A-Og
Detegovana: meni¢om budenia U09B a riadiacim stipec:. 9

systémom MIREL RS361.
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symbol popis symbolu na stranke A-06: Poruchy HDV umiestnenie

\ —_— Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F701, F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie

o %\\t' "_ > poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokraCovat na 2.
: A MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!
Porucha v obvode budenia motorovej skupiny B. identifikator: A062A
Farba: ZIta — fahka porucha, ervena — tazka porucha. stranka: A-06
. .. iy . . riadok: 2
-’ »\‘\IE Detegovana: meni¢om budenia UO9B a riadiacim stipec: 10
DA &\

V systémom MIREL RS361.

@ Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isticmi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie

T % . poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokraCovat na 1.
Bra® ot : MS — pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!
,' Porucha kotvového meni¢a UO3 - motorova skupina A. identifikator: - A0631
X yo Farba: Zlta — lahka porucha, dervena — tazka porucha. figgg::?: A-og
g ;. \-.‘,-. ' 7Y o Detegovana: kotvovym menicom U03. stipec: 1
e K Doporuceny technologicky postup:
A Potvrdit’ poruchu tladidlom, resp. po zastaveni HDV vyradit’ a zaradit’ smer,
err zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat kotvovy meni¢ A istiom F704,
-] .z potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy 3x po sebe (po¢as 15 min)
’ ; vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda EDB je blokovana
. _'.’_' (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!
‘: -3 .";' Porucha komunikécie s kotvovym meni¢om U03 - identifikator: - A0632
STRGRESIYHCI & ol motorova skupina A. figgg::?i A-Og
“‘.: IR _f.', s Farba: Zlt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec:. 2
K Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.
A Doporuceny technologicky postup:
Com Potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat

kotvovy menic A istiCom F704, potvrdit poruchu. V pripade indik&cie poruchy
3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Porucha regulacie kotvového meni¢a U03 - motorova identifikator: A0633
skupina A stranka: A-06
Cetr prps . . . s riadok: 3
Farba: zltd — lahka porucha, ervena — tazka porucha. stipec: 3
K Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.
A Doporuceny technologicky postup:
e Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat

kotvovy menic A istiCom F704, potvrdit poruchu. V pripade indik&cie poruchy
3x po sebe (po€as 15 min) vyradit’ 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Porucha napajacich zdrojov £15 V kotvového meni¢a U03  identifikator: A0634

- motorova skupina A. stranka: A-06
s w . . , v riadok: 3
Farba: ZIta — lahka porucha, Cervena — tazka porucha. stipec: 4
K Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.
A Doporuceny technologicky postup:
=Sy Potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat

kotvovy menic A isti€om F704, potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy
3x po sebe (po€as 15 min) vyradit' 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

K Porucha kotvového meni¢a UO5 - motorova skupina B. identifikator: - A0635
B Farba: ZIta — fahka porucha, &ervena — tazka porucha. figgg';?: A‘Og
err Detegovana: kotvovym meni¢om UQ5. Stipec:. 5
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popis symbolu na stranke A-06: Poruchy HDV umiestnenie

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, resp. po zastaveni HDV vyradit’ a zaradit smer,
zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat kotvovy meni€ B istiCom F705,
potvrdit’ poruchu. V pripade indikacie poruchy 3x po sebe (poc¢as 15 min)
vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor brzda EDB je blokovana
(prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha komunikacie s kotvovym meni¢om U05 - identifikator:  AO636
motorova skupina B. stranka: A-06

Csns b . . , . . riadok: 3
Farba: Zltd — lahka porucha, Cervena — tazké porucha. stipec: 6

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
kotvovy meni¢ B isti€om F705, potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy
3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokrac¢ovat na 1. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Porucha regulacie kotvového meni¢a U05 - motorova identifikator: A0637
skupina B. stranka: A-06

s , . P riadok: 3
Farba: zZlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 7

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
kotvovy meni¢ B isti€om F705, potvrdit poruchu. V pripade indikcie poruchy
3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepo¢itat brzdiace percento supravy)!

Porucha napajacich zdrojov +15 V kotvového meni¢a U05  identifikator: A0638
- motorova skupina B. stranka: A-06
Csles b , Y JE rla}dok: 3
Farba: Zlt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 8

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
kotvovy menic B isti€om F705, potvrdit poruchu. V pripade indik&cie poruchy
3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Porucha v kotvovom obvode motorovej skupiny A. identifikator:  AO639
Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figggtf"‘: A'Og
Detegovana: kotvovym meni¢om U03 a riadiacim stipec:. 9

systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tlaidlom, resp. po zastaveni HDV vyradit’ a zaradit’ smer,
zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat kotvovy meni€ A istiCom F704,
potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy 3x po sebe (pocas 15 min)
vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda EDB je blokovana
(prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Porucha v kotvovom obvode motorovej skupiny B. identifikator:  AOG3A
Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. figgg';?: A'Og
Detegovana: kotvovym meni¢om U03 a riadiacim stipec:. 10

systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tla¢idlom, resp. po zastaveni HDV vyradit’ a zaradit smer,
zapnut HV, pri zopakovani poruchy reStartovat kotvovy meni€ B istiCom F705,
potvrdit’ poruchu. V pripade indikacie poruchy 3x po sebe (pocas 15 min)
vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor brzda EDB je blokovana
(prepocitat’ brzdiace percento supravy)!
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Napatie batérii 48 V mimo povoleny rozsah. identifikator: A0641

Farba: ZIt4 — lahka porucha, éervena — tazka porucha. figgg::?: A'Oi
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec: 1

Doporuceny technologicky postup:

Lahku poruchu napétia batérii je mozné deaktivovat pomocou tlacidla
premostenie poruchy , pod ktorym sa nachadza informacny text.

Ak porucha pretrvava pri zapnutom nabijaci, prevadzka HDV je zakazana.
HDV uviest do bezpefného stavu a odstavit.

Porucha statického nabijaca. identifikator: A0642

Farba: ZIta — lahka porucha, ervena — tazka porucha. figg’gt?: A-Og
Detegovana: meniCom pomocnych pohonov U60. stipec: 2

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnat HV, pri zopakovani poruchy restartovat
staticky nabijac istiCom F106, potvrdit’ poruchu, nasledne vypnut nepotrebné
spotrebice siete 48V a pokraCovat v jazde az do zareagovania podpatovej
ochrany batérii.

Porucha meni¢a pomocnych pohonov U60. identifikator:  A0643

Farba: Zlta — lahka porucha, dervena — tazka porucha. figggt?: A-Oi
Detegovana: meni¢om pomocnych pohonov UG0. stipec: 3

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ pomocnych pohonov isti€¢om F141, potvrdit poruchu. V pripade

indikacie poruchy 3x po sebe (po¢as 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou

nie je mozna, vypnut HV, stiahnut zberace prudu, odstavit HDV.

Porucha komunikacie s meni€om pomocnych pohonov identifikator:  A0644
U6O0. stranka: A-06

riadok: 4

Farba: ZIta — [ahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 4

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ pomocnych pohonov isti€om F141, potvrdit poruchu. V pripade
indikacie poruchy 3x po sebe (po¢as 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou
nie je mozna, vypnut HV, stiahnut zberace prudu, odstavit HDV.

Porucha hlavného kompresora — porucha riadenia identifikator: A0645

kompresora, porucha kompresora, porucha merania tlaku figig::?: A'Oi
v hlavnom napajacom potrubi. stipec:. 5

Farba: zltd — lahka porucha, Cervena — tazka porucha.
Detegovana: meni¢om pomocnych pohonov U60.
riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Vypnut a zapnut istit FA1 v menici pomocnych pohonov, potvrdit poruchu
tlacidlom, pri naslednom opakovani poruchy prevadzka HDV nie je mozna,
dojazd HDV do najblizSej stanice.

Porucha pomocného kompresora — porucha riadenia identifikator: A0646

kompresora, porucha kompresora, porucha merania tlaku figgg::?: A-Og
v pomocnom vzduchojeme. stipec: 6

Farba: zlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha.

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

V pripade chodu hlavného kompresora prevadzka HDV mozna, v pripade
vzniku poruchy pri prvotnom zapinani HDV poruchu potvrdit tlacidlom, pri
naslednom opakovani poruchy prevadzka HDV nie je mozna, HDV odstavit.

H'H
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Porucha trakéného ventilatora 1 — porucha riadenia identifikator:  A0647

ventilatora, porucha ventilatora. stranka: A-06
L SHA P . . P riadok: 4
Farba: Zlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 7

Detegovana: meni¢om pomocnych pohonov U60.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnat HV, pri naslednom opakovani poruchy
vyradit’ 1. motorovu skupinu, prevadzka HDV mozZna na 2. motorovej skupine
az do zaucinkovania dalSich ochran.

Porucha trakéného ventilatora 2 — porucha riadenia identifikator: A0648

ventilatora, porucha ventilatora. stranka: A-06
L SHA P . . P rla}dok: 4
Farba: Zlta — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 3

Detegovana: meni¢om pomocnych pohonov U60.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnat HV, pri naslednom opakovani poruchy
vyradit 2. motorovu skupinu, prevadzka HDV moznéa na 1. motorovej skupine
az do zaucinkovania dalSich ochran.

Porucha pneumatickej brzdy. identifikator: A0649

Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figggt?: A-Oi
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 9

Doporuceny technologicky postup:
Prevadzka HDV zakazana, zastavit HDV, HDV uviest do bezpe¢ného stavu.

Napatie na trakEnom filtri mimo dovoleny rozsah. identifikator: A0651

Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figggt?: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 1

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, skontrolovat spravnost hodnoty napéatia trolejového
vedenia, skontrolovat stav isti¢a kalorifera F114, potvrdit poruchu tlacidlom,
zapnut HV.

Napétie na odporoch RTO pri zapnutom hlavnom vypinaci. identifikator: A0652

Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figggt?: A-Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. >

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, zastavit HDV, skontrolovat’ spravnost hodnoty
napatia trolejového vedenia, skontrolovat stav isti¢a kalorifera F114, potvrdit
poruchu tlaidlom, zapnut HV.

Nadprud budenia motorovej skupiny A. identifikator: A0653

Farba: ZIta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figgg'ﬁ?: A-Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 3

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 1. MS, pokraovat v jazde na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Nadprud budenia motorovej skupiny B. identifikator: A0654

Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. figg'g';?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 4

Doporuéeny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 2. MS, pokracovat v jazde na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Nadprud kotiev motorovej skupiny A. identifikator: A0655

K il
Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. stranka: A-06
I A . riadok: 5
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec: 5
Y
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Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV moznd, potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 1. MS, pokracovat v jazde na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Nadprud kotiev motorovej skupiny B. identifikator: - A0656
Farba: ZIta — fahka porucha, dervena — tazka porucha. figggt?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:' 6

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV moznd, potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 2. MS, pokracovat v jazde na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Prepétie kotiev motorovej skupiny A. identifikator: - A0657
Farba: ZIta — fahka porucha, dervena — tazka porucha. figggt_a: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. Stipec:. 7

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, potvrdit poruchu tla¢idlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 1. MS, pokraCovat v jazde na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Prepétie kotiev motorovej skupiny B. identifikator: A0658
Farba: Zlta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figgg::?: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 8

Doporuceny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna, potvrdit’ poruchu tlagidlom, zapnut HV, pri naslednom
zopakovani poruchy vyradit 2. MS, pokracovat v jazde na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha elektrodynamickej brzdy. identifikator: A0659
Farba: Zlta — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. figgg::?: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 9

Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tla¢idlom, zapnut HV, v pripade opakovania poruchy vyradit
EDB, vlakveduci musi prepocitat brzdiace percento vlakovej supravy.

Porucha vlakového kurenia — porucha prepojovaca Q31, identifikator:  AOB5A
porucha stykaca K85. stranka: A-06

wles p . . f xLs riadok: 5
Farba: Zlt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 10

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Prevadzka HDV mozna bez vlakového kurenia, vypnut viakové kurenie,
potvrdit poruchu tlagidlom, zapnut HV, pri naslednom opakovani poruchy HDV
odstavit.

Porucha kontaktnych prvkov — stanoviste rusnovodica identifikator:  A0661
ST1. strénka: A-06

s . . . _ riadok: 6
Farba: zltd — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 1

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Identifikovat’ vadny ovladaci prvok, v pripade poruchy prvku aktivnheho
stanovista ruSnovodica bezprostredne suvisiaceho s prevadzkou HDV, HDV
odstavit.

Porucha kontaktnych prvkov — stanoviste rusnovodica identifikator:  A0662
ST2 strénka: A-06
i riadok: 6

Farba: Zlta — lfahka porucha, ¢ervena — tazka porucha.
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

stipec: 2

H'H
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Doporuceny technologicky postup:

Identifikovat’ vadny ovladaci prvok, v pripade poruchy prvku aktivneho
stanovista ruSfiovodiCa bezprostredne suvisiaceho s prevadzkou HDV, HDV
odstavit.

Porucha kontaktnych prvkov — trakény obvod. identifikator: A0663

Farba: ZIta — fahka porucha, Cervena — tazka porucha. figggt?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. Stipec:. 3

Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit poruchu tlacidlom, zapnut HV, pri naslednom opakovani poruchy HDV
zastavit, HDV opatovne uviest do prevadzkového stavu.

Porucha kontaktnych prvkov — obvody blokovania. identifikator: A0664

Farba: ZIta — lahka porucha, Cervena — tazka porucha. E:ggt?: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 4

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom, zapnut HV, pri naslednom opakovani poruchy
uviest HDV do bezpeéného stavu, skontrolovat' stav koncovych spinacov dveri
menic¢a pomocnych pohonov, dveri nabijaca batérii, zabran strojovne a
vystupu na strechu HDV.

Porucha otvorené dvere na neaktivnom stanovisti identifikator: A0665

Farba: ZIta — fahka porucha. figgg::?: A-Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 5

Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tlagidlom.

Porucha navestnych svetiel a svetlometov identifikator:  A0666

Farba: Zlta — fahka porucha. figgg::?: A-og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 6

Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tlagidlom. Uviest HDV do prevadzkoveého stavu.

Skrinka externého nabijania otvorend, porucha externého identifikator: A0667

nabijania 400 V stranka: A-06
s . riadok: 6
Farba: Zlté — fahka porucha. stipec: 7

Detegované: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tladidlom. Prevadzka HDV nie je mozna .

Lahku poruchu externého nabijania je mozné deaktivovat pomocou tlacidla
premostenie poruchy , pod ktorym sa nachadza informacny text.

Porucha napajacieho napatia riadiaceho systému MIREL identifikator:  AO671
RS361 v obvodoch napétia 48 V istenych istiGom F140. zgggtﬂ A'Og
Farba: zltd — lahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec:. 1
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tlagidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Ak porucha
pretrvava pri zapnutom nabijaci, prevadzka HDV je zakazana. HDV uviest do
bezpecného stavu a odstavit.

Interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361. identifikator: A0672

Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. fi:gg::?: A'OS
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 2

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlacidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe&ného
stavu a odstavit.
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Porucha komunikacie riadiaceho systému MIREL RS361. identifikator: - A0673
Farba: ZIt4 — lahka porucha, éervena — tazka porucha. figggt?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec: 3
Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlacidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakdzana. HDV uviest do bezpecného
stavu a odstavit.

Porucha regulécie riadiaceho systému MIREL RS361. identifikator:  A0674
Farba: ZIta — lahka porucha, gervena — tazka porucha. figggt?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 4

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlacidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe¢ného
stavu a odstavit.

Porucha napajacieho zdroja +24 V RSD.Z1 riadiaceho identifikator: - AO675
systému MIREL RS361. stranka: A-06

Csies b . N ; v riadok: 7
Farba: zltd — lahka porucha, Cervena — tazka porucha. stipec: 5

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tlacidlom. Uviest HDV do prevadzkoveého stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe¢ného
stavu a odstavit.

Porucha komunikéacie so systémom merania spotreby identifikator:  AO676
elektrickej energie MSE. stranka: A-06

Csis b . . . - riadok: 7
Farba: ZIta — lahkéa porucha, Cervena — tazka porucha. stipec: 6

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit’ poruchu tlacidlom. Pri zopakovani poruchy je prevadzka HDV
povolena.

Porucha komunikacie s registranym rychlomerom MIREL  identifikator: A0677

RM1 stranka: A-06
et eips . sl s riadok: 7
Farba: ZIt4 — fahka porucha, ¢ervena — tazka porucha. stipec: 7

Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlacidlom. Pri zopakovani poruchy je prevadzka HDV
povolena.

Porucha kamerového systému . identifikator: A067A

Farba: 2Ita — fahka porucha. figgg'ﬁ?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 8
Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit’ poruchu tla¢idlom.

Porucha komunikacie so systémom ETCS. identifikator: A0679
Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. figgg::?: A'OS
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 9

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlagidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe&ného
stavu a odstavit.

Ostatné poruchy funk&nych celkov malého rozsahu. identifikator: AO67A

Farba: ZItd — lahk& porucha, &ervena — tazka porucha. figg'g';?: A'Og
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 10
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P

‘ Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit poruchu tlacidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe¢ného
stavu a odstavit.
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13.8. Ochrany HDV

361-120 st.1 17.07.2023
12:12:55

Ochrany HDV

Stranka A-07 sluzi na indikaciu stavu ochran HDV. Indikované su vSetky ochrany systému
MIREL SOL a vSetky poZiarne hlasiée poziamej ustredne AT210. Dalej na stranke su indi-
kované stavy vnutornej diagnostiky systému ochran MIREL SOL a poziarnej Ustredne
AT210 ako aj stavy komunikacii medzi riadiacim systémom MIREL RS361 a tymito systé-
mami. Stranka tiez obsahuje indikacie vystupov zo systému MIREL SOL, ktoré su zapojené
priamo do obvodov hlavnych vypinacov (Q01, Q02) a do obvodu odpojovaca AC trakéného
systému QO5, prip. do obvodu odpojovaca DC trakéného systému Q06 .

Detekcia lubovolnej ochrany ma za nasledok vypnutie hlavného vypinac¢a. Detekcia poruchy
systému ochran MIREL SOL alebo poziarnej tstredne AT210 (okrem Fahkych poruch) vedie
tiez k vypnutiu hlavného vypinaca. V pripade pretrvavania poruchy alebo aktivnej ochrany je
opatovné zapnutie hlavného vypinaca blokované. Indik4cia ochran na stranke A-07 sa rusi
tlacidlami nulovania ochran a portch (S181, S182) na aktivhom stanovisti.

Vsetky indikatory su zoskupené v lavej Casti stranky. V pravej asti sa zobrazuje doplfiujuca
informacia pre obsluhu k zvolenému indikatoru. Doplfiujuca informacia k indikatoru obsahuje
ikonu indikatora, textovy identifikator indikatora, textovy popis indikatora a struény Doporu-
¢eny technologicky postup obsluhy HDV pre pripad intervencie danej ochrany. V spodnej
Casti strdnky je horizontalny pas na zobrazenie sprav pre ruSniovodi¢a. Na hornej hrane
stranky je Standardna hlavicka. Na dolnej hrane stranky su naviga¢né tlacidla vrstvy ,A“ pre
pohyb v menu.
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X \ Zoznam indikatorov na stranke A-07:

symbol popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie
Prepatova ochrana trolejového napatia jednosmerného identifikator:  AO711
= ‘%\\w s e R trakéného systému 3 kV. f.ggg::a A'OI
) U Farba: ¢ervena. stipec: 1
— T Detegovana systémom ochran MIREL SOL.
Doporucéeny technologicky postup:
L ‘.2;%\\% Pri napati trolejového vedenia v tolerancii prevadzka HDV mozna, potvrdit
TN = ochranu tla¢idlom, zapnut HV.
Podpéatova ochrana trolejového napéatia jednosmerného identifikator: - A0712
trakéného systému 3 kV. f}gﬁg'ﬁ?: A'OI
v -r. l Farba: Cervena. stipec:. >
> (6' y ':5 . — Detegovana systémom ochran MIREL SOL.
e » "
. “ U Doporuéeny technologicky postup:
: y Pri napati trolejového vedenia v tolerancii prevadzka HDV mozna, potvrdit
e ..‘; ochranu tlacidlom, zapnut HV.
AT ‘\“:{o 24 ..f ‘ Prepéatova ochrana trolejového napatia striedavého identifikator:  A0713
' e trakéného systému 25 kV. f‘igggt?: A'OI
U Farba: Cervena. stipec: 3
MT Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.
e '?i Doporugeny technologicky postup:
g :.’.- Pri napéti trolejového vedenia v tolerancii prevadzka HDV mozZn4, potvrdit
':; gas ochranu tlagidlom, zapnut HV.
Lo . «bc- — Podpatova ochrana trolejového napéatia striedavého identifikator: AQ714
RGPt P . % < stranka: A-07
\“.. A f;’f_ 35 trakt():n.e?o syst’emu 25 kV. riadok: 1
Farba: Cervena. stipec: 4

Y, l’ Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporuéeny technologicky postup:
Pri napéti trolejového vedenia v tolerancii prevadzka HDV mozna, potvrdit
ochranu tlac¢idlom, zapnut HV.

Nadprudova ochrana primarneho obvodu trakéného identifikator: - AO715
transformatora TO1. figggt?‘: A'OI
Farba: Cervena. stipec:. 5

I Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.
glé T Doporuceny technologicky postup:
Potvrdit ochranu tlaCidlom, zapnut HV, ak nedochadza k opatovnému
zareagovaniu ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani
ochrany 3x po sebe (pocas 15 min) vypnut HV, stiahnut zberace pradu, HDV

odstavit.

Diferencialna pradova ochrana primarneho obvodu identifikator:  AO716
trak&ného transformatora T01. zgggt?: A'OI
Farba: Cervena. stipec: 6

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, ak nedochadza k opatovnému
zareagovaniu ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HDV. Po zareagovani
ochrany 3x po sebe (po¢as 15 min) vypnut HV, stiahnut zberace pradu, HDV
odstavit.

-
Junnn.
+O+

Ochrana - Buchholzovo relé trakéného transformatora T01.  identifikator: A0717

Farba: Servena. figggtf’" A'OZ
EEA Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec: 7

Doporuéeny technologicky postup:

Prevadzka HDV na striedavom trakénom systéme zakazana, vypnut HV,

stiahnut' zberace prudu, odstavit HDV.
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X \ symbol popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie

NN — Tepelna ochrana trakéného transformatora TO1. ideptifika'tor: A0718
Farba: Cervena. :rsigggllz?: A-OI
glé 3 Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 3

% x& — A Doporugeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri ndslednom zareagovani ochrany
prevadzka HDV na striedavom trakénom systéme nie je mozna, HDV odstavit.

- Nadprudova ochrana trakéného usmerniovac¢a UO1. ideptifikétor: A0721
raa T d_‘\\% Farba: ervena. figggt?: A-o;
— - Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. X

I stipec: 1
'H'T Doporuéeny technologicky postup:
Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy 3x po sebe

o 3o o 4] (po&as 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou nie je mozna, vypnut HV,
e & stiahnut zberage pradu, odstavit HDV.
' | Nadprudova ochrana vlakového kurenia jednosmerného identifikator:  A0722
ENé 5 stranka: A-07
A : trakcne?o syst’emu. Fadok: 5
ST 5., S« | Farba: Cervena. stipec: 2
RR e S sss I Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.
- — T Doporuceny technologicky postup:
Prevadzka HDV mozna, na vozni s poruchou obvodu kurenia kurenie odstavit,
prip. vypnut vlakové kurenie celej supravy, potvrdit ochranu tlacidlom, zapnat
= ?i HV.
e :._:.' Nadprudova ochrana vlakového kurenia striedavého ideptifikétor: A0723
o Bl trakéného systému. stranka: A-07
» - o . . riadok: 2
N - I Farba: Cervena. stipec: 3
S~ ), e ’ . . -
\“..» D !: > sss I Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

LY T Doporuéeny technologicky postup:
Prevadzka HDV mozna, na vozni s poruchou obvodu kurenia kurenie odstavit,
prip. vypnut vlakové kurenie celej supravy, potvrdit’ ochranu tladidlom, zapnut

HV.

Nadprudova ochrana trakéného obvodu HDV. ideptifikétor: A0724

Farba: Cervena. figgg::g: A-OZ
= Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 4

T0 T Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tlagidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy 3x po sebe
(poc€as 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou nie je mozna, vypnut HV,
stiahnut zberace prudu, odstavit HDV.

Diferencialna prudova ochrana trakéného obvodu HDV. identifikator: - A0725
Farba: ¢ervena. figggt?: A'OZ
— 4 Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 5
TO|D Doporuc¢eny technologicky postup:
—+ Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy 3x po sebe
(poc€as 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou nie je mozna, vypnut HV,
stiahnut zberacge prudu, odstavit HDV.
Nadprudova ochrana obvodov pomocnych pohonov. identifikator: - A0726
Farba: ¢ervena. figgg:z?: A'OZ
I Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 6
GF T Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy 3x po sebe
(pocas 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou nie je mozna, vypnut HV,
stiahnut zberacge prudu, odstavit HDV.
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popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie

Diferencialna prudovéa ochrana obvodov pomocnych identifikator:  A0727

pohonov stranka: A-07
. . riadok: 2
Farba: ¢ervena. stipec: 7

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy 3x po sebe
(pocas 15 min) prevadzka HDV vlastnou silou nie je mozna, vypnat HV,
stiahnut' zberace prudu, odstavit HDV.

Nadprudova ochrana motorovej skupiny A - 1. podvozok. identifikator: A0731

Farba: Cervena. :rsi;rggll:?: A-og
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:' 1

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (poc€as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Nadprudova ochrana motorovej skupiny B - 2. podvozok. identifikator:  A0732

Farba: Cervena. zgﬁgt_a: A-O;
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 2

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (poc¢as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Prepatova ochrana trakéného motora M0O1. identifikator: A0733

Farba: Cervena. ﬁgggtgz A-og
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 3

Doporucéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (poc¢as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Prepatova ochrana trakéného motora M02. identifikator: A0734

Farba: Cervena. ﬁgggtg: A-O;
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 4

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (poc¢as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Prepatova ochrana trakéného motora M03. identifikator: A0735

Farba: Cervena. fit;gégllzgz A—O;
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 5

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (po€as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokradovat na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!
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popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie

Prepatova ochrana trakéného motora M04. identifikator: A0736

Farba: Cervena. figgg::?: A-O;
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 6

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu
ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po
sebe (po¢as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor brzda
EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Diferencialna napatovéa ochrana motorovej skupiny A - 1. identifikator: A0737

podvozok. s_tranka: A-07
dok: 3

Farba: Cervena. gtaipgc: 7

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, ak nedochadza k opatovnému zareagovaniu

ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani ochrany 3x po

sebe (poc¢as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS — pozor brzda

EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Diferencialna napatové ochrana motorovej skupiny B - 2. identifikator: A0738

podvozok stranka: A-07
o , riadok: 3
Farba: ¢ervena. stipec: 8

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporucéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tlaCidlom, zapnut HV, ak nedochadza k opatovnému
zareagovaniu ochrany prevadzka HDV mozna, zapnut HV. Po zareagovani
ochrany 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 2. motorovu skupinu, v jazde
pokra€ovat na 1. motorovej skupine.

Prepatova ochrana palubnej batériovej siete 48 VDC. identifikator: AQ741

Farba: ¢ervena. ﬁgggt_a: A-0‘71
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 1

Doporuceny technologicky postup:
Ak je ochrana aktivna aj pri zapnutom nabijaci, prevadzka HDV je zakazana.
HDV uviest do bezpe€ného stavu a odstavit.

Podpatova ochrana palubnej batériovej siete 48 VDC. identifikator:  A0742

Farba: Cervena. zgg’g::g: A-OZ
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 2

Doporuéeny technologicky postup:
Ak je ochrana aktivna aj pri zapnutom nabijaci, prevadzka HDV je zakazana.
HDV uviest do bezpe¢ného stavu a odstavit.

Detekcia poziaru - snimac¢ 1 — teplotny snimac¢ (BP1) identifikator:  AO751
umiestneny na ST2. stranka: A07

. . riadok: 5
Farba: Cervena. stipec: 1

Detegovana: poziarnou ustredfiou AT210.

Doporuceny technologicky postup:

Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poziaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpe¢ného stavu a poziar uhasit.

Detekcia poziaru - snimac 2 — teplotny snimac (BP2) identifikator: A0752

umiestneny na ST1. stranka: A-07
L . riadok: 5
Farba: Cervena. stipec: >

Detegovana: poziarnou ustredfiou AT210.

Doporuéeny technologicky postup:
Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poziaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpe¢ného stavu a poziar uhasit.
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popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie

Detekcia poziaru - snima¢ 3 — dymovy snima¢ (BD1) identifikator: - A0753
umiestneny v strojovni HDV v asti pri ST2. figgg::_a: A'Oé
Farba: ¢ervena. stipec: 3

Detegovana: poziarnou ustredfiou AT210.

Doporuéeny technologicky postup:
Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poZiaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpecného stavu a poZiar uhasit.

Detekcia poziaru - snima¢ 4 — dymovy snimac (BD2) identifikator: - A0754
umiestneny v strednej éasti strojovne HDV smerom k ST2. Egggt?: A-O;
Farba: Cervena. Vypina HV. stipec:. 4

Detegovana: poziarnou ustredfiou AT210.

Doporuéeny technologicky postup:
Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poZiaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpeného stavu a poZiar uhasit.

Detekcia poziaru - snima¢ 5 — dymovy snimac¢ (BD3) identifikator:  A0755
umiestneny v strednej &asti strojovne HDV smerom k ST1. f‘iggg::?: A'Og
Farba: Cervena. stipec: 5

Detegovana: poziarnou Ustredfiou AT210.

Doporuéeny technologicky postup:
Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poziaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpecného stavu a poziar uhasit.

Detekcia poziaru - snima¢ 6 — dymovy snimac¢ (BD4) identifikator:  AO756
umiestneny v strojovni HDV v &asti pri ST1. figgg::?: A-O;
Farba: Cervena. stipec:. 6

Detegovana: poziarnou ustredfiou AT210.

Doporucéeny technologicky postup:
Stiahnut zberace prudu, zastavit HDV, skontrolovat miesto hlasenia poziaru, v
pripade realneho poziaru uviest HDV do bezpe¢ného stavu a poziar uhasit.

Interné ochrany kotvového meni¢a U03 motorovej skupiny identifikator:  A0761

A stranka: A-07
) . . riadok: 6
Farba: Cervena. stipec: 1

Detegovana: kotvovym meni¢om U03.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tlagidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
kotvovy meni€ A isti€om F704, potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy
3x po sebe (poc¢as 15 min) vyradit 1. MS, v jazde pokra¢ovat na 2. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Interné ochrany kotvového meni¢a U05 motorovej skupiny identifikator: A0762

B stranka: A-07
: . . riadok: 6
Farba: Cervena. stlpec: 2

Detegovana: kotvovym meni¢om U05.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
kotvovy meni€ B isti€om F705, potvrdit poruchu. V pripade indikacie poruchy
3x po sebe (pocas 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS — pozor
brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!
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popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV umiestnenie
Interné ochrany meni¢a budenia UO9A motorovej skupiny identifikator:  A0763
A stranka: A-07
) . i riadok: 6
Farba: ¢ervena. stipec: 3

Detegovana: meni¢om budenia U09A.

Doporucéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isti¢mi F701 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit' 1. MS, v jazde pokracovat na 2. MS
— pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat’ brzdiace percento supravy)!

Interné ochrany menica budenia U0O9B motorovej skupiny identifikator: A0764
B stranka: A-07

) L , riadok: 6
Farba: ¢ervena. stipec: 4

Detegovana: meni¢om budenia U09B.

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit ochranu tladidlom, zapnut HV, pri zopakovani poruchy restartovat
meni¢ budenia isti¢mi F702 a F703, potvrdit poruchu. V pripade indikacie
poruchy 3x po sebe (po€as 15 min) vyradit 2. MS, v jazde pokracovat na 1. MS
— pozor brzda EDB je blokovana (prepocitat brzdiace percento supravy)!

Porucha napéjacieho napatia systému ochran MIREL SOL  identifikator:  A0771

v obvodoch napétia 48 V istenych isticom F111, stanka: A0
Farba: ¢ervena. stipec:. 1

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporucéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tlaCidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Ak porucha
pretrvava pri zapnutom nabijaci, prevadzka HDV je zakazana. HDV uviest do
bezpecného stavu a odstavit'.

Lahka interna porucha systému ochran MIREL SOL. identifikator: A0772
Farba: ZIta. stranka: A-07

. . . riadok: 7
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec: 2

Doporuceny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tladidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakdzana. HDV uviest do bezpeéného
stavu a odstavit.

Tazka interna porucha systému ochran MIREL SOL. identifikator: - A0773
Farba: Cervena. figgg::g: A-O;
Detegovana: systémom ochran MIREL SOL. stipec:. 3

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tladidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakdzana. HDV uviest do bezpe€ného
stavu a odstavit.

Porucha komunikacie so systémom ochran MIREL SOL. identifikator:  AQ0774
Farba: Cervena. figgg::g: A-O;
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361. stipec:. 4

Doporuéeny technologicky postup:

Potvrdit poruchu tla¢idlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe¢ného
stavu a odstavit.
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popis symbolu na stranke A-07: Ochrany HDV

Porucha napajacich zdrojov + 24 V (H280.Z1, H280.Z2)
systému ochran MIREL SOL.

Farba: Cervena.

Detegovana: systémom ochran MIREL SOL.

Doporucéeny technologicky postup:

umiestnenie

identifikator: A0775

stranka: A-07
riadok: 7
stipec: 5

Potvrdit poruchu tladidlom. Uviest HDV do prevadzkového stavu. Pri
zopakovani poruchy prevadzka HDV zakazana. HDV uviest do bezpe&ného

stavu a odstavit.

Porucha poziarnej ustredne AT210.
Farba: Cervena.
Detegovana: poziarnou Ustredriou AT210.

Doporucéeny technologicky postup:

identifikator: A0776

stranka: A-07
riadok: 7
stlpec: 6

Prevadzka HDV mozn4, vypnut a zapnut isti€ poZiarnej signalizacie F161, pri
pretrvavajucej poruche zvysit pozornost na mozny vznik poziaru.

Porucha komunikacie s poziarnou ustredfiou AT210.
Farba: ¢ervena.
Detegovana: riadiacim systémom MIREL RS361.

Doporucéeny technologicky postup:

identifikator: AQ0777

stranka: A-07
ria}dok: 7
stlpec: 7

Prevadzka HDV mozna, vypnut a zapnut isti€ poziarnej signalizacie F161, pri
pretrvavajucej poruche zvysit pozornost na mozny vznik poZiaru.

Indikacia striedavého trakéného systému systémom ochran

MIREL SOL.

Farba: zelena.

Vyhodnotena: systémom ochran MIREL SOL.
Doporucéeny technologicky postup:

Bez poZiadaviek na Cinnost obsluhy.

Indikacia jednosmerného trakéného systému systémom
ochran MIREL SOL.

Farba: zelena.

Vyhodnotena: systémom ochran MIREL SOL.
Doporuceny technologicky postup:

Bez poziadaviek na ¢innost obsluhy.

Povolenie zopnutia hlavného vypinaca systémom ochran

identifikator: A071A

stranka: A-07
riadok: 1
stlpec: 10

identifikator: A072A

stranka: A-07
ria}dok: 2
stlpec: 10

identifikator: A073A

MIREL SOL stranka: A-07
. g riadok: 3
H V Farba: zelena. stipec: 10
Vyhodnotena: systémom ochran MIREL SOL.
Doporuceny technologicky postup:
Bez poziadaviek na ¢innost obsluhy.
Y
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13.9. Podmienky jazdy HDV

361-120 st.1 17.07.2023
12:12:58

Podmienky jazdy

- Stranka A-08 indikuje prevadzkové stavy vSetkych ddlezitych funkénych celkov HDV, ktoré
su podmienkou pre prevadzku . Indikované su stavy obvodov zbera€ov, obvodov hlavnych
vypinaCov, komponentov trakéného obvodu, trakénych menic¢ov, pomocnych pohonov
a ostatnych technologickych celkov .
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\ -1 13.10. Informaéné spravy

361-120 st.1 17.07.2023
12:11:18

Log sprav C-28

4 ‘
- ‘\D' 17.0 10 Systémova sprava; nabeh systemu

- Stranka C-28 je zoznamom sprav generovanych riadiacim systémom MIREL RS361, ktoré
su poCas prevadzky zobrazované na palubnych terminaloch T1/T2 a ktoré su ukladané do
prevadzkovych zaznamov riadiaceho systému MIREL RS361. Informacné spravy su zobra-
zované na strankach A-02, A-04, A-05, A-06 a A-07 v horizontalnom pase v spodnej Casti
stranky nad pasom navigacnych tlacidiel.

Na stranke su zobrazené vSetky spravy, ktoré boli vyslané na displej daného stanovista
HDV od posledného zapnutia riadiaceho systému. Zoznam obsahuje poradové Cislo spravy
ako bola prijata na dany displej, datum a Cas prijatia spravy, ¢as potvrdenia spravy, identifi-
kacny koéd spravy a samotny text spravy. Na hornej hrane stranky je Standardna hlavicka.
Na dolnej hrane stranky su navigacné tlacidla vrstvy ,C* pre pohyb v menu. Na stranke C-28
sa v pravej Casti nachadzaju navigaéné tlacidla pre pohyb v zozname sprav a to:

posun o 1 spravu hore

posun o 1 spravu dole

posun o stranku hore

posun o stranku dole

posun na poslednu prijatu spravu

CHEIEC AR

posun na prvu prijatu spravu
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3&(\ Zoznam sprav generovanych riadiacim systémom MIREL RS361:

. e
\
ID text spravy :;Z\:Laézc:ai;é
e “‘\ v L 100 Zaradeny kontrolér smeru na neaktivnom stanovisti 1 A0661
101 Zaradeny kontrolér smeru na neaktivnom stanovisti 2 A0662
102 Zatlacené tlaCidlo Stop na neaktivnom stanovisti 1 A0241A
(".,;_ 7‘% 103 Zatlacené tlacidlo Stop na neaktivnom stanovisti 2 A0241A
SN 5 554 - 104 Nie su splnené podmienky povolenia obvodov HV AO073A
105 Nizky tlak pomocného vzduchojemu A0646
106 Nie su splnené podmienky povolenia trakcie
’:; J' r:; ‘ 109 Trolejovy zberaé 1 je odpojeny A0611
Y s | 110 Trolejovy zberac€ 2 je odpojeny A0612
‘I 111 Opakované zapnutie HV nie je povolené (€asovy interval) AO073A
- .'; 112 NeUspe$né zapnutie HV AO73A
'.: { \ ‘t\;q'f.: ‘_.‘; : 113 Nepovoleny jednosmerny HV A0613
B 114 Nepovoleny striedavy HV A0614
115 Nepripraveny striedavy HV A0614
S S 116 Zapnutie vlakového kurenia nie je povolené A0451
::“' ,1‘ 118 Zmena prepojovaca vlakového kurenia nie je povolena A0451
e :’: 119 Zmena trakéného systému nie je povolena
,_’:_.: = 3,"“: ) 120 Nesulad skutoéného smeru pohybu s navolenym smerom
v““.: z::';iﬁ-t.ri_‘ 121 Tlak v elektropneumatickom prevodniku
122 Jazda s dvomi zdvihnutymi zberaémi A0461
123 Nie je povolené zdvihnutie dvoch zberacov A0461
124 Stiahnuty predny zbera¢ - nepovolena jazda na dva zberace A0461
125 Tlak v brzdovych valcoch A0649
126 Nepovoleny tlak v brzdovych valcoch A0649
128 Prechod medzi stanovistami: prekroeny €as nastavenia
129 Erevchod medzi stanovidtami: prekro¢eny €as prechodu cez stro-
jovriu
130 Prechod medzi stanovistami: strata podmienok
131 Ruéna brzda zabrzdena: ST1 A0242B
132 Ruéna brzda zabrzdena: ST2 A0242B
133 Nabijac je pripojeny z vonkajSej siete 3x400 V A0642
134 Otvorena skrinka vonkajSieho napajania A0642
135 Otvorené dvere v kabine : ST1 A0665
136 Otvorené dvere v kabine : ST2 A0665
137 Menic¢ 48V / 230V odpojeny - nizke napéatie batérie AQ0742
138 Napétie batérii je kritické AQ0742
139 Napatie batérii je kritické - vypnite batérie AQ742
140 Niektoré dvere meniCov otvorené A0241A
150 Podmienky povolenia trakcie: nespravna poloha spinaca funkénych A0664
stavov
151 Podmienky povolenia trakcie: nie je aktivované stanoviste A0664
152 Podmienky povolenia trakcie: zatlac¢ené tlaCidlo Stop A0241A
153 Podmienky povolenia trakcie: otvorené dvere strojovne A0664
154 Podmienky povolenia trakcie: otvorené zdbrany strojovne 1 A0664
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- ID text spravy indikacia
N\ —_—
155 Podmienky povolenia trakcie: otvorené zabrany strojovne 2 A0664
156 Podmienky povolenia trakcie: otvoreny vystup na strechu A0664
s x& e X 157 Podmienky povolenia trakcie: otvorené kryty trak&éného transforma- A0664
n tora
158 Podmienky povolenia trakcie: otvorené dvere meni€a pom.pohonov A0664
. S 161 Podmienky povolenia HV: Ziadny zberac nie je zdvihnuty A0212C
- ""W 162 Podmienky povolenia HV: trakény systém nie je detegovany A0212C
o 7 163 Podmienky povolenia vlakového kurenia: tr. systém nie je navoleny A0212C
N . 164 Egs;ig;gyssst\gr):]eunia HV: nesulad navoleného a detegovaného A0212C
> *’;’v :,5‘; | 167 E'%ci/mienky povolenia vlakového kurenia: vypnuté v nastaveniach A0451
‘ ‘::‘ 168 E;d;gig?,ty povolenia vlakového kurenia: prepojovac este nedosia- AQ451
e AN “-\Q'. %o : | 4120  Porucha spinaca riadenia S101 na stanovisti 1 A0661
S e 4121  Porucha spinada riadenia S102 na stanovisti 2 A0662
4123  Porucha tlagidla Stop S123A na stanovisti 1 A0661
- - 4124  Porucha tlacidla Stop S124A na stanovisti 2 A0662
S i ; 4125  Porucha tlacidla Stop S123B v chodbicke 1 A0661
i : ",’_" 4126 Porucha tlacidla Stop S124B v chodbicke 2 A0662
: ': -3 ‘w-: 4127  Porucha kontroléru smeru S103A na stanovisti 1 A0661
> o, Y, e pod) 4128  Porucha kontroléru smeru S104A na stanovisti 2 A0662
\‘* R "c:"‘ 4129 Porucha kontroléru riadenia S103B na stanovisti 1 A0661
4130  Porucha kontroléru riadenia S104B na stanovisti 2 A0662
4131  Porucha kontroléru EDB S103C na stanovisti 1 A0661
4132 Porucha kontroléru EDB S104C na stanovisti 2 A0662
4133  Porucha voli¢a rezimu R-A S111 na stanovisti 1 A0661
4134  Porucha voli¢a rezimu R-A S112 na stanovisti 2 A0662
4135 Porucha spinac¢a vlakového kurenia S119 na stanovisti 1 A0661
4136 Porucha spinac¢a vlakového kurenia S120 na stanovisti 2 A0662
4137 Porucha voli¢a zberaCov S121 na stanovisti 1 A0661
4138  Porucha voli¢a zberacov S122 na stanovisti 2 A0662
4139 Porucha ovladaca zberaov S121A na stanovisti 1 A0661
4140  Porucha ovladaca zberacov S122A na stanovisti 2 A0662
4141  Porucha voli¢a trakéného systému S125 na stanovisti 1 A0661
4142  Porucha voli¢a trakéného systému S126 na stanovisti 2 A0662
4143  Porucha ovladaca hlavnych vypinacov S125A na stanovisti 1 A0661
4144  Porucha ovladaca hlavnych vypinacov S126A na stanovisti 2 A0662
4145 Eorucha ovladaca prednych navestnych svetiel S143 na stanovisti AOG61
4146 Zorucha ovladaca prednych navestnych svetiel S144 na stanovisti A0B62
4147  Porucha ovladac¢a zadnych navestnych svetiel S147 na stanovisti 1 A0661
4148  Porucha ovladaca zadnych navestnych svetiel S148 na stanovisti 2 A0662
4149  Porucha ovladaca stieracov S185 na stanovisti 1 A0661
4150  Porucha ovladaca stieracov S186 na stanovisti 2 A0662
4153  Porucha tlagidla volby "-" S105 na stanovisti 1 A0661
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ID text spravy ir:]ad\:li(aézc?;mé
4154  Porucha tlacidla volby "-" S106 na stanovisti 2 A0662
4155  Porucha tlacidla volby "+" S107 na stanovisti 1 A0661
4156  Porucha tlacidla volby "+" S108 na stanovisti 2 A0662
4157 Porucha voli¢a funkénych stavov HDV S710 A0661
4159  Porucha kontroléru brzdi¢a S109 na stanovisti 1 A0661
4160  Porucha kontroléru brzdi¢a S110 na stanovisti 2 A0662
4201  Odpojovac zberaca 1 Q03 nedosiahol poZadovanu polohu A0611
4202  Odpojovac zberaca 2 Q04 nedosiahol poZzadovanu polohu A0612
4203 S:;ao(j'c;\ézi ée;jglc;ir:erného trakéného systému Q06 nedosiahol A0B13
4204 é)odj)aorj]zv;;;t]rlijedavého trakéného systému Q05 nedosiahol poza- A0614
4205  Jednosmerny hlavny vypina¢ Q01 nedosiahol pozadovanu polohu A0613
4206  Striedavy hlavny vypina¢ Q02 nedosiahol poZadovanu polohu A0614
4207  Striedavy hlavny vypina¢ Q02 nedosiahol stav pripravenosti A0614
4208  Skratovaci stykac filtra K37 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4209  Nabijaci stykac filtra K36 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4210  Stykac vlakového kurenia K85 nedosiahol pozadovanu polohu AO65A
4211  Prepojovac vlakového kurenia Q31 stratil poZadovanu polohu AO065A
4212  Prepojovac vlakového kurenia Q31 nedosiahol pozadovanu polohu AO65A
4214  Odpojova¢ motorovej skupiny A Q13 stratil pozadovanu polohu A0663
4215  Odpojova¢ motorovej skupiny B Q14 stratil pozadovanu polohu A0663
4216 ;):pojovac": motorovej skupiny A Q13 nedosiahol pozadovanu polo- AOB63
4217 g:pojovaé motorovej skupiny B Q14 nedosiahol poZadovanu polo- A0GE3
4218  Prepojovac trakénej schémy A Q11 stratil pozadovanu polohu A0663
4219  Prepojovac trakénej schémy B Q12 stratil pozadovanu polohu A0663
4220  Prepojovac trakénej schémy A Q11 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4221  Prepojovac trakénej schémy B Q12 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4223  PrekroCeny maximalny ¢as behu pomocného kompresora A0646
4224  Nespravny tlak v brzdovych valcoch A0649
4225  Porucha obvodu nabijania filtra A0663
4226  Stykac budenia K40-1 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4227  Stykac budenia K40-2 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4228  Pripajaci stykac filtra K51 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4229  Pripajaci stykac filtra K52 nedosiahol pozadovanu polohu A0663
4251  Odpojovac zberaca 1 QO3 stratil pozadovanu polohu A0611
4252  Odpojovac zberaca 2 Q04 stratil pozadovanu polohu A0612
4253 \(?:npuoj:(;/lzi ljJednosmerného trakéného systému QO6 stratil pozado- A0613
4254 ;);zﬁjfvaé striedavého trakéného systému Q05 stratil pozadovanu AOB14
4255  Jednosmerny hlavny vypina¢ Q01 stratil pozadovanu polohu A0613
4256  Striedavy hlavny vypina¢ Q02 stratil pozadovanu polohu A0614
4257  Striedavy hlavny vypina¢ Q02 stratil stav pripravenosti A0614
4258  Skratovaci stykac filtra K37 stratil pozadovanu polohu A0663
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ID text spravy

-y indikacia
A\ —_—
4259  Nabijaci stykac filtra K36 stratil pozadovanu polohu A0663
4260  Stykac vlakového kurenia K85 stratil pozadovanu polohu AO65A
. x& S 4276  Stykac budenia K40-1 stratil pozadovant polohu A0663
4277  Stykac¢ budenia K40-2 stratil pozadovanu polohu A0663
4278  Pripajaci stykac filtra K51 stratil poZadovanu polohu A0663
. -y = 4279 Pripajaci stykac filtra K52 stratil pozadovanu polohu A0663
eSO\
e f 4290 Porucha meni¢a 48V / 230V A0253
4300 Porucha bezpecného relé K707 blokovania obvodov HV A0664
— - 4301 Porucha bezpeéného relé K106 blokovania trakénej schémy A0664
,*;' :,5; 4302  Porucha bezpecneho relé K705 blokovania trakcie A0664
o ,‘ 4303  Porucha bezpeéného relé K110 blokovania vykonu A0664
\ ,‘ 4304  Porucha bezpecného relé K706 blokovania kurenia A0664
& _: - ."‘t 4321  Lahka interna porucha systému ochran MIREL SOL AQ772
s ﬁ‘\:.'_ ’:'._' e 4322  Tazka interna porucha systému ochran MIREL SOL A0773
4323  Porucha komunikacie so systémom ochran MIREL SOL A0774
4324  Porucha napajania 48V (F111) systému ochran MIREL SOL A0771
= L 4325  Porucha napajacich zdrojov £24V systému ochran MIREL SOL AQ0775
P2 ’.2 4331  Porucha poziarnej ustredne AT210 AQ776
A ;‘7 - 4333  Porucha komunikacie s poziarnou ustredriou AT210 AO777
- .'.-.s: - f‘w‘, — 5110 Porucha EDB - prehriatie odpornikov A0659
\‘* ~ "":. ':’(_‘_C',‘ 3] 5111  Zavreté Zaluzie brzdového odpornika A0659
5210  ZvySena teplota trakéného transformatora A0615
5220  Buchholzovo relé trakéného transformatora A0616
5230  Porucha Cerpadla 1 trakéného transformatora A0617
5240 Porucha &erpadla 2 trakéného transformatora A0618
5250  Porucha vetvy 1 trakéného usmerfiovaca A0619
5260  Porucha vetvy 2 trakéného usmernovaca AO61A
5310 Lahka porucha menic¢a budenia UO9A motorovej skupiny A A0629
5311  Tazka porucha meniga budenia UO9A motorovej skupiny A A0621
5312 Porucha regulacie meni¢a budenia UO9A motorovej skupiny A A0623
5313 iorucha komunikacie s meni€om budenia UO9A motorovej skupiny A0G22
5314 SPI?J;icnr;a:apéjacich zdrojov £15V menica budenia UO9A motorove;j A0624
5320 Lahka porucha meni¢a budenia UO9B motorovej skupiny B A062A
5321  Tazka porucha meniga budenia UO9B motorovej skupiny B A0625
5322 Porucha regulacie meni¢a budenia U0O9B motorovej skupiny B A0627
5323 I;orucha komunikacie s meni¢om budenia U0O9B motorovej skupiny A0G26
5324 z’li)l::icnt;a;apéjacich zdrojov £15V meni¢a budenia UO9B motorove;j A0G28
5350 Lahkéa porucha kotvového meni¢a U03 motorovej skupiny A A0639
5351  Tazka porucha kotvového meniga U03 motorovej skupiny A A0631
5352  Porucha regulacie kotvového meni¢a U03 motorovej skupiny A A0633
5353 Porucha komunikacie s kotvovym meni¢om U03 motorovej skupiny A0B32
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D ID text spravy

-y indikacia
\ .
5354 Po_rucha. napajacich zdrojov £15V kotvového meni¢a U03 motoro- A0B34
vej skupiny A
g "-\\ﬂp e P 5360 Lahka porucha kotvového meni¢a U0O5 motorovej skupiny B AO63A
5361  Tazka porucha kotvového meni¢a U05 motorovej skupiny B A0635
5362  Porucha regulacie kotvového meni¢a U05 motorovej skupiny B A0637

Porucha komunikacie s kotvovym meni¢om U05 motorovej skupiny

‘!" ;}:&\\E 5363 B A0636

Porucha napéjacich zdrojov £15V kotvového meni¢a U05 motoro-

5364 vej skupiny B A0638
. - 5365 Strata synchronizacie kotvovych meniCov U03 a U05 AOB3A
N 2 3
’3"" | i'.:,' ‘ 5410  Napatie obvodov riadenia (F101) mimo povoleny rozsah A0641
| 5420  Porucha statického nabijata U60 A0642
“ ‘.: 5430  Porucha meni¢a pomocnych pohonov U60 A0643
3 ‘.\‘;{'; f,-_ '., ’ 5431  Porucha VN meni¢a U60 A0643
s Nd s 5432  Porucha chladenia transformatora : tazka A0643
5433 Porucha chladenia transformatora : lahka A0643
5434  Porucha chladenia transformatora, vypnuty isti¢ FA2 A0643
:‘-.."; '.i 5435  Porucha chladenia transformatora, vypnuty isti¢ FA3 A0643
s "~ 5438  Porucha striedada U60 A0643
_ -:’ _ x;‘: 5440  Porucha komunikacie s meni€om pomocnych pohonov U60 A0644
\* N :’:: . '3{;‘(' 5450  Porucha hlavného kompresora : tazka A0645
N B S 7L 5451  Porucha hlavného kompresora : fahka A0645
5452 Porucha hlavného kompresora, vypnuty isti¢ FA1 A0645
5460  Porucha chladenia strojovne, trakény ventilator 1 A0647
5470  Porucha chladenia strojovne, trakény ventilator 2 A0648
5510  Porucha trolejového zberac¢a 1, ADD A0611
5520  Porucha trolejového zberaca 2, ADD A0612
5610  Nadprud budenia motorovej skupiny A A0653
5620  Nadprud budenia motorovej skupiny B A0654
5630 Nadprud kotiev motorovej skupiny A A0655
5631 Detegovany nepovoleny prud kotiev motorovej skupiny A A0655
5640 Nadprud kotiev motorovej skupiny B A0656
5641  Detegovany nepovoleny prud kotiev motorovej skupiny B A0656
5650  Prepatie kotiev motorovej skupiny A A0657
5660  Prepatie kotiev motorovej skupiny B A0658
5670 Prepatie trakéného filtra A0651
5671  Podpatie trakéného filtra A0651
5672 ls\llzaudgrs];a/’:)éné rozdiel filtrového a kotvového napéatia motorove;j AOG51
5673 ls\llzaudgrs];a’g)éné rozdiel filtrového a kotvového napéatia motorove;j AOB51.
5680  Napatie RTO pri zapnuti HV A0652
5690 Porucha komunikacie so systémom merania spotreby MSE A0676
5691  Porucha komunikacie so systémom ETCS A0679
5710  Lahka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
5711  Tazka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
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\ = ID text spravy indikacia
5712 Ln(;s:::tﬁgrucha riadiaceho systému MIREL RS361 - porucha A0B72
J ‘k& — A ; 5713  Lahka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
n 5714  Lahka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 AQ0672
5715  Lahka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
. S 5716  Tazka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
- "m 5717  Tazka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
. 7 5718  Tazka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 A0672
5719  Tazka interna porucha riadiaceho systému MIREL RS361 AQ0672
’*;' :,;‘; 5730 ;%r:t;g?a napdjacieho zdroja 24V riadiaceho systému MIREL AOG75
o ,‘ 5731  Porucha napajania 48V (F140) riadiaceho systému MIREL RS361 A0671
\ ,‘ 5740  Porucha regulacie riadiaceho systému MIREL RS361 AQ0674
— _: e ."‘ﬁ 5780  Porucha komunikacie s registraénym rychlomerom MIREL RM1 A0677
ﬁ‘\:.'_ ’:._' .': > 5800  Porucha ostatnych funkénych celkov malého rozsahu AO67A
5801  Porucha ostatnych funkénych celkov malého rozsahu AO67A
5802  Porucha ostatnych funkénych celkov malého rozsahu AO67A
A s & 5803  Porucha ostatnych funkénych celkov malého rozsahu AO67A
g ’.2 5804  Porucha ostatnych funkénych celkov malého rozsahu AQ67A
) Pa 5900  Porucha svetiometov: ST1 A0666
. -_..cs‘. . :ﬂk, - 5901  Porucha svetlometov: ST2 A0666
\“..» ‘;':.’." K Ay 5902  Porucha navestného svetla: ST1 lavé A0666
5903  Porucha navestného svetla: ST1 pravé A0666
5904  Porucha navestného svetla: ST1 stredné A0666
5905 Porucha navestného svetla: ST2 lavé A0666
5906 Porucha navestného svetla: ST2 pravé A0666
5907 Porucha navestného svetla: ST2 stredné A0666
5908  Porucha svetlometu: ST1 lavy A0666
5909  Porucha svetlometu: ST1 pravy A0666
5910  Porucha svetlometu: ST2 lavy A0666
5911  Porucha svetlometu: ST2 pravy A0666
5912  Porucha kamerového systému: nevykonava sa zaznam A0678
5913  Porucha kamerového systému: porucha komunikacie A0678
5914  Porucha kamerového systému: porucha HDD A0678
5915 cI?\c:l21udc;"1:}anastavenia kamerového systému: nelspesné nastavenie AO678
5916  Porucha obvodov stykaga batérii A0253
6001  Prepatova ochrana palubnej batériovej siete 48V A0741
6002  Podpatova ochrana palubnej batériovej siete 48V AQ0742
6003  Prepatova ochrana jednosmerného trolejového napétia A0711
6004  Podpatova ochrana jednosmerného trolejového napatia AQ0712
6005  Prepatova ochrana striedavého trolejového napatia A0713
6006  Podpatova ochrana striedavého trolejového napatia AQ0714
6007 Nadprudova ochrana primarneho obvodu trakéného transformatora A0715
6008 5:ﬁ;?:r(:r1i1é;?:raprudové ochrana primarneho obvodu trakéného AO716
6009  Ochrana - Buchholzovo relé trakéného transformatora A0717
6010  Tepelna ochrana trakéného transformatora A0718
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6011 Nadprudova ochrana trakéného usmerfiovaca A0721
6012  Nadprudova ochrana jednosmerného vlakového kurenia AQ722
» x& vy Lo X 6013  Nadprudova ochrana striedavého vlakového kurenia A0723
6014  Nadprudova ochrana trakéného obvodu HDV AQ0724
6015  Diferencialna prudova ochrana trakéného obvodu HDV A0725
s ;}Q_X\\% 6016 Nadprudova ochrana obvodov pomocnych pohonov A0726
N & = 6017 Diferencialna pradova ochrana obvodov pomocnych pohonov AQ727
6018  Nadprudova ochrana motorovej skupiny A A0731
6019  Nadprudova ochrana motorovej skupiny B A0732
o ; " :: 6020  Prepatova ochrana trakéného motora M01 A0733
’_; ok LS ‘ 6021  Prepéatova ochrana trakéného motora M02 A0734
. | 6022 Prepatova ochrana trakéného motora M03 A0735
‘ ‘:: 6023 Prepatova ochrana trakéného motora M04 A0736
SR “.\,“'. ': o’ 6024  Diferencialna napatova ochrana motorovej skupiny A A0737
. R 6025  Diferencialna napatova ochrana motorovej skupiny B A0738
6101  Detekcia poziaru (1) na stanovisti rusfiovodica 2 A0751
o ' 6102  Detekcia poziaru (2) na stanovisti rusfiovodica 1 A0752
T ..'i 6103  Detekcia poziaru (3) nad kotvovym meni€¢om motorovej skupiny B A0753
,.;‘ '.3_-' 6104  Detekcia poziaru (4) nad pravou €astou pristrojového ramu AQ0754
- " ; L3 6105  Detekcia poziaru (5) nad lavou ¢astou pristrojového ramu AQ0755
\‘*. .‘ :;:‘,; _.C: ” 6106 Detekc’:ia poziaru (6) .nvad kotvo?/ym menicom mf)torov.ej skupiny A A0756
6201 Interna ochrana menica budenia U09 motorovej skupiny A A0763
6202 Interng ochrana meni¢a budenia U09 motorovej skupiny A A0763
6211 Internd ochrana meni¢a budenia U0O9 motorovej skupiny B A0764
6212 Interna ochrana menic¢a budenia U09 motorovej skupiny B A0764
6221 Interna ochrana kotvového meni¢a U0O3 motorovej skupiny A A0761
6222 Interna ochrana kotvového meni¢a U0O3 motorovej skupiny A A0761
6231 Intern& ochrana kotvového meni¢a U05 motorovej skupiny B A0762
6232 Intern& ochrana kotvového meni¢a U05 motorovej skupiny B A0762
7002 Porucha komunikacie RS: modul AA A0673
7004 Porucha komunikacie RS: modul BA A0673
7005  Porucha komunikacie RS: modul AP A0673
7006 Porucha komunikacie RS: modul AK A0673
7007 Porucha komunikacie RS: modul AJ A0673
7008 Porucha komunikacie RS: modul AH A0673
7009  Porucha komunikacie RS: modul AD A0673
7010  Porucha komunikacie RS: modul AC A0673
7011 Porucha komunikacie RS: modul BP A0673
7012 Porucha komunikacie RS: modul BN A0673
7013 Porucha komunikacie RS: modul BM A0673
7014 Porucha komunikacie RS: modul BL A0673
7015 Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7017 Porucha komunikacie RS: modul AM A0673
7023 Porucha komunikacie RS: modul BJ A0673
7024 Porucha komunikacie RS: modul BK A0673
7032 Porucha komunikacie RS: modul E1A A0673
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7033  Porucha komunikacie RS: modul E1B A0673
7034  Porucha komunikacie RS: modul E1C A0673
o“ g5 7035  Porucha komunikacie RS: modul E1D A0673
7036  Porucha komunikacie RS: modul E2A A0673
7037 Porucha komunikacie RS: modul E2B A0673
5D E 7038  Porucha komunikacie RS: modul E2C A0673
IR ERT <Ly === 7039  Porucha komunikacie RS: modul E3A A0673
7040  Porucha komunikacie RS: modul E3B A0673
7041  Porucha komunikacie RS: modul E3C A0673
ik (2 £ 7042 Porucha komunikacie RS: modul E3D A0673
'?‘?_ 'v(:,‘; ‘ 7043  Porucha komunikacie RS: modul E4A A0673
: | 7044  Porucha komunikacie RS: modul E4B A0673
“ ‘:‘ 7045  Porucha komunikacie RS: modul E4C A0673
-+ J _'.,“5{';‘::_ '., . ' 7046  Porucha komunikacie RS: modul E5A A0673
R 7047  Porucha komunikacie RS: modul E5B A0673
7048  Porucha komunikacie RS: modul E5C A0673
. _ 7049 Porucha komunikacie RS: modul E5D A0673
-.{ ." - 7050  Porucha komunikacie RS: modul T1G A0673
“.. _»3- 7051  Porucha komunikécie RS: modul T2G A0673
: -:._ 3\‘;“: 7052  Porucha komunikacie RS: modul K1 A0673
‘i.: :‘; -: # :, 7053  Porucha komunikacie RS: modul K2 A0673
Do T SRS 2L 7061  Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7062 Porucha komunikacie RS: modul BB A0673
7063 Porucha komunikacie RS: modul AH A0673
7064 Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7065  Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7066  Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7067 Porucha komunikacie RS: modul BE A0673
7068  Porucha komunikacie s modulom BH A0673
7069  Porucha komunikacie v riadiacom systéme A0673
7101 Porucha modulu RS:  AA A0672
7102 Porucha modulu RS: BA A0672
7103  Porucha modulu RS: AP A0672
7104  Porucha modulu RS: AK A0672
7105  Porucha modulu RS: AJ A0672
7106  Porucha modulu RS: AH A0672
7107  Porucha modulu RS: AD A0672
7108  Porucha modulu RS: AC A0672
7109 Porucha modulu RS: BP A0672
7110 Porucha modulu RS: BN A0672
7111 Porucha modulu RS: BM A0672
7112  Porucha modulu RS: BL A0672
7113  Porucha modulu RS: BE A0672
7114 Porucha modulu RS:  AM A0672
7115 Porucha modulu RS: BJ A0672
7116 Porucha modulu RS: BK A0672
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7120  Porucha modulu RS: E1A A0672
7121  Porucha modulu RS: E1B A0672
o:ﬁ\ g i 7122  Porucha modulu RS: E1C A0672
7123 Porucha modulu RS: E1D A0672
7124 Porucha modulu RS: E2A A0672
. 'T‘W 7125 Porucha modulu RS: E2B A0672
IR ERT <Ly == 7126  Porucha modulu RS: E2C A0672
7127  Porucha modulu RS: E3A A0672
7128 Porucha modulu RS: E3B A0672
4] ". (2 £ 7129  Porucha modulu RS: E3C A0672
'?‘?‘ () ‘ 7130  Porucha modulu RS: E3D A0672
‘ | 7131  Porucha modulu RS: E4A A0672
A 4 7132 Porucha modulu RS: E4B A0B72
-3 "‘5{'. ¥ '.,:; v 7133 Porucha modulu RS: E4C A0672
— 7134  Porucha modulu RS: ES5A A0672
7135  Porucha modulu RS: E5B A0672
) _ 7136  Porucha modulu RS: ES5C A0672
5 i - 7137 Porucha modulu RS: E5D A0672
et _»3- 7138  Porucha modulu RS: T1G A0672
; -:._ 3\‘5“: 7139  Porucha modulu RS: T2G A0672
\k‘a‘-‘; ;‘:_ -: e 7140  Porucha modulu RS: K1 A0672
— e 7141 Porucha modulu RS: K2 A0672
7142  Porucha modulu RS: T1D A0672
7143  Porucha modulu RS: T2D A0672
7144 Porucha modulu RS: BH A0672
7145  Porucha interného modulu riadiaceho systému A0672
7200 Porucha merania tlaku P-E prevodnika A0659
7201  Porucha merania tlaku v brzdovych valcoch A0649
7202 Porucha merania tlaku v hlavnom brzdovom potrubi A0649
7203 Porucha merania tlaku v napajacom potrubi A0645
7204  Porucha merania tlaku v pomocnom vzduchojeme A0646
7210 Porucha merania kotvovych prudov 1A A0672
7211  Porucha merania kotvovych prudov IB A0672
7212 Porucha merania budiacich prudov IEA A0672
7213 Porucha merania budiacich pradov IEB A0672
7214  Porucha merania napatia trakéného filtra Uf A0672
7215  Porucha merania napatia U0 A0672
7216  Porucha merania napatia motorovej skupiny UA AQ0672
7217  Porucha merania napatia motorovej skupiny UB AQ0672
7218  Strata spojenia so zakladnou jednotkou riadiaceho systému A0673
7219  Strata spojenia so zakladnou jednotkou riadiaceho systému A0673
7250  Porucha regulacie systému : lahka A0673
7251  Porucha regulacie systému : tazka A0673
8000  Porucha izolaéného prepinaca ETCS SA200 A0661

8001 ETCS ¢&islo rusnovodi¢a mimo povoleny rozsah
8002  ETCS ¢islo vlaku mimo povoleny rozsah
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8003  ETCS dizka vlaku mimo povoleny rozsah
8010  Porucha na zbernici MVB A0679
o3 “\ v 8011  ETCS porucha komunikacie A0679
8012  Blokovanie vykonu od ETCS
8100  Strata integrity udajov pre ETCS AQ0672
"‘» :‘W SMS: Textova sprava zo systému MSE (max.30 znakov )
. e === 60000 Neuspesné nastavenie: Pocet naprav viaku
60001 Neuspesné nastavenie: Dynamika ARR — rezim jazda
60002 Neuspesné nastavenie: Dynamika ARR — rezim brzda
'_}‘ ’:; | 60003 Neuspesné nastavenie: Vlakové kurenie
< : S 1.,’.; ‘ 60005 Neuspesné nastavenie: Zberace
J | 60006 Neuspesné nastavenie: Motorové skupiny
“ .»:' 60007 Neuspesné nastavenie: EDB
-+ J _'._‘x\',:{;f,-_‘: - ' 60008 Neuspesné nastavenie: Sklzova ochrana
HATSINS SRR 60009 Neuspesné nastavenie: Hlavny kompresor
60010 Neuspesné nastavenie: Pomocny kompresor
) . 60011 Neuspesné nastavenie: Poziarna Ustredna
E“" .'. - 60012 NeuUspesné nastavenie: Chladenie elektroniky
‘:'- :b.*‘ 60013 NeuUspesné nastavenie: Chladenie strojovne
. -:‘__ :'“7 60014 Neuspesné nastavenie: Test HDV
, *? :;. PICY ﬂ: 60015 NeUspesné nastavenie: Obmedzenie taznej sily
“‘ =3 MRS Y 60016 Neuspesné nastavenie: Vyhrievanie odvodriovacich kohutov
60018 Neuspesné nastavenie: Ovladanie odvodriovacich kohutov
60100 Neuspesné nastavenie: Cislo rusiovodi¢a
60101 Neuspe$né nastavenie: Cislo vlaku
60102 Neuspesné nastavenie: Hmotnost viaku
60103 Neuspesné nastavenie: Druh vykonu
60104 Neuspe$né nastavenie: Cislo dopravcu
60105 Nelspe$né nastavenie: Cislo HDV
60106 Neuspesné nastavenie: Cislo HDV 1
60107 Neuspe$né nastavenie: Cislo HDV 2
60108 Neuspe$né nastavenie: Cislo HDV 3
60109 Neuspe$né nastavenie: Cislo HDV 4
60110 Neuspesné nastavenie: Kod pouzitia
60111 Neuspesné nastavenie: Kod pouzitia 1
60112 Neuspesné nastavenie: Kod pouzitia 2
60113 Neuspesné nastavenie: Kéd pouzitia 3
60114 Neuspesné nastavenie: Kéd pouzitia 4
60115 Obnovenie Udajov nelspesné
60116 Nulovanie udajov neuspesné
60117 Odoslanie udajov nelspe$né
60199 Prihlasovacie udaje:
60200 Potlacena indikacia:

60500 Systémova sprava: nabeh systému
60501 Systémova sprava: HDV schopné dalsej jazdy
60502 Systémova sprava: HDV bez portch
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60503 Otvorené dvere : ST1  A0665
60504 Otvorené dvere : ST2 ~ A0665
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\t.,,v;.; Zoznam sprav generovanych riadiacim systémom MIREL RS361, ktoré nie su zobrazované
na palubnych terminaloch T1/T2 a su priamo ukladané do prevadzkovych zaznamov riadia-
ceho systému MIREL RS361:

> \‘-'rv 5 i .
Ry = ID text spravy

60199 Nastavenie prevadzkovych parametrov + Udajovy zaznam
Aktualne hodnoty nastavenych parametrov HDV su uvedené v poradi ako

5 “'{‘\: v kapitole 13.5 a su oddelena ¢iarkami. Hviezdickou je oznaceny modifikovany
" U , . A ;. P . P ~ -
S e - _| udaj. Ciselna interpretacia jednotlivych hodnét zoznamu nastavovanych paramet-
rov HDV je nasledovna:
Dizka vlaku: 17 — 2000 m
S Dynamika ARR — J: 0 — 1. stupen
ik :-:‘r: ; - g stupefi
» - % " — 9.
| 3 —4. stupen
y 4 — 5. stupen
A .
.. {,' Dynamika ARR - B: 0 — 1. stupeni
SR ?{'?.\:’ N, Av 1 - 2. stupeni
WA St 2 — 3. stupen
3 —4. stupen
4 — 5. stupen
. - Obmedzenie taznej sily: 110-300 kN
) - Nastavenie vlakového kurenia: 0 — DC 3000V
(S5 »
p'lf..;. r’.*' 1-DC 1590 Vv
9~ evn 2 — vypnute
- - . Vypinanie trolejovych zberacov: 0 — zapnuté oba zberace

T r R R T 1 — vypnuty 1. zberad
%‘.‘i’fﬁ? 2 — vypnuty 2. zbera¢

3 — vypnuté oba zberace
Vypinanie motorovych skupin: 0 — zapnuté obe skupiny

1 — vypnuta 1. skupina

2 — vypnuta 2. skupina

3 — vypnuté obe skupiny

Vypinanie EDB: 0 — zapnuta

1 - vypnuta
Vypinanie sklzovej ochrany: 0 — zapnuta

1 - vypnuta
Nastavenie rezimu hlavného kompresora: 0 — automatika

1 - vypnuté

2 — max
Nastavenie rezimu pomocného kompresora: 0 — automatika

1 - vypnuté

2 —max
Vypnutie poziarnej ochrany: 0 — zapnuta

1 - vypnuta
Nastavenie rezimu chladenia elektroniky: 0 — automatika

1 - vypnuté

2 — max
Nastavenie rezimu chladenia motorov: 0 — automatika

1 — max
Nastavenie testovacieho rezimu HDV: 0 — prevadzkovy rezim

1 — skuska kotiev

2 — skuska budenia

3 — funkéna skuska D3
Nastavenie rezimu ovladania odvodriovania: 0 — automatika

1 - vypnuté

2 — max
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' Nastavenie rezimu ohrev. odvodriovania: 0 — automatika
1 - vypnuté
2 — max

60500 Systémova sprava: nabeh systému
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14.

Indikacia detekcie poruch a intervencie ochran

Detekcia poruchy HDV alebo poruchy niektorého funkéného celku HDV je indikovana cen-
tralnou indikaciou poruchy H714 / H724 na oboch stanovistiach HDV. Funkény celok HDV,
v ktorom alebo ktorym bola porucha detegovana je indikovany na stranke A-06 na palubnom
terminali na aktivnom stanovisti HDV. Popis jednotlivych indikacii na stranke A-06 je uvede-
ny v Casti 13.7. Detailna informacia o detegovanej poruche je obsluhe HDV zobrazena for-
mou prislusnej informacénej spravy. Zoznam informaénych sprav je uvedeny v €asti 13.10.

Obsluha HDV pri detekcii poruchy postupuje v sulade s navodom na obsluhu HDV a v sula-
de s kratkym postupom, ktory je zobrazeny na stranke A-06 pri vyznaceni indikatora prislus-
nej poruchy. Nulovanie indikacie detegovanych poruch sa vykonava stlacéenim nulovacieho
tlaCidla S181 / S182 na aktivhom stanovisti. Indikacia poruchy bude vynulovana len v pripa-
de, ak priciny veduce k detekcii poruchy pominuli.

Intervencia systému ochran HDV MIREL SOL, intervencia poziarnej Ustredne a intervencia
internych ochran trakénych menic¢ov HDV je indikovana centralnou indikaciou ochran H711 /
H721 na oboch stanovistiach HDV. Druh ochrany HDV, ktorej intervencia bola aktivovana, je
indikovany na stranke A-07 na palubnom terminali na aktivnom stanovisti HDV. Popis jed-
notlivych indikacii na stranke A-07 je uvedeny v casti 13.8. Detailna informacia
o intervenujucej ochrane je obsluhe zobrazena formou informacnej spravy .

Obsluha HDV pri intervencii ochrany postupuje v sulade s navodom na obsluhu HDV av
sulade s kratkym postupom, ktory je zobrazeny na strdnke A-07 pri vyznaceni indikatora
prisluSnej ochrany. Nulovanie intervencie ochran sa vykonava jednotne stlaéenim nulova-
cieho tlac¢idla S181 / S182 na aktivhom stanovisti. Indikacia a intervencia ochrany bude vy-
nulovana len v pripade, ak priciny veduce k intervencii pominuli.
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ID - spravy Komentar - porucha: § ' v & & & &8 & & & Indikator
4333 komunikacie AT210 - lahka X AQ777
4333 komunikacie AT210 - tazka X X X X X A0777
4331 AT210 - lahka X A0776
6101-6106 AT210 - poziar X X X X X X A0751
4331 AT210 - tazka X X X X X X A0776
bezpecného relé blokovania
4300 obvodov HV X X X X X X X X X A0664
bezpecéného relé blokovania
4302 trakcie X X X X X X X X X A0664
bezpecéného relé blokovania
4301 trakénej schémy X X X X X X X A0664
bezpecéného relé blokovania
4304 kurenia X X X X X X A0664
bezpecného relé blokovania
4303 vykonu X X X X X X X A0664
7215 brzdového odpornika X X X X X X A0672
5672 mala diferencia UF - UA X X X X X A0651
5673 mala diferencia UF - UB X X X X X A0651
4259,4209 nabijacieho stykaca filtra X X X X X X X X A0663
4225 obvodov nabijania filtra X X X X X X X A0663
4278,4228 pripdjaci stykac filtra 1 - trakcia X X X X X X X A0663
4279,4229 pripdjaci stykac filtra 2 - PP X X X X X X X A0663
4258,4208 skratovacieho stykaca filtra X X X X X X X X A0663
5916 vonkajSie napajanie HDV X X X X X X X X A0641
4255,4205 HV JS X X X X X X A0613
4256,4026 HV SS X X X X X X X A0614
4207 pripravenosti HV SS X X A0614
napatie na odpore RTO pri zapnu-
5680 tom HV X X X X X X A0652
4125 tlacidla Stop chodba 1 X X X X X X X X A0661
4126 tlacidla Stop chodba 2 X X X X X X X X A0662
5610 nadprad budenia A X X X X X X A0653
5620 nadprud budenia B X X X X X X A0654
5631 neziaduci prud IKA X X X X X X A0655
5630 nadprud kotiev A X X X X X X A0655
5641 neziaduci prud IKB X X X X X X A0656
5640 nadprud kotiev B X X X X X X A0656
6001-6025 indikacia MIREL SOL X X X X X X X A0252
komunikacie kamerového systé-
5913 mu X X A0678
5914 HDD kamerového systému X X A0678
5915 nastavenia kamerového systému X X A0678
5912 zaznamu kamerového systému X X A0678
140 otvorené dvere meniGov X X A0241
5690 komunikacie MSE X A0676
4253,4203 odpojovaca JS X X X X X X X X A0613
nedosiahnutie polohy odpojovaca
4216 MS1 X X X X X A0663
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4214 strata polohy odpojovaca MS 1 X X X X A0663
nedosiahnutie polohy odpojovaca
4217 MS 2 X X X X X A0663
4215 strata polohy odpojovaca MS 2 X X X X X A0663
4254,4204 odpojovaca SS X X X X X X X A0614
4201 odpojovaca zberaca 1 fahka X X A0611
4251 odpojovaca zberaca 1 tazka X X X X X X X X A0611
4252 odpojovaca zberaca 2 lahka X X A0612
4202 odpojovaca zberaca 2 tazka X X X X X X X X A0612
prekro¢eny max. ¢as behu po-
mocného kompresora - nedosia-
4223 hol tlak X X A0646
nedosiahnutie polohy prepojovaca
4220 TS1 X X X X A0663
4218 strata polohy prepojovaca TS 1 X X X X A0663
nedosiahnutie polohy prepojovaca
4221 TS2 X X X X A0663
4219 strata polohy prepojovaca TS 2 X X X X A0663
nedosiahnutie polohy prepojovaca
4212 vlakového karenia X X X X AO065A
strata polohy prepojovaca viako-
4211 vého kurenia X X X X AO0B65A
velky skiz A0243
4323 MIREL SOL komunikacia X X X X X X X A0774
4321 MIREL SOL lahka X X A0772
4322 MIREL SOL tazka X X X X X X X A0773
60503 otvorené dvere na ST1 X X A0665
4143 voli¢a zapnutia HV ST1 X X X X X A0661
4131 kontroléra EDB ST1 X X X A0661
4129 kontroléra riadenia ST1 X X X X A0661
4127 kontroléra smeru ST1 X X X X X A0661
5902 navestného svetla ST1, lavé X X A0666
5903 navestného svetla ST1, pravé X X A0666
voli¢a prednych navestnych sve-
4145 tiel ST1 X X A0661
5904 navestného svetla ST1, stredné X X A0666
voli¢a zadnych navestnych svetiel
4147 ST1 X X A0661
4133 voli¢a rezimu riadenia ST1 X X X A0661
4120 spinaca riadenia ST1 X X X X X X X X A0661
4149 voli¢a stieracov ST1 X A0661
4123 tlacidla Stop ST1 X X X X X X X X A0661
5908 svetlomet ST1, lavy X X A0666
5909 svetlomet ST1, pravy X X A0666
4153 tlacidla volby "-" ST1 X A0661
4155 tlacidla volby "+" ST1 X A0661
4141 voli€a trakéného systému ST1 X X X X X X X A0661
4135 voli¢a kurenia vlaku ST1 X X X A0661
4137 voli¢a kombinacie zberaov ST1 X X X X X A0661
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4139 volica zapnutia zberacov ST1 X X X X A0661
4151 voli¢a zrkadiel ST1 X A0661
60504 otvorené dvere na ST2 X X A0665
4144 voli¢a zapnutia HV ST2 X X X X X A0662
4132 kontroléra EDB ST2 X X X A0662
4130 kontroléra riadenia ST2 X X X X A0662
4128 kontroléra smeru ST2 X X X X X A0662
5905 navestného svetla ST2, lavé X X A0666
5906 navestného svetla ST2, pravé X X A0666
voli¢a prednych navestnych sve-
4146 tiel ST2 X X A0662
5907 navestného svetla ST2, stredné X X A0666
voli€a zadnych navestnych svetiel
4148 ST2 X X A0662
4134 voli¢a rezimu riadenia ST2 X X X A0662
4121 spinaca riadenia ST2 X X X X X X X X A0662
4150 voli¢a stieracov ST2 X A0662
4124 tlagidla Stop ST2 X X X X X X X X A0662
5910 svetlomet ST2, lavy X X A0666
5911 svetlomet ST2, pravy X X A0666
4154 tlacidla volby "-" ST2 X A0662
4156 tlacidla volby "+" ST2 X A0662
4142 voli¢a trakéného systému ST2 X X X X X X X A0662
4136 voli¢a kurenia vlaku ST2 X X X A0662
4138 voli¢a kombinacie zberatov ST2 X X X X X A0662
4140 voli¢a zapnutia zberacov ST2 X X X X X A0662
4152 voli¢a zrkadiel ST2 X A0662
4290 strieda¢ 48VDC/230VAC X X A0241
4210,4260 stykaca vlakového kurenia X X X X AO065A
4276,4226 stykaca budenia 1 X X X X X A0663
4277,4227 stykaca budenia 2 X X X X X A0663
5780 komunikacia systému - lahka X X A0672
7002-7067 komunikacia systému - tazka X X X X X X X X A0672
60500 nabeh systému X X X X X X X
7151-7193 systému - fahka X X A0671
7250 regulacie systému - lahka X X A0673
7251 regulacie systému - tazka X X X X X X X X A0673
7101-7143 systému - tazka X X X X X X X X A0671
7204 merania tlaku PV X X A0646
1. vetvy trakéného usmerfiovaca
5250 UO1 - l[ahka X X A0619
2. vetvy trakéného usmerriovaca
5260 UO1 - lahka X X A061A
vetvy trakéného usmerfiovaca A06HHO1/IH
5250,5260 UO1 - tazka X X X X X X 01
5351 porucha kotvového meni¢a A X X X X X A0631
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5353 komunikacie U03 - lahka X A0632
5353 komunikacie UO3 - tazka X X X X X X A0632
porucha v obvode kotvového
5350 menica A X X X X X A0639
interna ochrana 1. kotvového
6221 menica - lahka X X X X A0761
interna ochrana 1. kotvového
6222 menica - tazka X X X X X A0761
5361 porucha kotvového menica B X X X X X A0635
5363 komunikacie U05 - lahka X A0636
5363 komunikacie U05 - tazka X X X X X X A0636
porucha v obvode kotvového
5360 menica B X X X X X AO063A
interna ochrana 2. kotvového
6231 menica - lahka X X X X A0762
interna ochrana 2. kotvového
6232 menica - tazka X X X X X A0762
5365 strata synchronizacie U05 s U03 X X X X AO063A
5311 porucha budic¢a A X X X X X A0621
5310 porucha v obvode budi¢a A X X X X X A0629
5313 komunikacie UO9A - lahka X A0622
5313 komunikacie UO9A - tazka X X X X X X A0622
6201 interna ochrana budi¢a A - lahka X X X X A0763
6202 interna ochrana budic¢a A - tazka X X X X X A0763
5312 regulacie UO9A X X X X X A0623
regulacie UO9A pri odstrarovani
5312 remanencie X X X X A0623
5321 porucha budic¢a B X X X X X A0625
5320 porucha v obvode budi¢a B X X X X X A062A
5323 komunikacie U09B - lahka X A0626
5323 komunikacie UO9B - tazka X X X X X X A0626
6211 interna ochrana budi¢a B - lahka X X X X A0764
6212 interna ochrana budi¢a B - tazka X X X X X A0764
5322 regulacie U09B X X X X X A0627
regulacie UO9B pri odstrafiovani
5322 remanencie X X X X A0627
5433 chladenia transformatora - lahka X X A0643
5432 chladenia transformatora - tazka X X X X X A0643
5440 komunikacie U60 - tazka X X X X X X A0644
kompresora, vypnuty isti¢ FA1 -
5452 Tahka X X A0645
kompresora, vypnuty isti¢ FA1 -
5452 tazka X X X X A0645
chladenia transformatora, vypnuty
5434 isti¢ FA2 - lahka X X A0643
chladenia transformatora, vypnuty
5434 isti¢ FA2 - tazka X X X X X A0643
chladenia transformatora, vypnuty
5435 isti¢ FA3 - lahka X X A0643
chladenia transformatora, vypnuty
5435 isti€¢ FA3 - tazka X X X X X A0643
5460 chladenia strojovne 1 - tazka X X X X X X A0647
5470 chladenia strojovne 2 - tazka X X X X X X A0648
5451 kompresora - lahka X X A0645
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5450
5420
5420
5438
5430
5431
5650

138
5660
5670
5671
5410
4157

134
5510
5520
7200
8000
4159
4160
8100
8010
8011

Komentar - porucha:
kompresora - tazka
nabija¢a U60 - lahka
nabija¢a U60 - tazka

striedaca U60 - lahka
meni¢a pomocnych pohonov U60
- tazka

VN menic¢a U60 - tazka
prepatie kotiev A

malé napatie Ubat

prepatie kotiev B

prepatie UF

podpatie UF

napatie riadiacich obvodov mimo
povoleny rozsah

voli¢a funk&nych stavov
vonkaijsie napajanie HDV

ADD zberaca 1

ADD zberaca 2

merania tlaku PV

porucha spinania Izolacie ETCS
kontroléra brzdi¢a ST1
kontroléra brzdi¢a ST2

porucha radi¢a ETCS

zbernice MVB

komunikacie s ETCS

akusticku signalizaciu

vizudl. sig. lahkej poruchy

x

vizual. sig. tazkej poruchy

x

vizualnu sig. ochrany

blokovanie vykonu

x

blokovanie EDB

blokovanie HV

blokovanie JS

blokovanie SS

pamat po vypnuti

x

pocitadlo trvalej poruchy

Indikator
A0645
A0643
A0643
A0643
A0643
A0643
A0657
A0641
A0658
A0651
A0651
A0641
A0661
A0667
A0611
A0612
A0659
A0661
A0661
A0662
A0672
A0679
A0679

H'H

1520RS361 : 230413

86 /87



)

L 15. Poznamky

'H
H ¥ 1520RS361 : 230413 87187




	1. Určenie dokumentu
	2. Použité referencie a skratky
	3. Všeobecná charakteristika systému
	4. Zostava systému
	4.1. Základná jednotka
	4.2. Externé vstupno-výstupné jednotky
	4.3. Palubné terminály
	4.4. Klávesnice automatickej regulácie rýchlosti

	5. Zoznam riadených funkčných celkov HDV
	6. Zoznam ovládacích prvkov HDV
	7. Zoznam indikačných prvkov HDV
	8. Uvedenie do prevádzky
	8.1. Postup uvedenia do prevádzky
	8.2. Indikácia nábehu
	8.3. Výber aktívneho stanovišťa

	9. Príprava HDV
	9.1. Kontrola bezporuchového stavu HDV
	9.2. Bezpečný a prevádzkový stav
	9.3. Funkčné stavy HDV
	9.4. Výber trolejových zberačov
	9.5. Riadenie pomocného kompresora
	9.6. Zdvihnutie a stiahnutie trolejových zberačov
	9.7. Indikácia trakčného systému
	9.8. Výber trakčného systému
	9.9. Zapnutie HV
	9.10. Riadenie hlavného kompresora

	10. Prevádzka HDV
	10.1. Výber smeru
	10.2. Zostavenie trakčnej schémy
	10.3. Ťažná sila
	10.4. Kotvové prúdy
	10.5. Budiace prúdy
	10.6. Súčinnosť s brzdovými subsystémami
	10.7. Režimy brzdenia HDV
	10.8. EDB
	10.9. Sklzová a šmyková ochrana
	10.10. Vlakové kúrenie
	10.11. Technologický stop
	10.12. Prechod medzi stanovišťami
	10.13. Aktívne odstavenie
	10.14. Uvedenie HDV do bezpečného stavu
	1.1.
	10.15. Ukončenie prevádzky

	11. Riadenie v ručnom režime
	11.1. Ručný režim – Jazda
	11.2. Ručný režim – Brzda

	12. Riadenie v režime ARR
	12.1. Jazda ARR
	12.2. Výbeh ARR
	12.3. Parkovanie ARR
	12.4. Pomalá jazda

	13. Práca s palubným terminálom
	13.1. Zoskupenie informácií na termináloch
	13.2. Organizácia prevádzkových informácií
	1.1.
	13.3. Štandardná stránka
	1.1.
	13.4. Základné prevádzkové údaje
	13.5. Nastavenia HDV
	13.6. Prihlásenie
	13.7. Poruchy HDV
	13.8. Ochrany HDV
	13.9. Podmienky jazdy HDV
	13.10. Informačné správy

	14. Indikácia detekcie porúch a intervencie ochrán
	15. Poznámky

