Zakladna jednotka riadiaceho systému MIREL

Typ RS3612ZJ

Zakladna jednotka zabezpecuje vacsinu prevadzkovych funkcii riadia-
ceho systému MIREL, meranie analdégovych signalov snimacov, sni-
manie a filtrovanie vstupnych binarnych signalov, vystavovanie vystup-
nych binarnych signalov, komunikaciu so vstupno/vystupnymi jednot-
kami a spolupracujucimi zariadeniami. Zakladna jednotka dispo-
nuje komunikaénymi zbernicami pre riadenie technolégie hnacieho
drahového vozidla, napriklad riadenie kotvovych menicov trakénych
motorov, riadenie meni¢a budenia trakénych motorov a riadenie menica
pomocnych pohonov. V zakladnej jednotke prebieha vypocet riadia-
cich akontrolnych algoritmov, autodiagnostika a diagnosticky test,
diagnostika spolupracujucich zariadeni a diagnostika hnacieho draho-
vého vozidla. Zakladna jednotka je napajana z batériového zdroja hna-
cieho drahového vozidla. Konstrukény systém je typu BOXU so zapus-
tenou montazou. S vynimkou profylaktickej kontroly je zariadenie bez-
udrzbové.

Rozmery 8 x V x H: 483 x 266 x 302 mm Hmotnost: 10 kg

Napajacie napétie:

ilustracny obrazok

48 VDC

Nomenkatura

RS361ZJ.V.USWA
L Typ verzie
Verzia programového vybavenia
Napajacie napatie 4 — 48V

Modifikacie
Oznacenie Verzia programového  PoCetbinarmych  Pocet binarych ~ Pogetext.  PoCet ext. Rozsah pouzitia
vybavenia vstupov vystupov liniek CAN  liniek RS485
RS3612J.1.401D 01 82 61 2 3 HDV 363 (mod. B)
Modifikacie pripravované do novych aplikacii
Oznacenie Verzia programového  PoCet binamych ~ Pocetbinarnych ~ Pocetext.  Pocet ext. Rozsah pouzitia
vybavenia vstupov vystupov liniek CAN  liniek RS485
RS3612J.1.401A1 01 64 52 3 3 HDV 361 (E1-140), CONIX 3
HDV 361 (E1-140), CONIX.3,
RS3612J.1.401A2 01 64 52 3 3
ETCS
RS3612J.1.401B1 01 64 52 3 3 HDV 361 (E1-160), CONIX.3
RS3612J.1.401B2 01 64 52 3 3 HDV 361 (E1-160), CONIX3,
ETCS
HDV 361 (E1-160), CONIX.3,
RS3612J.1.401B5 01 72 55 5 3 ETCS, Push/Pull
RS3612J.1.401E1 01 76 70 3 3 HDV 361 (E2), CONIX.3
RS3612." 401E2 o1 76 70 3 3 HDV 361 (E2), CONIX3,
ETCS
RS3612J.1.401E5 01 84 73 5 3 HDV 361 (E2), CONIX3,

ETCS, Push/Pull
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Specifikacie

Kataldgovy list bol vypracovany na zéklade nasledujucich Specifikacii:
Cislo Verzia Nazov
1294RS361 220420 Technické podmienky (E1) -
1294RS361 220421 Technické podmienky (E2)

1760RS363 181011

Technické podmienky

1975M 230322

BOXU.2 Podmienky zabudovania

Pouzitie
MIREL RS361 - riadiaci systém
MIREL RS363 - riadiaci systém

2 2158RS361: 230926
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Modifikacie neodporacané do novych aplikacii

Oznacenie Verzia Pocet Pocet Pocet ext. Pocet ext. Rozsah pouzitia Nahrada
programového  bindrnych  bindmych  liniek CAN liniek RS485
vybavenia vstupov vystupov
RS3612J.1.401A 01 64 52 3 3 HDV 361 (E1-140)  RS3612J.1.401A1
RS3612J.1.401B 01 64 52 3 3 HDV 361 (E1-160)  RS3612J.1.401B1
RS3612J.1.401E 01 76 70 3 3 HDV 361 (E2) RS3612J.1.401E1
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