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System / produkt:

Systém MIREL VZT

Tytut:

VZT.4 Instrukcja obstugi i konserwaciji

Pozostate zrédtowe i dotgczone pliki:

Pli Opis Stron/Dotgczenie

Lista wersji dokumentow:

Wersja Opis Opracowat Zweryfikowat Zatwierdzit

170720 Wprowadzenie dokumentu Ing. Prascak Ing. Suranyiova Ing. Michalec
190228 Usuwanie lista redukciji WSR Ing. Vyrost Ing. Adamec Ing. Michalec
191024 Dodatek nowg wtasciwos¢ funkcjonalng Ing. Suranyiova Ing. Jasencak Ing. Michalec
200512 Zmien spos6b wytaczania urzadzenia Ing. Suranyiova Ing. Jasencak Ing. Michalec
200626 Wycofanie/Usunigcie KS.0, PPKS Ing. Su¢an Ing. Zilinec Ing. Michalec
200720 Dodanie informacji o potrzebie dostarczenia 2 Ing. Michalec Ing. Michalec Ing. Michalec

sztuk KSPD

210709 Dodanie (Dodatek) KS.0 i PPKS.1.10 Ing. Ziliec Ing.Zilinec Ing. Michalec
220309 Edytowanie opisu akcesoria WSRR Ing. Bobek Ing. Michalec Ing. Michalec
230413 Uzupetnienie rozdziatu 5.5.1 Ing. Zilinec Ing. Zilinec Ing. Michalec
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1 Przeznaczenie dokumentu

Dokument opisuje sposob i warunki obstugi i konserwacji urzadzenia VZT.4.

Dokument nawiazuje i odwotuje si¢ do nastgpujacej dokumentaciji:

Numer Wersja

Tytut

[1] 2338VZT 220308

VZT.4 Karta katalogowa

[2] 2339vZT 210903

VZT.4 Warunki Techniczne

[3] 2418MAP 211015

VZTUI Instrukcja (przewodnik) uzytkownika

Dokument jest przeznaczony dla pracownikéw:

m  producenta systemow MIREL, ktorzy zapewniajg wykonanie testow, kontrole wyjsciowe, instalacje i
uruchomienie, serwis gwarancyjny i pogwarancyjny oraz okresowg konserwacje systeméw MIREL.
Pracownicy do wykonywania tych czynnos$ci musza by¢ dowodnie uprawnieni i przeszkoleni przez
producenta systeméw MIREL.

m  podmiotu (operatora urzgdzenia), ktdrzy zapewniajg eksploatacyjng konserwacje (utrzymanie),
wykonywanie diagnostyki i wykonywanie napraw eksploatacyjnych systeméw MIREL. Pracownicy do
wykonywania tych czynnosci muszg by¢ dowodnie uprawnieni iprzeszkoleni przez operatora

eksploatujgcego.

2337VZT: 230413

3/19



2 Opis zmian w dokumencie

Wersja 170720

Wprowadzenie dokumentu.

Wersja 190228

Usuwanie lista redukciji WSR, powigzanie z 2338VZT.

Wersja 191024

Dodanie funkcje opcji przesuniecia fazowego generowanego sygnatu 0/ 180°.

Wersja 200512

Zmien sposéb wylgczania urzadzenia.

Wersja 200626

Wycofanie/Usuniecie KS.0, PPKS, procedury weryfikacji/sprawdzenia cewki kompensacyjnej, drobne
zmiany w opisie ztaczy i w zestawie (konfiguracji) urzgdzenia. Wprowadzenie terminologii ,elektronika
sterujgca VZT 4.%.

Wersja 200720

Dodanie informaciji o potrzebie dostarczenia 2 sztuk KSPD.1.1 stuzgcych do zamocowania KSP do anteny
MIREL SHPA.

Wersja 210709

Dodanie KS.0 i PPKS.1.10 do opcjonalnych akcesoriéw do VZT .4.
Dodano opis dodanych opcjonalnych akcesoriow.
Dodano rozdziat opisujacy kalibracje testera VZT.4

Wersja 220309

Edytowanie opisu akcesoria WSRR.

Wersja 230413

Rozdziat 5.5.1 - Uzupetnienie informacji o zastosowaniu testera z pobudnikami KSV na kodowanym
odcinku toru.

2337VZT: 230413 4/19



3 Uzyte oznaczenia, definicje i znaczenie skrétow

ATM

D1, D2, D3, D4
D-sub

EM

ELF

EVM

HDV

IRC

KSV

KSP

LS

MAV
MiniCon
MIREL MAP
MIREL RM1
MIREL RM2
MIREL VZ1
MIREL SN
PBUSB

PC
QuickLock
RS 485

S1, 82

SHP

SIO
SW
USB
VZTUI
WAGO

XLR

2337VZT: 230413

akcesoria interfejsu komunikacyjnego z komputerem

poziomy diagnostyki

typ ztacza

elektromagnetyczne

Extra Low Frequency — bardzo niska czestotliwosé

specyfikacja Pociggowego Urzadzenia zabezpieczajgcego na Wegrzech
kolejowy pojazd z napgdem (lokomotywa)

przyrostowy czujnik predkosci

akcesoria nadajnika symulowanych prgdow torowych (kodéw)
akcesoria do symulacji infrastruktury SHP

specyfikacja Pociggowego Urzgdzenia zabezpieczajgcego do eksploatacji na
Stowacji i w Czechach

koleje Wegier

typ cylindrycznego ztgcza przemystowego z blokadg
menedzer aplikacji MIREL (administrator)
predkosciomierz rejestrujgcy MIREL, typ RM1
zintegrowany pokladowy system MIREL, typ RM2
Pociggowe Urzgdzenie zabezpieczajgce MIREL, typ VZ1
czujnik kodéw (antena)

akcesoria przenos$nego zrodta zasilania — Power Bank
komputer

typ ztgcza D-sub z szybkoztgczkg

typ dwuprzewodowego SIO

poziomy naprawy serwisowej

specyfikacja Pociggowego Urzadzenia zabezpieczajgcego do eksploatacji w
Polsce

linia komunikacji szeregowej

wyposazenie programowe (oprogramowanie)

Universal Serial Bus — typ magistrali szeregowej

modut MIREL MAP — interfejs uzytkownika dla MIREL VZT.4
typ ztacza przemystowego

typ cylindrycznego ztgcza przemystowego z blokadg
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4 Charakterystyka ogodlna

Tester systemow MIREL VZT jest przenosnym urzgdzeniem testujgcym linii produktow systeméw MIREL.
Jest skonstruowanym bezposrednio do testowania urzadzen typu MIREL VZ1, MIREL RM1 i MIREL RM2.

Podstawowymi funkcjami, ktérych realizacje zapewnia urzgdzenie MIREL VZT typ VZT.4 sg, symulowanie
sygnatow przyrostowego czujnika obrotow zestawu kotowego (symulacja predkosci i kierunku ruchu) oraz
symulacja wartosci prgdow kodowych infrastruktury torowej liniowego Pociggowego Urzadzenia
zabezpieczajacego (w tym modulacja dla infrastruktury LS i EVM).

Oprocz tego tester umozliwia rowniez symulowanie dziatania punktowego Pociggowego Urzgdzenia
zabezpieczajgcego SHP, symulacje sygnalizacji poprzez analogowe petle pragdowe typu 4-20 mA,
automatyczne wykonywanie skryptéw testujgcych, kontrole integralnosci podtagczonych akcesorii i inne.

Szczegotowy opis jak rowniez ich specyfikacja techniczna znajdujg sie w dokumencie 2339VZT Warunki
Techniczne.

Obstuga urzgdzenia i interfejs uzytkownika sg realizowane za pomocg akcesorii ATM z wykorzystaniem
interfejsu USB. Wykorzystanie urzadzenia do symulacji poszczegdlnych funkcji opisane zostato w
rozdziale 5 Uzywanie urzadzenia VZT.4. Interfejs uzytkownika VZTUI jest opisany w dokumencie
2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika.

Zasilanie urzgdzenia VZT.4 realizowane jest z przenosSnego zrodta zasilania, ktére jest czescig
standardowego zestawu (kompletu) (akcesoria PBUSB). Te zrédta zasilania wyposazone sg w
zabudowang kontrole stanu natadowania oraz w duzg ilo$¢ zabezpieczehh w celu zapewnienia wysokiego
poziomu bezpieczehstwa w czasie uzytkowania.

Eksploatacja (ziatanie) urzadzenia, z wyjgtkiem kontroli profilaktycznej zwigzanej z wykonaniem jego
kalibraciji, jest bezobstugowe (bezutrzymaniowe). Zastosowana w urzgdzeniu baza komponentéw spetnia
surowe kryteria niezawodno$ci i trwatosci.

41 Dane etykiety urzadzenia (tabliczka znamionowa)

Oznaczenie systemu MIREL VZT

Producent HMH s.r.o.

Rok produkcji konkretne (okreslone) dane katalogowe
Numer fabryczny (produkcyjny) konkretne (okreslone) dane katalogowe
Typ konkretne (okreslone) dane katalogowe
Un 5Vbce
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4.2 Konstrukcja (budowa) urzadzenia i akcesoriow

Fizyczna konstrukcja testera sktada sie z bardzo wytrzymatej obudowy wykonanej z tworzywa sztucznego,
w ktdrej umieszczona jest metalowa skrzynka elektroniki sterujgcej ze ztgczami podtgczeniowymi na jej
panelu.W kufrze oprécz tego umieszczone sg akcesoria standardowego zestawu (kompletu) wedtug karty
katalogowej 2338VZT VZT.4 Arkusz katalogowy. Poszczegodlne elementy standardowego zestawu majg w
przestrzeni walizki, wyznaczone miejsca przechowywania w zagtebieniach z uformowanego piankowego
wypetniacza, w ten sposob zabezpieczajgc bezpieczne przechowywanie komponentéw podczas
przenoszenia urzadzenia. Przestrzen kufra jest zwymiarowana pod katem umozliwienia przechowywania
opcjonalnych akcesoriow dodatkowych do standardowego zestawu.

Na obrazkach powyzej przedstawiona jest wersja (wariant) kufra i podziat jego wewnetrznej przestrzeni.
Na obrazku po prawej stronie wida¢ prezentacje sposobu utozenia poszczegoélnych akcesoriow.

Akcesoria kablowe (przewody) wykonane sg z bardzo elastycznych i odpornych kabli zaprojektowanych
i przeznaczonych do czestego obcigzania przez zginanie (wykrecanie) i sg zaopatrzone w kolorowe
tekstylne opaski oplotowe (znaczniki) dla tatwej identyfikaciji i tatwosci organizacji utozenia w kufrze.
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4.2.1 Skiad (zestawienie) testera VZT.4

Urzadzenie VZT.4 produkowane jest wytgcznie w jednym wariancie (wersji) — VZT.4.01A. Standardowy
zestaw zawiera:

Oznaczenie Opis llos¢ [szt]
KSV.1.1 Nadajnik symulowanego kodu infrastruktur LS i EVM 2
PKSV.2.10  Przewdd podtgczeniowy do nadajnikdw kodu symulowanego — 1

dtugos¢ 10 metrow

PIRC.1.8 Przewdd potgczeniowy do symulacji czujnika obrotéw — dtugo$¢ 8 m 1

ATM.4.01B Interfejs komunikacyjny z komputerem — dtugosé 15 m 1

PBUSB.1.1 Przenos$ne zrédio zasilania elektroniki sterujgcej 1
Wytrzymata walizka z tworzywa sztucznego 1
Instrukcja obstugi i konserwacji (utrzymania) testera MIREL VZT 1

Opcjonalne akcesoria do urzadzenia VZT .4, ktérych nie ma w standardowym zestawie:

Oznaczenie Opis Uwaga

KS.0 Petla do symulacji kodow

PPKS.1.10 Przewdd przedtuzajgcy do petli symulacji kodéw — dtugosé 10 m

KSP.1.1 Symulator Infrastruktury torowej SHP — dtugos$¢ 8 m

KSPD.1.1 Uchwyt na akcesoria KSP dla anten MIREL SHPA D

PPIRC.1.12 Kabel przedtuzajgcy do symulacji czujnika obrotow — dtugo$¢ 12 m

PPIRC.1.20 Kabel przedtuzajgcy do symulacji czujnika obrotéw — dtugo$¢ 20 m

PST.1.8 Kabel przedtuzajgcy do symulacji czujnika cisnienia — dlugos¢ 8 m

WSR.0.x Redukcje WSR.0.x, zgodnie 2338VZT

WSR.1.x Redukcje WSR.1.x, zgodnie 2338VZT

WSRR.1.0 Redukcja z 8-pinowego konektora WAGO na 6-pinowy konektor WAGO

1) Do zamocowania akcesoriow KSP do anteny MIREL SHPA, niezbedne jest zastosowanie 2 sztuk
uchwytéw nosnych KSPD.1.1.

4.2.2 Kalibracja urzadzenia

Celem regularnej okresowej kalibracji testera VZT.4 i jego akcesoriow, jest dostrojenie catego zestawu
pomiarowego jako jednej jednostki, dla potrzeb weryfikacji krytycznych parametréw badanego
(testowanego) urzedzenia.

Cele kalibracji to weryfikacja, uwierzytelnienie, ustawienie i konfiguracja
- Generowania rzeczywistej predkosci chwilowej z doktadnoscig 1%
- Generowania pradu wzbudzenia dla KS.0 z doktadnoscig +2%
- Generowania transmisji z torowej czesci infrastruktury z doktadnoscia +3%

W przypadku kalibracji generowania transmisji z infrastruktury torowej, chodzi o kalibracje technologiczng
majacag na celu zharmonizowania (dostrojenia i dopasowania) pary nadajnikéw symulowanego kodu
KSV.1 i testera VZT.4 w taki sposdb, aby pomiary i weryfikacja instalacji czujnikéw kodow byty
powtarzalne i wzajemnie weryfikowalne.

Waznos¢ przeprowadzonej kalibracji ustala sie na 24 miesigce, po czym kalibracje nalezy powtérzy¢.

Czescig kontroli profilaktycznej testera VZT .4 jest rowniez kalibracja samego urzgdzenia.
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4.2.3 Elektronika sterujaca VZT.4

Elektronika sterujgca VZT.4 to metalowa skrzynka narzedziowa, ktéra jest ciasno umieszczona w
przestrzeni walizki w okreslonym miejscu.Na przednim panelu urzadzenia znajduje sie przycisk z
kolorowym podswietlanym pierscieniem do sygnalizacji statusu (stanu) urzgdzenia oraz rozmieszczone sg
wszystkie ztgcza podtgczeniowe poszczegolnych akcesoriow. Ztgcza sg ponumerowane a ich znaczenie

opisane jest ponizej. Przycisk zasilania oznaczony jest symbolem 0.

B ANEUESEANNNT

Elektronike sterujacg VZT.4 mozna wyjg¢ z walizki ochronnej i mozna jej uzywac¢ niezaleznie (oddzielnie).
W tym celu boczna strona skrzynki przyrzadowej jest wyposazona w mozliwos¢ przymocowania do niej
akcesoria przenosnego zrdédta zasilania PBUSB za pomocg odigczalnego zigcza (mocowania), aby
tworzyly jedng calg jednostke. Skrzynka elektroniki sterujgcej VZT.4 jest z jednej strony wyposazona w
antyposlizgowe nézki narzedziowe.

Opis ztgczy panelu przedniego elektroniki sterujacej VZT.4:
Zigcze nr Opis

1. Wersja przemystowa panelowego zigcza micro USB.
Stuzy jako ztgcze zasilania, do ktorego dotgczone sa
akcesoria PBUSB.

2. Cylindryczne ztgcze przemystowe typu MRF12 MiniCon.
Stuzy do podigczania akcesoriow KSV (za pomocag
PKSV).

3. Cylindryczne ztgcze przemystowe MRF12 typu MiniCon.
Stuzy do podtgczania (taczenia) akcesoriow KSP lub KS
(za pomoca PPKS).

4. Cylindryczne ztgcze przemystowe typu MRM12 MiniCon.
Stuzy do podtgczania akcesoriow PST.

5. Panelowe ztagcze D-sub M typu QuickLock. Stuzy do
podtgczania akcesoriow PIRC.

6. Panelowe ztgcze D-sub F typu QuickLock. Stuzy do
podtgczania akcesoriow ATM.
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4.2.5 PKSV

4.2.6 PIRC

2337VZT: 230413

Akcesorium, nadajnik symulowanego kodu umieszcza
sie pod czujnikiem (odbiornikiem) kodéw typu MIREL SN
bezposrednio na szynie. Prawidtowemu ustawieniu na
szynie pomaga ruchomy zawias na spodniej stronie.
Pozycja jest ustalana przez staty magnes zabudowany w
stopie KSV. Rozmieszczanie nadajnikéw wykonuje sie
zawsze w parach pod parg czujnikédw (odbiornikéw
kodéw/anten/). Do ich podtgczenia do elektronki
sterujgcej stuzg akcesoria PKSV. Standardowy zestaw
zawiera dwa nadajniki KSV.

/N\ OSTRZEZENIE !

W trakcie pracy (uzywania) z akcesoriami KSV nalezy
przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa podanych w
rozdziale 5.

Akcesorium, kabel potaczeniowy nadajnikow kodu
symulowanego stuzy do potgczenia przetwornikéw
(nadajnikéw) KSV z elektronikg sterujgcg VZT.4. Jego
diugos¢ wynosi 10 metrow, z jednej strony zakonczony
jest ztaczem MSCM typu MiniCon (na zdjeciu po lewej),
ktére stuzy do podtaczenia elektroniki sterujgcej VZT.4
(ztacze nr 2). Na drugim konhcu kabel sie rozgatezia a
oba konce zakonczone sg ztgczami (w srodku obrazka),
ktore stuzg do podtgczenia akcesoridow KSV.

Akcesorium PKSV jest wyposazone tekstylng w opaske
kablowa koloru zéttego utatwiajgce prostg identyfikacje,
tatwos¢ utozenia i przechowywania w przestrzeni kufra.

Akcesorium, kabel potgczeniowy do symulacji czujnika
obrotéw stuzy do podtaczenia elektroniki sterujacej
VZT.4 do listwy zaciskowej przyrostowego czujnika
predkosci obrotéw, zabudowanego na zestawie kotowym
lokomotywy (pojazdu z napedem). Jego dtugos¢ wynosi
8 metrow. Od strony elektroniki sterujgcej VZT.4 (ztgcze
nr 5) podigcza sie zigczem D-sub typu zenskiego(po
lewej stronie obrazka), od strony listwy zaciskowej
lokomotywy (pojazdu z napedem) przewdd podtgcza sie
ztgczem WAGO - M. (na obrazku po prawej stronie).

Akcesorium PIRC jest wyposazone w tekstylng opaske
kablowg koloru czerwonego.
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4.2.8 PBUSB

4.2.9 KS

2337VZT: 230413

Akcesorium, interfejs komunikacyjny z komputerem
stuzy do pofgczenia elektroniki sterujgcej VZT.4 z
oprogramowaniem komputerowym interfejsu
uzytkownika VZTUI. Kabel ma diugo$¢ 15 metréw. Od
strony komputera zakonczony jest skrzynkg z
elektronika interfejsu (na obrazku po lewej stronie) a od
strony elektroniki sterujgcej VZT.4 (ztgcze nr 6) ztgczem
D-sub M typu meskiego (na obrazku z prawej strony).
Na gornej czesci puszki (pudetka) elektroniki znajduje
sie¢ etykieta produkcyjna (tabliczka znamionowa) z
oznaczeniem typu i numerem seryjnym (produkcjnym).
Elektronike interfejsu podtgcza sie do komputera na
magistrale USB za pomocg krétkiego kabelka
potaczaczeniowego USB mini USB (przejsciowka) (na
obrazku u dotu), ktéry jest czescig akcesorium.

Akcesorium ATM jest wyposazone w tekstylng opaske
kablowa koloru niebieskiego.

Akcesoria stuzg jako przenosne zrédto dla elektroniki
sterujgcej VZT.4. Chodzi o standardowy, komercyjnie
dostepny na rynku power bank z wejsciowym ztgczem
tadowania typu micro USB (oznaczonym jako
Wejscie/lnput) i wyjsciowym zlgczem zasilania typu USB
(oznaczonym jako Wyjscie/Output). Pod tymi zlgczami
znajduje sie przycisk testu stanu natadowania a obok
przycisku wielokolorowe $wiatlo sygnalizacyjne. Czescig
akcesoriow PBUSB jest rowniez krétki kabel typu micro
USB/USB, ktoéry stuzy do podtaczenia do elektroniki
sterujgcej VTZ.4 (ztgcze nr 1) oraz do tadowania PBUSB
z zewnetrznego zrodta zasilania. Boczna strona PBUSB
wyposazona jest w roztgczalne zigcze, stuzgce do
mocowania elektroniki sterujgcej VZT.4 do skrzynki
ochronnej (walizki), jak rowniez do mocowania drugiego
elementu (czesci) w walizce ochronnej. Szczegoty
dotyczgce pracy z tym akcesorium jak réwniez
procedury bezpiecznego korzystania z niego opisane sg
w instrukcji obstugi producenta Power Banku, ktéra
dofgczona jest do opakowania. Czescig standardowego
zestawu jest rowniez drugie (identyczne) przenosne
zrédio zasilania.

Petle symulacji kodu umieszcza sie na cewce
kompensacyjnej typu MIREL SN. Petle symulacji kodu
podtagcza sie zlgczem XLR (na zdjeciu zlewej) do
akcesorium przedtuzacza PPKS.
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4.2.10 PPKS

4.2.11 KSP

4.2.12 KSPD

[
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Przewodd przedtuzajgcy (przedtuzacz) do petli symulaciji
kodu stuzy do przedtuzenia linii do akcesoriuw KS. Kabel
ma dtugo$¢ 10 metréw, zakonczony z jednej strony
ztgczem (wtykiem) XLR do podtgczenia z akcesorium
KS, z drugiej strony zakohczony jest ztgczem (wtykiem)
MiniCon MRM1, stuzagcym do podtgczenia do urzadzenia
VZT .4 (ztacze nr 3).

Akcesorium PPKS wyposazone jest w tekstylng opaske
kablowa koloru czarnego.

Akcesorium KSP to symulator infrastruktury torowej
SHP. Za pomocg wieszakéw (uchwytéw) KSPD
umieszcza sie bezposrednio na antenie SHP
lokomotywy (pojazdu). W celu poprawnego dziatania
symulacji infrastruktury SHP jest niezbedne, aby
akcesorium KSP zostato wycentrowane (umieszczone)
na srodku anteny SHP lokomotywy. Do podtgczenia
elektroniki sterujgcej VZT.4 (zlgcze nr 3), stuzy przewdd
o ditugosci 8 metrowdw, ktory jest statg czesé
wyposazenia  (akcesoriéw), zakonczony  wtykiem
(ztaczem) MSCM typu MiniCon. Boczna strona
akcesorium jest zaopatrzona w tabliczke znamionowg z
oznaczeniem typu i numerem seryjnym (produkcyjnym).
Przeciwlegta strona akcesorium jest wyposazona w dwa
pasy roztgczalnych zigczek, za pomocg ktérych
akcesorium mocuje sie do wieka kufra aby utatwi¢
organizacje przestrzeni w walizce.

Akcesorium KSP jest wyposazone w tekstylng opaske
kablowa koloru zielonego.

Akcesorium KSPD jest dodatkowym uchwytem anteny
dla akcesorium KSP. Stuzy do umocowania
(usztywnienia) akcesorium KSP w trakcie wykonywania
symulacji infrastruktury SHP, do anteny typu MIREL
SHPA systemu MIREL SHP.

Do zamocowania akcesoriow KSP do anteny MIREL
SHPA wymagane jest zastosowanie 2 sztuk uchwytéw
KSPD.1.1.
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4.2.13 PPIRC

Kabel przedituzajgcy do symulacji przyrostowego czujnika obrotéw (IRC). Stuzy do przedtuzenia
podtgczenia w przypadku, ze dtugos¢ akcesorium PIRC jest nie wystarczajgca. Wykorzystuje sie go tylko
wyjgtkowo na stanowiskach i w sytuacjach, gdy odlegto$c¢ listwy zaciskowej czujnika obrotdow na zestawie
kotowym lokomotywy od stanowiska pracy (testowania), na ktéorym wykonywana jest diagnostyka, jest
bardzo duza. Po obu koAcach kabel zakoriczony jest ztgczami WAGO. Zeriskg cze$é ztgcza podigcza sie
do przewodu PIRC. Ztgcze z kotkami (pinami typu meskiego) podtagcza sig do listwy czujnika obrotéw IRC.
Dostepne sg dwie wersje o dlugosci 12 metréow i 20 metrow.

4.2.14 PST

Akcesorium, kabel podtgczeniowy do symulacji czujnika
ci$nienia. Przewdd ma dtugos¢ 8 metrow, z jednej strony
jest on zakonczony zigczem MSCF typu MiniCon
stuzgcym do podigczenia do elektroniki sterujgcej VZT.4
(ztgcze nr 4), z drugiej strony zakonczony
przemystowym ztgczem cylindrycznym Typ A 3P-PE
stuzgcym do podigczenia do ztgcza przeznaczonego dla
czujnika cisnienia MIREL ST.

Akcesorium PST jest wyposazone w tekstylng opaske
kablowa koloru biatego.

4.2.15 Redukcje WSR i adapter WSRR

Redukcje WSR stuzg do podtagczania ztgcza WAGO akcesorium PIRC z roznymi typami ztgcz (koncéwek)
zaciskoéw przytaczeniowych przewodu doprowadzajgcego z czujnika obrotéw IRC w przypadku, gdy nie
ma mozliwosci bezposredniego przytgczenia sie do listwy zaciskowej WAGO w skrzynce rozdzielczej.
Redukcje WSR.1.x wykorzystujg 8-przewodowe podigczenie niezbedne dla systeméw dwu-kanatowych
z kanatami oddzielonymi (odizolowanymi) galwaniacznie.

Akcesorium WSRR stuzy jako adapter do podigczenia redukcji WSR.0.x zakonczonych zigczem 6-
zytowym lub jako redukcja do podtgczenia do pojazdéw, w ktérych MIREL IRC jest podtgczony za pomocg
6-pinowego konektora WAGO.
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5 Uzywanie urzadzenia VZT.4

5.1 Instrukcje bezpieczenstwa

e Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie przez osobe, ktéra zostata dowodnie zapoznana
z warunkami bezpieczenstwa w trakcie pracy z tym systemem iktéra musi byé do tego celu
dowodnie wyznaczona (uprawniona) oraz przeszkolona réwniez do pracy z systemami MIREL.

e Kazdy pracownik wykonujgcy diagnostyke systemow MIREL musi zosta¢ zapoznany
z warunkami bezpieczenstwa i higieny przy pracy, musi zosta¢ dowodnie przeszkolony do
wykonywania tej czynnosci oraz musi posiada¢ udokumentowane i potwierdzone uprawnienia do
wykonywania poszczegdlnych poziomow diagnostyki systemow.

e W trakcie pracy, czynnosci oblugowych i przenoszenia urzadzenia nalezy przestrzega¢ ogolnych
zasad bezpieczenstwa przy pracy.

e W trakcie pracy na lokomotywie (na pojezdzie), ktéra znajduje sie w torowisku (czynne tory
trakcyjne) nalezy kierowac¢ sie i przestrzega¢ wytycznych i zalecen BHP obowigzujgcych w tym
Srodowisku (obszarze).

e Urzadzenia VZT.4 mozna uzywacC wytacznie zgodnie z ich przeznaczeniem oraz muszg byc¢
przestrzegane (dotrzymane) warunki techniczne opisane w dokumencie 2339VZT VZT.4 Warunki
Techniczne.

e Urzadzenie nalezy przenosi¢ tylko w stanie zamknietym trzymajac za zewnetrzng rgczke kufra,
aby zapobiec jego niechcianym upadkom lub powstaniu obrazen.

e Urzadzenie VZT.4 jest oznaczone nalepkg ostrzegawczg ,uwaga niebezpieczenstwo®
(wykrzyknik ,!“ w trojkacie). Ta etykieta wskazuje na koniecznos$¢ przejrzenia (przeczytania) catej
instrukcji przed uruchomieniem urzadzenia i przestrzegania (stosowania) polecen zawartych w tej
instrukcji w zakresie prawidtowego i bezpiecznego korzystania urzadzenia.

e Czesci w tej instrukcji oznaczone symbolem ,uwaga niebezpieczenstwo® (wykrzyknik ,!“ w
trojkacie) wskazujg na wystgpienie mozliwych ryzyk zwigzanych z obstugg i zawierajg zalecenia
majace na celu ich zminimalizowanie.

e Do pracy z urzadzeniem nalezy uzywaé wytgcznie akcesoridbw dopuszczonych do uzytkowania
przez producenta tego urzagdzenia.

e Podtaczenie testera do diagnozowanego urzgdzenia i do lokomotywy mozliwe jest wytgcznie za
pomocg akcesoridw dopuszczonych do uzycia przez producenta tego urzgdzenia.

e Nalezy regularnie kontrolowa¢ urzadzenie pod kontem mozliwosci powstania ewentualnych
uszkodzen lub ekslpoatacyjnego zuzycia produktu. Uszkodzonego lub wyeksploatowanego
produktu nie mozna dalej uzywac.

5.2 Podiaczenie do lokomotywy testowanego systemu

Koncepcja pracy z urzagdzeniem VZT.4 polega na potgczeniu urzgdzenia, wykorzystujgc do tego akcesoria
do symulacji poszczegdlnych funkcji, z testowanym lub diagnozowanym systemem na lokomotywie
(pojezdzie). Funkcje testera VZT.4 sg obstugiwane zdalnie z komputera PC podtgczonego z urzagdzeniem
za pomocg akcesorium ATM. Interfejs uzytkownika tworzy modut programowy VZTUI systemu MIREL
MAP. Sposob interakcji (wspotpracy) uzytkownika z urzgdzeniem podczas recznego wprowadzania
parametrow i obstugi przyrzadu opisano w dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika.

Oprécz recznej obstugi poszczegodlnych funkcji i parametréw symulaciji, urzadzenie umozliwia réwniez w
celu utatwienia (uproszczenia) pracy, wykonywanie zautomatyzowanego testowania za pomocg skryptow
dostepnych w menu VZTUI, ktére wykonujg okreslong (zdefiniowang) sekwencje krokéw (czynnosci)
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funkcyjnych. Sposéb uzywania, zestawienie i szczegdtowy opis poszczegdlnych skryptow jest dostepny w
dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika.

5.3 Uruchomienie i wprowadzenie do eksploatacji

Urzadzenie VZT.4 uruchamia sie poprzez wigczenie urzgdzenia za pomocg przycisku zasilania

znajdujgcego sie na przednim panelu. Przycisk zasilania jest oznaczony symbolem 0. Urzadzenie
wigcza sie przez wcisnigcie i krotkie przytrzymanie przycisku zasilajgcego do czasu, gdy przycisk sie
podswietli. Podswietlenie przycisku zasilajgcego (wlgczajgcego) stuzy réwniez jako sygnalizator stanu
i funkcjonalnosci (dziatania).

Dziatanie urzadzenia VZT.4 jest po jego wiaczeniu sygnalizowane kolorem istanem podswietlenia
przycisku zasilania (wlgczajgcego) w sposob nastepujacy:

=  Fioletowe Sygnalizacja wigczenia. Sluzy jako test dziatania $wiatet czerwonego
i niebieskiego podswietlenia. Czas trwania wynosi w przyblizeniu ok. 1 sekunde.

= Czerwone Uruchamianie. Oczekiwanie na komunikacje (potgczenie) z komputerem PC.

=  Niebieskie Zakonczenie uruchamiania. W normalnych warunkach z tego stanu natychmiast
dojdzie do przetaczenia do stanu eksploatacja.

=  Niebieskie Eksploatacja. Ten stan jest standardowym trybem roboczym w czasie pracy
(migajace) z urzgdzeniem. Czestotliwos¢ migania wynosi 1 Hz. Urzgdzenie pozostaje w
stanie eksploatacja réwniez w przypadku utraty komunikacji (potaczenia)

z komputerem PC (na przykiad w razie rozigczenia kabla komunikacyjnego).

= Czerowne Usterka. Numer btedu jest wyswietlany na komputerze PC w linijce stanu
(migajace) VZTUI.

W przypadku utraty komunikacji przyrzagdu z VZTUI urzgdzenie wytaczy sie automatycznie po uptywie 5
minut. Ta funkcja stuzy réwniez jako ochrona przed niepozgdanym roztadowaniem PSUSB w razie
przypadkowego wigczenia przyrzadu podczas transmisiji.

W momencie wigczenia urzadzenia VZT.4 wigcza sie rowniez automatycznie akcesorium PBUSB
i zaswieci sie sygnalizacja stanu natadowania. W normalnych warunkach sygnalizacja ta $wieci statym
Swiattem i kolorem sygnalizuje stan natadowania. W przypadku, gdy sygnalizacja stanu natadowania
zgasnie (na przykfad kilka sekund po wytaczeniu VZT.4), PBUSB caty czas dziata i podaje napiecie, ale
znaczy to, ze PBUSB przeszedt w tryb oszczedzania i po uptywie okoto jednej minuty automatycznie sie
wytaczy. (niezaleznie od tego czy jest z niego odbiér). Do standardowego stanu PBUSB powraca po
wcisnieciu przycisku kontroli stanu jego natadowania.

Urzadzenie wytgcza sie, przytrzymujgc przycisk zasilania, az podswietlenie przycisku zgasnie.

5.4 Symulacja funkcji IRC

Symulacja chwilowej predkosci i kierunku ruchu jest oparta na symulowaniu funkcji przyrostowego
czujnika predkosci (IRC). Urzgdzenie VZT.4 podigcza sie za pomocg akcesorium PIRC do listwy
zaciskowej (podigczeniowej) znajdujgcej sie pod ramg lokomotywy (na podwoziu) w miejsce podtgczenia
czujnika IRC. W przypadku duzej odlegtosci istnieje mozliwos¢ przedtuzenia PIRC za pomocg akcesorium
PPIRC. W przypadku, gdy nie ma mozliwosci bezposredniego przytgczenia sie do listwy zaciskowej,
mozliwe jest uzycie do wykonania podigczenia odpowiedniej redukcji WSR dla danego typu lokomotywy
(pojazdu), ktérym nalezy sie podtgczyé w miejsce kabla zasilajgcego wychodzacego z czujnika IRC.
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W celu poprawnego dziatania funkcji symulacji predkosci niezbedne jest aby w interfejsie uzytkownika
VZTUI ustawi¢ prawidtowe wartosci srednicy kofa kontrolowanego zestawu kotowego i liczbe impulséw na
jeden obrdét konkretnego symulowanego przyrostowego czujnika predkosci IRC.

Sposéb uzycia interfejsu uzytkownika do symulacji predkosci i kierunku ruchu jak réwniez funkcje
dodatkowe detekcji (wykrywania) zasilania IRC isymulacje odbioru IRC sg opisane w osobnym
dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika.

5.5 Symulacja infrastruktur torowych

Urzadzenie VZT.4 umozliwia wykonywanie symulacji torowej czes$ci Pociggowego Urzgdzenia
zabezpieczajgcego. Obstugiwane sg symulacje torowej czesci liniowego Pociggowego Urzgdzenia
zabezpieczajgcego LS iEVM jak réwniez torowej czesci punktowego Pociggowego Urzadzenia
zabezpieczajgcego typu SHP.

5.5.1 Symulacja liniowej transmisji dla infrastruktur LS i EVM

W przypadku liniowego typu Pociaggowego Urzgdzenia zabezpieczajgcego do transmisji informacji z czesci
torowej na lokomotywe (pojazd) dochodzi w sposéb staly (ciagly) w trakcie jazdy w odcinku kodowanym.
Symulacja liniowej transmisji informacji urzadzenia VZT.4 oparta jest wzbudzaniu pola
elektromagnetycznego za pomocg akcesoriow KSV, umieszczanych na szynach pod cewkami
czujnikowymi (antenami) lokomotywy. VZT.4 za pomocg kabla podtgczeniowego PKSV. Dla poprawnego
dziatania niezbedne jest podtgczanie zawsze obu nadajnikéw KSV. W trakcie umieszczania nadajnikéw
KSV, pod pod czujnikami kodéw (antenami) na szynie, musi zachowac¢ sie zgodng orientacje. Umieszcza
sie je w taki sposéb, ze ogranicznik znajdujgcy sie na KSV bedzie zapewniat prawidtowg pozycje
nadajnika na szynie a przewodami doprowadzajgcymi prowadzonymi w kierunku od szyny zapewni sig
zgodng orientacje. Nadajniki KSV muszg zosta¢ umieszczone centralnie na srodku pod czujnikiem kodéw
(anteng) MIREL SN.

A OSTRZEZENIE!

Przy testowaniu transmisji kodéw za pomoca nadajnikéw KSV nalezy pamietaé¢ o tym, ze nadajnik ,
KSV wytwarza pole elektromagnetyczne, ktére przy maksymalnych ustawieniach wartosci
pradowych moze w poblizu KSV przekracza¢ normy higieniczne. Z tego powodu nie nalezy w
czasie prowadzenia testu trzymac¢ nadajnika KSV w rekach, ewentualnie nie nalezy pozostawaé¢ w
poblizu nadajnika KSV.

Bezpieczna odlegtosé od nadajnika KSV wynosi 20 cm w kazdym kierunku.

Same parametry symulacji, jak réwniez kontrola integralnosci podtgczonych akcesoridow wykonywana
poprzez VZTUI opisane sg w dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika. Symulacja transmisji
liniowej VZT.4 obstuguje kod impulsu czestotliwosciowego typu LS jak réwniez telegramy kodowe typu
EVM, przy czym wybrana moze by¢ wytgcznie jedna z infrastruktur, LS lub EVM albo zadna z nich. VZTUI
oferuje, w celu uproszczenia pracy, predefiniowane przyciski szybkiego wyboru symulacji znakow
sygnatowych i nakazéw predkosciowych dla tych infrastruktur.

W przypadku stosowania VZT.4 z pobudnikami KSV na torze, na ktérym dziata petla testowa lub aktywny
jest system liniowy, bedzie dochodzito do pomiaru mylgcego, poniewaz symulowanie transmisji kodu za
pomocg VZT.4 + KSV bedzie zakidéca¢ obecny kod w petli testowej. Sam pomiar bedzie bezuzyteczny i

mylacy.

Na Samo urzadzenie VZT.4 + pobudniki KSV bedzie oddziatywa¢ tylko obecnos$¢ pola
elektromagnetycznego z petli testowe] jako sygnat interferencyjny, kitéry degraduje generowane pole
elektromagnetyczne, ale nie ma zadnego wptywu na funkcjonalno$¢, ewentualnie na bezpieczenstwo
obstugi testera VZT.4
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5.5.2 Symulacja infrastruktury SHP

Oprocz symulagji liniowych torowych infrastruktur typu LS/EVM urzadzenie VZT.4 umozliwia réwniez
wykonywanie symulacji dziatania czesci torowej punktowego Pociggowego Urzadzenia zabezpieczajgcego
wedtug specyfikacji SHP. W przypadku punktowego typu Pociggowego Urzadzenia zabezpieczajgcego do
transmisji informacji dochodzi w okreslonych miejscach na linii kolejowej, przez przejazd nad punktem
torowym (elektromagnesem SHP). Symulacja infrastruktury torowej punktowego Pociggowego Urzgdzenia
zabezpieczajgcego typu SHP oparta jest na symulacji przejazdu nad tzw. torowymi elektromagnesami
wykonywanej za pomocg akcesorium KSP.

Akcesorium KSP umieszcza sie bezposrednio na elektromagnesie SHP lokomotywy (antena SHP
pojazdu) i symuluje sie zmienny w czasie przejazd nad elektromagnesem torowym. Do umocowania
akcesorium KSP do anteny SHP typu MIREL SHPA stuzy para uchwytéw KSPD. Integralnosé
i poprawno$¢ podtaczenia akcesorium KSP jest po wydaniu pozwolenia do symulacji infrastruktury SHP
oceniana w sposoéb ciagly , a jej status wyswietlany jest w interfejsie uzytkownika VZTUI. Sposéb obstugi
symulacji infrastruktury SHP poprzez VZTUI jest opisany w dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja
uzytkownika.

5.6 Symulacja analogowej petli pradowej

Urzgdzenie VZT.4 dysponuje dwoma niezaleznymi wejsciami do wykonywania symulacji sensoréw
(czujnikéw) przeznaczonych do sygnalizacji za pomocg standardowej przemystowej analogowej petli
pradowej typu 4-20 mA. Systemy MIREL wykorzystujg sygnalizacje realizowang za posrednictwem
analogowej petli prgdowej gtéwnie do wykrywania ikontroli cisnienia. Interfejs uzytkownika VZT.4
umozliwia wybdr zakresu sygnalizacji pomiedzy 4-20 mA, a takze mapowanie tego zakresu na
powszechnie stosowane zakresy 0-6 bar i 0-10 bar czujnikdw cisnieniowych MIREL ST.

W celu symulacji standw czujnika cisnienia nalezy podtgczyé urzgdzenie VZT.4 do zigcza
podtgczeniowego czujnika cisnienia MIREL ST. Do wykonania tego pofgczenia stuzy akcesorium PST,
koniec ktorego tworzy odpowiednik przemystowego zlgcza czujnika cisnienia. Obstuga interfejsu
uzytkownika w trakcie wykonywania pracy z symulacjg analogowej petli pradowej jest opisana w
Podreczniku uzytkownika VZTUI w dokumencie 2418MAP VZTUI Instrukcja uzytkownika.
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6 Konserwacja i naprawy

Zastosowana baza czesci (podzespotdw) spetnia rygorystyczne kryteria niezawodnosci i trwatosci
(odpornosci). Eksploatacja urzadzenia z wyjatkiem obowigzkowej kontroli profilaktycznej, wykonywanej w
okreslonych odstepach czasu, nie wymaga konserwacji (urzgdzenie jest bez utrzymaniowe).

Urzadzenie VZT.4 posiada trzy poziomy diagnostyki:
D1 — jednorazowy autodiagnostyczny test urzgdzenia
D2 — ciggta autodiagnostyczna kontrola urzadzenia
D4 — kontrola profilaktyczna

Pierwsze dwa poziomy (D1, D2) sag rozwigzywane poprzez automatyczne wykonywanie testow
diagnostycznych przez samo urzadzenie. W przypadku wykrycia usterki obstuga jest otym fakcie
informowana (ostrzezona). Jezeli wykryta usterka uniemozliwia dalsze dziatanie (prace) urzadzenia,
podejmowane sg s$rodki zapobiegajgce dalszej jego eksploatacji. W przypadku stwierdzenia usterki
(uszkodzenia) niezbedne jest wykonanie naprawy eksploatacyjnej urzgdzenia (S1). W przypadku
powtdrnego stwierdzenia usterki konieczne jest przeprowadzenie naprawy serwisowej (S2).

Kontrole profilaktyczng urzadzenia (D4) wykonuje cyklicznie producent urzgdzenia, lub inny wyznaczony
i przeszkolony przez producenta podmiot regularnie co 24 miesigce (max. po 26 miesigcach). Oprécz
wykonania testu funkcjonalnego wykonywana jest dogtebna i szczegotowa kontrola catego urzadzenia
(odczyt wewnetrzny, sprawdzanie stanu obwoddéw wejsciowo-wyjsciowych). Kontrola jest wykonywana w
odniesieniu do petnej funkcjonalnosci i stanu zuzycia. Czes$cig kontroli profilaktycznej jest réwniez
wykonanie kalibracji urzadzenia. W przypadku stwierdzenia usterki konieczne jest wykonanie naprawy
serwisowej (S2). Wykonanie kontroli profilaktycznej kieruje sie postanowieniami (wytycznymi) wewnetrznej
procerury producenta, opracowanej dla gtebokiej (szczegotowej) kontroli urzadzenia. Kontrole
profilaktyczng uwaza sie za wykonana, wytacznie gdy zostata ona wykonana w petnym zakresie.

Poziom diagnostyki D3 jest pominiety ze wzgledu na kompatybilno$¢ z diagnostyka innych pozostalych
urzgdzen systemu MIREL.

Kazdy pracownik wykonujgcy diagnostyke urzadzenia VZT.4 musi zosta¢ pouczony (poinformowany)
0 zasadach bezpieczenstwa przy pracy, musi zosta¢ dowodnie przeszkolony do wykonywania tej
czynnosci i musi posiada¢ udokumentowane i potwierdzone powierzenie (uprawnienie) do wykonywania
poszczegdinych poziomow diagnostyki urzadzenia.

Naprawy urzgdzenia VZT.4 sg dwu-poziomowe.
S1- naprawa eksploatacyjna
S2 - naprawa serwisowa

Naprawe eksploatacyjng (S1) wykonuje przeszkolony przez producenta pracownik operatora (podmiotu)
eksploatujgcego. Naprawe wykonuje sie w przypadku stwierdzenia btedéw w trakcie wykonywania
ktorejkolwiek kontroli diagnostycznej lub w przypadku stwierdzenia (wykrycia) btedu w trakcie eksploataciji
urzgdzenia. Celem naprawy eksploatacyjnej jest usuniecie usterki powstatej w okablowaniu, zasilaniu, w
potgczeniach urzgdzenia na lokomotywie itd.. Podczas naprawy eksploatacyjnej nie sg wykonywane
zadne ingerencje we wnetrzu elektroniki sterujgcej VZT.4. W razie powtdrnego stwierdzenia usterki
konieczne jest wykonanie naprawy serwisowej (S2).

Naprawe serwisowg (S2) wykonuje producent urzadzenia lub inny przeszkolony i uprawniony podmiot.
Naprawa serwisowa jest wykonywana, jezeli nie ma mozliwosci usuniecia powstatej usterki w trakcie
naprawy eksploatacyjnej (S1). Naprawa serwisowa z reguly wykonywana jest u producenta urzadzenia.
Celem naprawy serwisowej jest usuniecie usterki powstatej w urzadzeniu.

Zakres dokumentacji prowadzonej przy diagnostyce i konserwacji urzadzenia VZT.4 jest analogiczny jak
dokumentacji prowadzonej przy konserwacji i diagnostyce innych systemow MIREL.

Kazdy pracownik wykonujgcy konserwacje (czynnosci utrzymaniowe) urzadzenia VZT.4 musi zostaé
pouczony (poinformowany) o zasadach bezpieczenstwa przy pracy, musi zosta¢ dowodnie przeszkolony
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do wykonywania tej czynnosci imusi posiada¢ udokumentowane i potwierdzone powierzenie
(uprawnienie) do wykonywania poszczegdlnych pozioméw konserwacji (utrzymania) urzgdzenia.

2337VZT: 230413 19719




