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1 Ur€éenie dokumentu

Ugelom tohto dokumentu je stanovit rozsah, spdsob a urdit podmienky vykonavania
diagnostiky, udrzby a oprav riadiaceho systému MIREL RS813.

Dokument nadvéazuje na nasledujdcu dokumentaciu:
890RS813 Technické podmienky riadiaceho systému MIREL RS813

891RS813 Navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS813

Dokument je uréeny pre pracovnikov:
prevadzkovatela, ktori su preukazatelne zaskoleni vykonavat diagnostiku, adrzbu a
opravy riadiaceho systému MIREL RS813 a maju na tato ¢innost od zodpovedného
zastupcu prevadzkovatela poverenie
vyrobcu, ktori su preukazatelne zaSkoleni a povereni vykonavat diagnostiku, udrZzbu
a opravy riadiaceho systému MIREL RS813
tretich os6b s pbsobnostou vyroby a rekonsStrukcii HDV, ktori sU preukazatelne
zaSkoleni vykonavat diagnostiku, Gdrzbu a opravy riadiaceho systému MIREL RS813
a maju na tato ¢innost od svojho nadriadeného poverenie

Kazdy pracovnik, ktory prichadza do kontaktu s riadiacim systémom MIREL RS813 musi mat
prislusné vzdelanie, kvalifikaciu, skusenosti, technické vybavenie a musi byt vyrobcom preuka-
zatelne zaSkoleny na diagnostiku a Gdrzbu riadiaceho systému MIREL RS813.

Dokument stanovuje postup pri:
1. vykonani funkénej skusky zariadenia

2. vykonani profylaktickej kontroly zariadenia
3. vykonani prevadzkovej opravy zariadenia
4. vykonani servisnej opravy zariadenia

Tento dokument nenahradzuje prevadzkovy predpis uzivatela pre udrzbu motorovej jednotky
radu 813 a riadiaceho systému MIREL RS813.
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2 Pouzité znaéenie a ndzvoslovie

analogovy

spojity (Specifikovany jednotkou)

autodiagnostika

technologicky postup, ktorym zariadenie automaticky a periodicky kontroluje zakladn(
funkénost vSetkych sucasti riadiaceho systému

ARR dtto ako AUT (skratka - automaticka regulacia rychlosti)

AUT automaticky rezim riadiaceho systému - automaticka regulacia rychlosti

binarny dvojhodnotovy (logicka “0* a “1“)

BPE elektricky ovladana priamocinna (pridavna) brzda

BSE elektricky ovladana samocinna brzda

CAN typ sériovej komunikacnej siete

D1, D2, D3, D4 Grovne diagnostiky

DB typ konektora

DD typ priemyselného konektora

EDC riadiaca jednotka spalovacieho motora (riadenie motora)

FFR riadiaca jednotka spalovacieho motora (riadiaci pocitac)

funkéna skuska technologicky postup, ktorym servisny pracovnik kontroluje funkénost vSetkych sicasti
riadiaceho systému

HDV hnacie drahové vozidlo

HW technické vybavenie

P informac¢ny panel riadiaceho systému MIREL RS813

IPT Indikator pomerného tahu systému MIREL RS813

IRC inkrementalny snima¢ otac¢ok

LED indikacné svietiace diody

MAN manudlny rezim riadiaceho systému — nastavovanie pomerného tahu

MIREL ARKTUR vyhodnocovacie pracovisko zaregistrovanych Gdajov v rychlomery MIREL RM1

MIREL RM1 registracny rychlomer systému MIREL, typ RM1

MIREL RS813 riadiaci systém motorovej jednotky

MIREL VZ1 vlakovy zabezpecovac systému MIREL, typ VZ1

MJ motorova jednotka radu 813 pozostavajuca z motorového vozia
radu 813 a riadiaceho voziia radu 913 alebo motorovy vozen radu 892

NP napravova prevodovka

paket balik dat posielany po komunikac¢nej linke, okrem uZivatel'skych dat obsahuje riadiace

data

riadiace stanoviste

stanoviSte motorovej jednotky, na ktorom je spina¢ riadenia v polohe M (miestne)
alebo S (spriahnuté) alebo je v polohe I.

sériovy prenos Udajov
RS 485

sériovy prenos Udajov v &islicovej forme po dvojzilovej kabelazi

sériovy prenos Udajov SPI

sériovy prenos Udajov v Cislicovej forme po komunikac¢nej zbernici

SIOl

komunikacéna linka periférii IP a IPT (RS 485)

SIov vlakova komunika¢na linka, to isté ako VKL (RS 485)

SPI sériova komunika¢na linka systémov MIREL (zbernica SPI)
ST1 1. stanoviste rusnovodi¢a motorovej jednotky

ST2 2. stanoviste rusnovodi¢a motorovej jednotky

SW programové vybavenie

TP technické podmienky

VKL vlakova komunikac¢na linka

VOITH typ trakénej prevodovky

Z] zakladna jednotka zariadeni systému MIREL

rezim riadiaceho systému - vybeh
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3 VSeobecna charakteristika

Riadiaci systém MIREL RS813 je elektronicky &islicovy systém z produktovej rady systémov
MIREL. Je konStruovany pre pouZzitie na Zelezni€nych motorovych jednotkach radu 813 ako
nadradeny riadiaci systém pre ostatné funkéné celky motorovej jednotky. MIREL RS813 dalej
zabezpeduje uzivatelské rozhranie medzi technolégiou motorovej jednotky a rusnovodi¢om.

Riadiaci systém MIREL RS813 zabezpecuje nasledujuce primarne funkcie: meranie binarnych
a spojitych vstupnych signélov, vypocet riadiacich algoritmov a vystavovanie binarnych
vystupnych signalov. Systém okrem zakladnych funkcii vykonava aj nasledujuce sekundarne
funkcie: indikacia na stanovisti ruSfiovodiCa, komunikdcia na vlakovej komunikaénej linke,
diagnostika motorovej jednotky, autodiagnostika. V spolupraci s registratnym rychlomerom
MIREL RM1 zabezpecuje registraciu vybranych technologickych a prevadzkovych udajov.

Riadiaci systém MIREL RS813 riadi nasledujlice agregaty motorovej jednotky radu 813:
spalovaci motor, Startér a Zeravenie, trakind prevodovka, retardér trakénej prevodovky,
napravova prevodovka, akusticka a vizualna indikacia a signalizcia.

Riadiaci systém MIREL RS813 pozostava zo zakladnej jednotky, dvoch informaénych panelov
a dvoch indikatorov pomerného tahu umiestnenych na stanovisti ruSfiovodi¢a. Vzajomné
prepojenie jednotlivych zariadeni je po datovej linke so sériovym prenosom udajov. Riadiace
systémy MIREL RS813 je mozné vzajomne spajat prostrednictvom vlakovej komunikacénej
linky.

Napéjanie riadiaceho systému MIREL RS813 je z batériového zdroja motorovej jednotky.
Obsluha riadiaceho systému sa vykonéva vyhradne zo stanovista rusSnovodic¢a prostrednictvom
ovladacich prvkov na riadiacom pulte motorovej jednotky a prostrednictvom indikaéného
panelu na oboch stanovistiach. Pri obsluhe riadiaceho systému MIREL RS813 nie je potrebny
Ziadny zasah vrozvodnej skrini motorovej jednotky ana zakladnej jednotke riadiaceho
systému.

Riadiaci systém MIREL RS813 je konsStruovany na baze najmodernejSich elektronickych
suciastok, kde kazdy pristroj je riadeny vlastnym procesorom s 8-bitovou RISC architektarou.
Pouzitd suciastkova zakladha spifa naroéné kritéria spolahlivosti a odolnosti. Zakladna
jednotka obsahuje zdroj, procesorovy modul, modul analégovych vstupov, modul merania
frekvenénych vstupov a moduly galvanického oddelenia binarnych vstupov a vystupov.
Informacné panely obsahuji 80-znakovy 4-riadkovy alfanumericky displej a 12-tlagidlova
klavesnicu. Indikatory pomerného tahu obsahuju 3-znakovy alfanumericky LED displej.

Riadiaci systtm MIREL RS813 vykonava priebeznl autodiagnostiku a umoznuje vykonat
funkéna skisku na preskudSanie spravnej funkcie vSetkych sucasti riadiaceho systému a
spolupracujucich zariadeni na motorovej jednotke. Okrem vykonania funkénej skuasky
a hibkovej profylaktickej kontroly je zariadenie bezidrzbové.
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4 Zostava zariadenia a pripojenie

Zakladna schéma pripojenia sucasti riadiaceho systému MIREL RS813 a spolupracujicich
zariadeni motorovej jednotky obsahuje:
Z&kladné sucasti:

zakladn4 jednotka ... 1x

Informacny panel ... 2x

Indikator pomerného tahu ... 2x

Spolupracujlice zariadenia systému MIREL:
dvojkanalovy inkrementalny snima¢ otacok vle€enej napravy
jednokanalovy inkrementalny snimac¢ ota€ok hnacej napravy
shimag tlaku v brzdovych valcoch
shimag tlaku v hlavhom vzduchojeme
registracny rychlomer MIREL RM1
vlakovy zabezpecova¢ MIREL VZ1

Hlavné spolupracujlice zariadenia motorovej jednotky:
spalovaci motor
trakéna prevodovka
napravova prevodovka
samocinna brzda

K riadiacemu systému sU pripojené aj jednotky klimatizacie a ventilacie na stanovistiach
rusSnovodica.

Schéma pripojenia zariadenia k motorovej jednotke radu 813:

Ovladace na MIREL MIREL Ovladace na
2. stanovisti VZ1 RM1 1. stanovisti

)
Spalovaci // ( )

motor Klimatizacia
__ ‘\b MIREL [ —P> | Ventilacia
) —
813
Trakéna —
prevodovka DAKO
S BSE
C—
) —
Napravova
prevodovka
D —— snimaé L. L. snimaé
otacok snimac snimac otaéok
1-kanalovy || tlakuBV tlaku HV |15 _kanalovy
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Schéma prepojenia jednotlivych pristrojov zariadenia MIREL RS813:

:

IP1 o . P P2
IPT1 [€— —>  IPT2
1. stanoviste 2. stanoviste
v :

ZJ

4.1 Zakladna jednotka

Z&kladna jednotka funkéne zabezpecCuje vSetky prevadzkové funkcie riadiaceho systému
MIREL RS813:
meranie a filtraciu impulzov z impulznych snimacov otac¢ok
vypocet rychlosti
vypocet zrychlenia
meranie sklzu
vyhodnocovanie smeru pohybu
shimanie binarnych a spojitych vstupov
vykonavanie riadiacich algoritmov
komunikaciu s indikaénymi panelmi na stanovistiach
komunikaciu s indikatormi pomerného tahu na stanovistiach
ovladanie spalovacieho motora, trakénej a napravovej prevodovky
sucinnost' s pripojenymi spolupracujucimi zariadeniami HDV
komunikaciu na vlakovej komunikaénej linke
autodiagnostiku
vozovu diagnostiku
indikéciu na prednom paneli ZJ

Na prednom paneli z&kladnej jednotky je umiestnend sada 8 indikatnych LED di6d. Na
zakladnej jednotke sa nenachadzaji ziadne ovladacie prvky a pri prevadzke riadiaceho
systému nie su potrebné ziadne zasahy obsluhy na zakladnej jednotke. Zakladna jednotka je
napéjana z batériového zdroja motorovej jednotky (nominalne 24 VDC). Napajanie je istené
isticom riadiaceho systému, ktory je umiestneny v zostave ostatnych isti€ov motorovej jednotky
v skrini rozvadzaCa. Ostatné sucasti riadiaceho systému MIREL RS813 sU napajané
prostrednictvom zékladnej jednotky.

Konstruk&né vyhotovenie zékladnej jednotky je v Sirkovych mierach v silade s normou IEC
297, t.. zakladna Sirka je 19”. VySkovy rozmer (v module U = 44,45 mm) je 3U. Moduly
zakladnej jednotky su ulozené v AL skrinke. Na zadnom paneli sa nachadzaju dva 72-pinové
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priemyselné konektory typu DD a 25 pinovy konektor typu DB. Pracovna poloha zakladnej
jednotky je vodorovne maximalny rozmerom. Umiestnend je v nohe riadiaceho pultu na 1.
stanovisti motorovej jednotky.

Vyznam indikaénych LED na zakladnej jednotke:

0IzJ1 CLK indikacia ¢innosti ¢asovaca zakladnej jednotky

01232 MEM indikéacia autodiagnostiky D1 zakladnej jednotky
01233 WD indikécia autodiagnostiky D2 zakladnej jednotky
0124 VKL  indikacia komunikécie na vlakovej komunika¢nej linke
01235 SPI  indikécia komunikéacie po SPI komunika¢nej linke
0lz2J6 ST1 indikacia komunikacie so stanovistom 1

0l1z237 ST2  indikacia komunikacie so stanovistom 2

01238 ERR indikéacia poruchy zariadenia

4.2 Informaény panel

Informacny panel zabezpeluje zobrazenie diagnostickych Udajov na stanovisti rusfovodica.
Informacie su ¢lenené do nasledujucich skupin:

poruchové stavy systému

binarne vstupy

binarne vystupy

binarne CAN

analégové vstupy

analégové vystupy

analégové CAN

ostatné Udaje

Gdaje o riadenych spriahnutych motorovych vozoch

Informacny panel je jednolcéelovy jednodoskovy pocita¢. Obsahuje 80 znakovy Stvorriadkovy
fluorescencny displej, 12-tlagidlova féliovu klavesnicu, 3 indikatné LED diédy (OK —
bezporuchova ¢innost' systému, VKL — vlakovid komunika¢nd linka, ERR — porucha systému) a
snimac intenzity osvetlenia. Snimac intenzity osvetlenia zabezpecuje regulovany jas displeja
a indikacnych LED. Panel je pripojeny k zakladnej jednotke Stvor-vodi€ovou kabelazou, ktora
sldzi na napéjanie Informa¢ného panelu a na datovu komunikaciu medzi zakladnou jednotkou
a Informaénym panelom.

Rozmiestnenie a vyznam prvkov IP je nasledovny:

klavesnica

displej

zeleny indika¢ny znak "OK" indikuje bezporuchovy stav

Zlty indika¢ny znak "VKL" indikuje komunikaciu zo spriahnutymi MJ
Cerveny indika¢ny znak "ERR" indikuje poruchovy stav

snimac intenzity osvetlenia

L A
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Prvky Informaéného panelu IP:

W

w |B |on
I
/

©

Na prezeranie Udajov a ruSenie signalizacie poruch je univerzalna 12-tla¢idlova klavesnica.

Vyznam tlacidiel klavesnice:

0-9.......... Numericka klavesnica

Enter ......... Tladidlo potvrdenia

A Tlacidlo zruSenia
2,4,5,6a8.... Alternativne navigacné tlacidla

| —

Popis prezerania poruchovych stavov na Informacnom paneli je popisany v kapitole 14 tohto

navodu.

Konstrukéné vyhotovenie Informacéného panelu je rieSené do plastove]j skrinky, ako pristroj pre
zabudovanie do pultu. Na prednej strane su umiestnené indikacné prvky a klavesnica, na
zadnej strane je umiestnend 7-pélova svorkovnica. Pracovna poloha Informaéného panelu je
lubovolna, na motorovych jednotkach radu 813 je umiestneny v hornej ¢asti pultu na kazdom

stanovisti.

4.3 Indikator pomerného tahu
Indikator pomerného tahu indikuje nasledovné Udaje:

pomerny tah v rezime MAN

rezim AUT (ARR)

stupen retardéra v rezime -

chod motora

chod motorov spriahnutych HDV (MJ813, MV812)
poruchovy stav

Indikator pomerného tahu je jednoudcelovy pristroj. Obsahuje 3 znakovy zeleny LED displej, 4
indikacné LED diédy a snimac¢ intenzity osvetlenia. Snimac intenzity osvetlenia zabezpecuje
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regulovany jas displeja aindikaénej LED. Indikator je pripojeny k zakladnej jednotke Stvor-
vodi¢ovou kabeldZou, ktora sliZzi na napdjanie Indikadtora pomerného tahu ana détova
komunikaciu medzi zakladnou jednotkou a Indikatorom pomerného tahu.

Rozmiestnenie a vyznam prvkov IPT je nasledovny:

displej

zeleny indika¢ny znak "OK" indikuje bezporuchovy stav systému

zeleny indika¢ny znak "U" indikuje chod motora MJ

Zlty indika¢ny znak "U" indikuje chod motorov spriahnutych MJ813 resp. MV812
Cerveny indika¢ny znak "ERR" indikuje poruchovy stav systému

snimac intenzity osvetlenia

S N

Prvky indikatora pomerného tahu IPT:
3 4 6

2| {_- H'H 5

- 0K P

»
2

Konstrukéné vyhotovenie Indikatora pomerného tahu je rieSené do plastovej skrinky, ako
pristroj pre zabudovanie do pultu. Na prednej strane su umiestnené indikacné prvky a na
zadnej strane je umiestnena 7-p6lova svorkovnica. Pracovna poloha Indikatora pomerného
tahu je lubovolng, na motorovych jednotkach radu 813 je umiestneny v hornej €asti pultu na
kazdom stanovisti.
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5 Diagnostika zariadenia

Diagnostika riadiaceho systému MIREL RS813 je Stvoruroviova.
D1 - jednorazovy autodiagnosticky test zariadenia

D2 — priebeznéa autodiagnosticka kontrola
D3 - funkéna skuska
D4 — profylaktickéd kontrola

Prvé dve Udrovne (D1, D2) su rieSené automatickym vykonanim diagnostickych testov
samotnym zariadenim. V pripade zistenia poruchy je obsluha na tuto skuto€nost upozornena.
Ak detegovana porucha neumoziiuje dalSiu ¢innost riadiaceho systému, suU vykonané
opatrenia zabranujuce jeho dalSiu prevadzku. V pripade zistenia poruchy je nutné vykonat
prevadzkovu opravu zariadenia (S1). V pripade opakovaného zistenia poruchy na samotnom
zariadeni je nutna servisna oprava (S2).

Funkénua skusku (D3) zariadenia vykonava zaSkoleny pracovnik prevadzkovatela. Pri funkénej
skuske sa kontroluje celkova funk&nost, €o znamena funkEnost indikacnych prvkov a
klavesnic, funkénost vstupno-vystupnych obvodov a suc€innost s ostatnymi zariadeniami na
hnacom drahovom vozidle (ako su kontroléry riadenia, impulzné snimace otacok, snimace
tlaku ... ). V pripade zistenia poruchy je nutna prevadzkova oprava (S1) zariadenia. V pripade
opakovaného zistenia poruchy na samotnom zariadeni je nutna servisna oprava (S2).

Profylaktickt kontrolu (D4) zariadenia vykonava periodicky vyrobca riadiaceho systému, alebo
nim povereny a zaskoleny subjekt. Okrem vykonania funkénej skasky je vykonana hibkova
kontrola celého zariadenia (vy€itanie vnatornych premennych riadiaceho systému, kontrola
stavu vstupno-vystupnych obvodov a kontrola stavu zariadeni, ktoré s v sucinnosti s riadiacim
systémom). Kontrola sa vykonava s ohladom na Uplnu funkénost a stav opotrebovania. V
pripade zistenia poruchy je nutna servisna oprava (S2).

Kazdy pracovnik vykonavajaci diagnostiku riadiaceho systému MIREL RS813 musi byt
pouceny o bezpecénosti pri praci, musi byt preukazatelne zaSkoleny na vykonavanie tejto
¢innosti a musi mat preukazatelné poverenie na vykonavanie jednotlivych Grovni diagnostiky
zariadenia.
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6 UdrZzba zariadenia

VSetky stgasti riadiaceho systému MIREL RS813 su bezadrzbové. Ziadnu &ast nie je potrebné
periodicky vymienat, ladit alebo nastavovat.

Udrzba riadiaceho systému MIREL RS813 je dvojlroviiova.
S1 - prevadzkova oprava

S2 — servisnaoprava

Prevadzkovi opravu (S1) vykondva vyrobcom zaSkoleny pracovnik prevadzkovatela.
Prehliadka sa vykonéva v pripade zistenia zavady na riadiacom systéme pri vykonani niektorej
diagnostickej kontroly (D1 az D4) alebo v pripade zistenia zavady pri prevadzke riadiaceho
systému. Cielom prevadzkovej opravy je odstranit vzniknuté zavady v kabelazi, napajani, v
pripojeni spolupracujucich zariadeni na hnacom drdhovom vozidle atd. Pri prevadzkovej
oprave sa nevykonavaju ziadne zasahy vo vnutri zakladnej jednotky, a informacnych panelov.
V pripade opakovaného zistenia poruchy je nutna servisna oprava (S2).

Servisnu opravu (S2) vykondva vyrobca alebo nim zaSkoleny a povereny subjekt. Servisni
oprava sa vykona, ak nie je mozné odstranit vzniknutd zavadu prevadzkovou opravou (S1).
Servisna oprava sa spravidla vykonava vymennym spdsobom (do¢asnou nahradou zakladnej
jednotky alebo informac¢ného panelu a naslednou opravou vyrobcom). Cielom servisnej opravy
je odstranit’ vzniknuté z&vady v zakladnej jednotke riadiaceho systému a v informacnych
paneloch.

Kazdy pracovnik vykonavajuci adrzbu riadiaceho systému MIREL RS813 musi byt pouceny o
bezpecnosti pri praci, musi byt preukédzatelne zaskoleny na vykonavanie tejto €innosti a musi
mat preukézatelné poverenie na vykonavanie jednotlivych arovni adrzby zariadenia.

Vyrobca riadiaceho systému zabezpecuje k systtmu MIREL RS813 nasledovné nahradné
diely.

Katal6g nahradnych dielov:

Kod produktu
RS8132J.0.2
RS813Z7J.0.204A
RS8132J.0.204B
IP.813-E
RS813IP.0.204A
RS813IP.0.204B
IPTX.2-E
RS813IPTX.0.204A
IRC.0.1

IRC.0.2
JOYSMER
JOYVYK

ST.I6K

ST.IAK
EXI0.1.202KL
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Nazov produktu

Zakladna jednotka RS 813 pre MJ 813-0xx

Zakladna jednotka RS 813 pre MJ 813-101 az 813-110 a MV 892-xxx (MVTV)
Zakladna jednotka RS 813 pre MJ 813-111 az 813-118

Informacny panel pre MJ 813-0xx

Informacény panel pre MJ 813-101 az 813-110 a MV 892-xxx (MVTV)
Informacény panel pre MJ 813-111 az 813-118

Indika¢ny pristroj pomerného tahu pre MJ 813-0xx

Indika¢ny pristroj pomerného tahu pre MJ 813-1xx a MV 892-xxx (MVTV)
Snimac ota¢ok MIREL IRC jednokanalovy

Snima¢ ota¢ok MIREL IRC dvojkanélovy

Joystick 2 polohovy aretovany so zamkom

Joystick 2 polohovy vratny

Snimac tlaku 6 bar

Snimag tlaku 10 bar

Externa vstupno-vystupna jednotka pre MJ 813-111 az 813-118
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7 D1 - jednorazova autodiagnosticka kontrola zariadenia

Vykona:

riadiaci systém automaticky bez z4sahu obsluhy alebo udrzby

Termin:

pri kazdom zapnuti riadiaceho systému MIREL RS813

Opis:

Riadiaci systém sa uvadza do &innosti zapnutim batériového zdroja motorovej jednotky. Pri
kazdom nabehu riadiaceho systému sa vykona autodiagnosticky test, ktory kontroluje integritu
samotného zariadenia, spravnost konfiguraénych parametrov a zakladnu funkénost zariadenia.
Cas vykonania autodiagnostického testu je cca 30 s. Spustenie autodiagnostického testu D1 sa
vykonava automaticky, na spustenie nie je potrebny zdsah obsluhy. Zoznam testov pri
jednorazovej autodiagnostickej kontrole:

Kontrola integrity programu — zariadenie vypocitava kontrolné sumy pamati v ktorych su
uloZené programy a porovnava ich s predpokladanymi hodnotami. V pripade zistenia chyby
pamaéte je indikovana porucha zariadenia PROCESOR PAMAT. Zariadenie pri tomto teste nie
je vo funkcii.

Kontrola integrity konfiguraénych parametrov — zariadenie vypocitava kontrolné sumy
pamati v ktorych su uloZzené konfigurané parametre a porovnava ich s predpokladanymi
hodnotami. V pripade zistenia chyby pamate je indikovand porucha zariadenia PROCESOR
PAMAT. Zariadenie pri tomto teste nie je vo funkcii.

Kontrola funkénosti pracovnych registrov procesorov — test zapisu a Citania pre vSetky
bitové kombinacie Udajov vo vSetkych registroch procesorového modulu zakladnej jednotky.
V pripade zistenia poruchy zariadenie indikuje chybu PROCESOR PAMAT.

Kontrola funkénosti pamati RAM — test zapisu a Citania pre vSetky bitové kombinacie Gdajov
vo vSetkych pamatovych bunkdch procesorového modulu zékladnej jednotky. V pripade
zistenia poruchy zariadenie indikuje chybu PROCESOR PAMAT.

Kontrola nadviazania komunikacie zakladnej jednotky sinformaénymi panelmi
a indikatormi pomerného tahu — procesorovy modul zakladnej jednotky vysiela SYNC paket
na nadviazanie komunikacie s perifériami. V pripade, Zze do 10 s nedbjde k nadviazaniu
komunikacie s perifériou na aktivnom stanoviSti je indikovana porucha zariadenia
KOMUNIKACIA IP1, KOMUNIKACIA IP2, KOMUNIKACIA IPT1, KOMUNIKACIA IPT2.
Zariadenie pri tomto teste je funkéné.

Protokol o vykonani:

Nevystavuje sa.

RieSenie zistenych zavad:

Po vzniku lubovolnej poruchy poc¢as jednorazového autodiagnostického testu sa porucha zrusi
prostrednictvom informa¢ného panelu na aktivnom stanovisti. Opakované vykonanie
jednorazovej diagnostickej kontroly D1 riadiaceho systému sa vyvola vypnutim isti¢a riadiaceho
systému na ¢as min. 1 sekundu a jeho naslednym zapnutim (zariadenie reinicializujeme). Ak je
porucha indikovand opakovane, jedna sa o poruchu zariadenia, ktora vylu€uje alebo
obmedzuje d’alSiu éinnost’ riadiaceho systému. Je nutna prevadzkova oprava (S1).
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8 D2 - priebezna autodiagnosticka kontrola zariadenia

Vykona:

riadiaci systém automaticky bez z4sahu obsluhy alebo udrzby

Termin:

priebezne pocas ¢innosti riadiaceho systému

Opis:

Riadiaci systém vykondva priebeznl autodiagnosticki kontrolu dohliadacimi obvodmi
watchdog a vykonavanim dalSich diagnostickych testov. V pripade, Ze pride k zavaznej
poruche komunikacie s informaénym panelom alebo indikatorom pomerného tahu aktivneho
stanoviSta (stanovista, na ktorom je zapnuty spina¢ riadenia) prevadzka riadiaceho systému je
podstatne obmedzena. V pripade, Ze porucha komunikacie je detegovana na informacnom
paneli alebo indikatore pomerného tahu neaktivheho stanovista je mozna dalSia Cinnost
zariadenia v mierne obmedzenom rozsahu. Riadiaci systém vyZaduje prevadzkovl opravu.

Vykonavané testy pri priebeznej autodiagnostickej kontrole:

Test dohliadacimi obvodmi (watchdog) — procesorovy modul zékladnej jednotky a kazdy
informacény panel aj indikator pomerného tahu je vybaveny dvojicou dohliadacich obvodov.
Jeden sleduje spravnu &innost samotného procesora a druhy sleduje €innost procesora
v spolupréci s ostatnymi obvodmi daného zariadenia. Dohliadacie obvody sleduju spravnu
¢innost samotnych procesorov, korektny beh programu, &innost c¢asovacov a funkénost
prerusovacich systémov procesorov. Dohliadacie obvody pracuju s ¢asovou zakladriou 16 ms
a 100 ms. Pri detekcii poruchy dohliadaci obvod spésobi reinicializiciu prislusného funkéného
bloku, ktory nasledne generuje chybovl spravu pre celé zariadenie. V pripade chyby na
procesorovom module z&kladnej jednotky je kéd chyby PROCESOR WD. V pripade zistenia
chyby na informa¢nom paneli alebo indikatore pomerného tahu je indikovanad ZDRUZENA [P,
ZDRUZENA IPT.

Test funkénosti komunikacie — kazda jednotka priebezne sleduje funkénost déatovej
komunikacie na linke SPI, CAN a RS485. V pripade, Ze na komunikanych linkach nedéjde
k uspeSnej komunikacii po ¢as dlhsi ako cca 4 s, zariadenie vyhlasi chybu komunikacie.
Zariadenie indikuje chybu KOMUNIKACIA 1P1, KOMUNIKACIA 1P2, KOMUNIKACIA IPT1,
KOMUNIKACIA IPT2, KOMUNIKACIA SPI alebo KOMUNIKACIA CAN.

Test funkénosti dobijania — riadiaci systém kontroluje funkénost dobijania motorového a
riadiaceho voznia motorovej jednotky a v pripade, Ze do 10 s po nastartovani nebude dobijanie
motorového a riadiaceho vozina MJ aktivne, systém deteguje poruchu.

Test merania rychlosti — meranie rychlosti sa vykonava Stvorkanalovym inkrementalnym
snimanim otagok. Jeden kandl sa snima na hnacej naprave ajeden sa snima na vile€enej
naprave. Vypocitava sa okamzita skutocna rychlost z meracich signalov 1, 2 a 3, 4. Takto
vypocitané rychlosti sa porovnavaju. V pripade, ze za ¢as 3 s je rozdiel medzi vypocitanymi
rychlostami vaési, ako 5 km.h™ zariadenie indikuje chybu MERANIE-RYCHLOST. V dalsich
vypoctoch sa pouziva hodnota rychlosti z vle€enej napravy za ucelom eliminacie sklzu.

Test merania tlaku — snimale tlaku meraju tlak v brzdovych valcoch avhlavnom
vzduchojeme. Su k zariadeniu pripojené prudovymi slu¢kami 4 az 20 mA. Zariadenie priebeZne
testuje horna a dolnd hranicu. V pripade prekroCenia hranic zariadenie deteguje chybu
MERANIE-TLAK-BV alebo MERANIE-TLAK-HV.
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Test vyhodnocovania skutoéného smeru pohybu — rovnako, ako pri merani rychlosti sa
testuje sulad vyhodnoteného smeru. V pripade, 7e za €as 3 ssu vyhodnotené smery
v nesulade, zariadenie indikuje chybu MERANIE-SMER.

Test napajania inkrementalnych snimaéov otaéok — zariadenie okienkovym komparatorom
testuje primeranost odberu inkrementalnych snimacov otaCok. V pripade neprimerane
vysokého odberu (skrat na napajani) zariadenie deteguje chybu NAPAJANIE-IRC.

Test napajania snimaéov tlaku — zariadenie okienkovym komparatorom testuje primeranost
velkosti napatia napajania snimacov tlaku v brzdovych valcoch a v hlavhom vzduchojeme.
V pripade neprimerane nizkeho napétia alebo neprimerane vysokého napétia zariadenie
deteguje chybu NAPAJANIE-TLAK.

Protokol o vykonani:

Nevystavuje sa.

RieSenie zistenych zavad:

Po vzniku lubovolnej poruchy pocas priebezného autodiagnostického testu sa porucha zrusi
prostrednictvom informa¢ného panelu na aktivnom stanovisti. Ak je porucha indikovana
opakovane, jednd sa o poruchu zariadenia, ktora vylu€uje alebo obmedzuje dalSiu
€innost’ riadiaceho systému. Je nutna prevadzkova oprava (S1).
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9 D3 - funkéna skiuska

Vykona:

zaSkoleny pracovnik prevadzkovatefa riadiaceho systému

Termin:

pravidelne po 6 mesiacoch (max. po 8 mesiacoch), v pripade neplanovaného vykonania
funkénej skusky zaéina plynut nova Sestmesacna doba.

Opis:
Cielom funkénej skisky je overit spravnost vSetkych zakladnych funkcii riadiaceho systému.
Funkéna skiska pozostava z 2 sekcii:
A. priprava a zakladna funkénost
B. funk&nost jednotlivych Casti zariadenia (vstupnych binarnych signalov, vystupnych
binarnych signélov, spojitych vstupnych signalov, spojitych vystupnych signalov,
informacnych panelov, indikatorov pomerného tahu, sucinnost so spolupracujdcimi
zariadeniami na motorovej jednotke)

Na vykonanie funkénej skusky zariadenia v plnom rozsahu musi byt pracovisko vybavené
testovacim zariadenim MIREL VZT.

Jednotlivé kroky a metodika funk&nej skusky je sucastou protokolu o vykonani funkénej skisky
D3.

Protokol o vykonani:

Pre vykonanie funk&nej skusky D3 plati vzor protokolu dokumentu:
925RS813 Protokol o vykonani funkénej skusky D3

Protokol obsahuje nasledujuce nalezitosti:
1. datum a cas
miesto vykonania
¢islo motorovej jednotky, na ktorej je zariadenie namontované (ak je)
vyrobné gislo systém
vyrobné gislo zakladnej jednotky
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory skusku vykonal
vysledok funkénej skisky (bez zavad / so zavadami)
v pripade zistenia poruchy ich opis
podpis pracovnika, ktory skiusku vykonal

© o N Ok wDN

RieSenie zistenych poruach:
V pripade zistenia poruchy je nutna prevadzkova oprava (S1) zariadenia. V pripade
opakovaného zistenia poruchy je nutna servisn oprava (S2).
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10 D4 - profylakticka kontrola

Vykona:

zaSkoleny pracovnik vyrobcu

Termin:

Pravidelne pri hlavnej oprave HDV. V Specifickych pripadoch, ak periodicita hlavnych oprav
HDV presahuje dobu 10 rokov, musi sa profylakticka kontrola D4 vykonat najneskoér po 120
mesiacoch.

Prvy termin profylaktickej kontroly D4 zacina plyndt datumom vystupnej kontroly pri
vyskladneni komponentov systému vyrobcom. Ak komponenty systému nie su vyskladnené
sucasne, termin profylaktickej kontroly D4 za&ina plyndt vyskladnenim prvého.

V pripade neplanovaného vykonania profylaktickej kontroly D4 zacina plynat novy interval.

Ak profylakticka kontrola D4 nie je vykonana v celku vramci jednej servisnej ¢innosti ale
v roznych €asoch na jednotlivych komponentoch systému vratane overenia sucinnosti systému
s HDV, potom pocitanie nového intervalu profylaktickej kontroly D4 zac¢ina plynat podla tej
Casti D4, ktora bola vykonana najskor.

Opis:

Vykonanie profylaktickej kontroly sa riadi ustanovenim interného postupu vyrobcu pre hibkova
kontrolu zariadenia. Profylaktickd kontrola sa poklada za vykonanu, len ak bola vykonana
v plnom rozsahu.

Protokol o vykonani:
Protokol o vykonani profylaktickej kontroly musi obsahovat nasledujlice nalezitosti:
datum a Cas
miesto vykonania
¢islo hnacieho drahového vozidla, na ktorom je zariadenie namontované (ak je)
vyrobné ¢islo systému
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory skusku vykonal
vysledky profylaktickej kontroly
v pripade zistenia zavad ich opis
podpis pracovnika, ktory skiusku vykonal

RieSenie zistenych zavad:

V pripade zistenia poruchy je nutna servisna oprava (S2).
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11 S1 - prevadzkova oprava

Vykona:

zaSkoleny pracovnik prevadzkovatefa riadiaceho systému

Termin:

v pripade zistenia zavady na riadiacom systéme pri vykonani niektorej diagnostickej kontroly
(D1 az D4), alebo v pripade zistenia zavady pri prevadzke riadiaceho systému
Opis:

Cielom prevadzkovej opravy je odstranit vzniknuté zavady na:
napdajani zakladnej jednotky
napdajani informacénych panelov a indikatorov pomerného tahu
kabelaZzi
pripojeni inkrementéalneho snimaca otacok
pripojeni snimacov tlaku v brzdovych valcoch a hlavnom vzduchojeme
na snimac¢och motora MAN a trakénej prevodovky VOITH a na ich pripojeni
konektorovanych spojoch
pripojeni vstupnych a vystupnych obvodov
mechanickom uchyteni

Pred prevadzkovou opravou S1 sa odporuc¢a vykonat tie ¢asti funkénej skisky D3, ktoré mézu
napomact presnejSej Specifikacii vzniknutej zavady. V pripade vzniku poruchy na zakladnej
jednotke riadiaceho systému, na informa¢nom paneli alebo na indikatore pomerného tahu sa
oprava rieSi vymennym sposobom prisluSnej ¢asti. Pracovnik pri vykonavani prevadzkovych
oprav musi mat k dispozicii schvalena technicki dokumentaciu k zariadeniu, a okrem navodu
na udrzbu je povinny riadit’ sa ustanoveniami technickej dokumentacie.

Ak prevadzkovou opravou S1 nebolo moZné odstranit vSetky vzniknuté zévady, je nutna
servisna oprava S2 riadiaceho systému. V pripade, Ze prevadzkovou opravou S1 boli
odstranené vsetky vzniknuté zavady, je nutné vykonat funk&nd skusku zariadenia.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani servisnej prehliadky musi obsahovat nasledujice nalezitosti:
datum a Cas
miesto vykonania
vyrobné ¢islo riadiaceho systému
¢islo hnacieho drdhového vozidla, na ktorom je zariadenie namontované (ak je)
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory prevadzkova opravu vykonal
opis zavad, ktoré boli odstranené s uvedenim ich pricin (ak st zname)
opis zavad, ktoré nebolo mozné prevadzkovou opravou odstranit’
vyrobné ¢isla demontovanych a namontovanych komponentov
podpis pracovnika, ktory opravu vykonal
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12 S2 - servisna oprava

Vykona:

zaSkoleny pracovnik vyrobcu

Termin:

v pripade zistenia zavady na riadiacom systéme, ktor( nebolo mozné odstranit prevadzkovou
opravou

Opis:
Cielom servisnej opravy je odstranit vzniknuté zavady v:
samotnej zakladnej jednotke zariadenia
informacénych paneloch a indikatoroch pomerného tahu
stcinnosti riadiaceho systému s periférnymi zariadeniami a ostatnymi sucastami
motorovej jednotky, ktoré nebolo mozné odstranit’ prevadzkovou opravou S1

Po skonceni servisnej opravy je nutné vykonat’ funkéna skasku D3 s prislusnym protokolom o
jej vykonani.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani servisnej opravy musi obsahovat nasledujdce néleZitosti:
datum a Cas
miesto vykonania
vyrobné ¢islo riadiaceho systému
¢islo hnacieho vozidla, na ktorom je zariadenie namontované (ak je)
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory servisnu opravu vykonal
opis zavad, ktoré boli odstranené s uvedenim ich pricin (ak st zname)
v pripade vymeny niektorych €asti vyrobné Cisla demontovanych a namontovanych
komponentov
podpis pracovnika, ktory opravu vykonal
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13 Nastavovanie priemeru kolesa

Nastavovanie priemeru kolesa snimanej napravy hnacieho drdhového vozidla sa vykonava
diagnostickym prenosnym pocitacom. Pocitaé sa pripoji k zékladnej jednotke riadiaceho
systému prostrednictvom konektora SAl na prednom paneli zékladnej jednotky rychlomera
MIREL RM1. Na diagnostickom pocitaci sa nastavenie vykona programovym vybavenim
MIREL KAM. Nadviazanie komunikacie diagnostického pocitaa s riadiacim systémom je
indikované na displeji pocita¢a. Pri samotnom nastavovani sa obsluha riadi uzivatelskym
navodom k programovému vybaveniu MIREL KAM.

Periodicita nastavovania priemeru kolesa snimanej napravy je stanovena predpisom
prevadzkovatela.
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14 Signalizacia poruchovych stavov:

Centralna diagnostika motorovej jednotky radu 813 je realizovana prostrednictvom
informaénych panelov riadiaceho systému. Okrem centralnej diagnostiky maju vsetky
podstatné agregaty motorovej jednotky svoju vlastnd (podrobnejSiu) diagnostiku. Ide
0 nasledujuce &asti:

spalovaci motor

trakéna prevodovka

vlakovy zabezpecovacé

registracny rychlomer

RuShovodi¢ ovldda informacny panel prostrednictvom 12-tladidlovej klavesnice:

0-9.......... Numericka klavesnica

Enter ......... Tlacidlo potvrdenia

¢®. .. Tlagidlo zruSenia
2,4,5,6a8.... Alternativne navigacné tlacidla

Pre obsluhu diagnostiky motorovej jednotky nie je potrebné pouzivat numericka klavesnicu.
Alternativnymi navigaénymi tladidlami sa obsluha pohybuje medzi jednotlivymi oknami
diagnostiky. MoZnost' v danej situacii pouZzit konkrétne naviga¢né tlacidlo je indikovana na
displeji zobrazenim vsetkych pripustnych navigacnym tlacidiel.

Pri indikacii poruchy mdze rusSnovodi¢ postupovat nasledovnymi dvoma spésobmi:

1. V pripade, Ze bola detegovana porucha a jej pri€iny stéle pretrvavaja (napr. otvorené
dvere pri rychlosti vagsej ako 3 km.h™"), moze rusfiovodié¢ trvalym stladenim tlagidla
potvrdenia (ENTER) docasne pozastavit indikaciu danej poruchy na dobu 5min. Pri
uvolneni tlaidla potvrdenia, ak pri€iny poruchy stéle pretrvavajd, je indikacia okamZite
obnovena.

2. V pripade, Ze pri¢iny detegovanej poruchy zanikli (napr. otvorené dvere boli zavreté),
mdze rusnovodic tlacidlom potvrdenia (ENTER) trvalo zruSit indikaciu danej poruchy.

Centralna diagnostika poskytuje obsluhe motorovej jednotky suhrnné informécie o celej
motorovej jednotke. Informacie su ¢lenené na: poruchové stavy, dvojhodnotové (binarne)
vstupné signaly, dvojhodnotové (binarne) vystupné signaly, dvojhodnotové (binarne) signaly
komunikované po CAN zbernici, spojité (analdégové) vstupné signaly, spojité (analdégoveé)
vystupné signaly, spojité (analégoveé) signaly komunikované po CAN zbernici, informéacie o
spriahnutych motorovych jednotkach resp. vozfioch, ostatné Gdaje.

14.1 Poruchové stavy:

Diagnostické algoritmy riadiaceho systému MIREL RS813 zabezpecuju detekciu a indikaciu
poruchovych stavov technolégie motorovej jednotky a indikaciu porich samotného riadiaceho
systému. Tieto Udaje su zobrazované na informa¢nom paneli riadiaceho systému na aktivnom
stanovisti.

892RS813 : 171018 21/44



Indikacia je nasledovna. V pripade jednej poruchy sa zobrazi struény popis poruchy. V pripade
viacnasobnej poruchy sa zobrazi hldSka a prislusné chyby je mozné vyhladat v zozname
poruch (skratiek).

Kazdému zobrazovanému Udaju zodpoveda jeden 20 znakovy riadok na displeji informaéného
panelu riadiacej motorovej jednotky obsahujici popis poruchy (skratku) ajej hodnotu
v nasledujucej Struktire:

~op s poruc y - I AT

V nasledovnych podkapitolach su popisy indikovanych porach. Kazda modifikacia inStalacie ma
svoju vlastn podkapitolu.
14.1.1 Poruchové stavy - Modifikacia 1

Popis jednotlivych poloziek:

Skratka Kod Podrobny popis poruchy

automatickd regulacia rychlosti mimo rozsah pouzitia (dlhodobo
AUTOMATIKA 14 | prekro¢enda pozadovana rychlost, alebo dlhodobo prekrocené
pozZadované spomalenie pri zmene rychlosti)

neaktivne dobijanie batériovych zdrojov motorovej jednotky. Chyba je
DOBIJANIE 39 detegovana pri vypadku dobijania motorového vozfia motorovej
jednotky, riadiaceho vozria motorovej jednotky

pokles tlaku v hlavhom vzduchojeme pod 5,5 bar pri nenulovej rychlosti
motorovej jednotky

HYDROSTAT+VODA 36  kriticky nizka hladina oleja hydrostatu alebo chladiacej kvapaliny
porucha komunikacie na zbernici CAN medzi riadiacim systémom

HL.VZDUCHOJEM 23

KOMUNIKACIA CAN 44 MIREL RS813 a riadiacou jednotkou motora MAN

porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
KOMUNIKACIA IP1 28 RS813 s informacnym panelom na 1. stanovisti motorovej jednotky
KOMUNIKACIA [P2 29 porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

RS813 s informacnym panelom na 2. stanovisti motorovej jednotky

porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
KOMUNIKACIA IPT1 41 | RS813 sindikatorom pomerného tahu na 1. stanoviSti motorovej

jednotky

porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
KOMUNIKACIA IPT2 42 RS813 sindikatorom pomerného tahu na 2. stanovisti motorovej

jednotky

porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
KOMUNIKACIA SPI 30 RS813 sregistratnym rychlomerom MIREL RM1 a vlakovym

zabezpecovacom MIREL VZ1

KONEIG.PARAMETRE 31 harusena integrita konfiguraénych parametrov riadiaceho systému

MIREL RS813
MAN (KRITICKA) 4 | kritickd porucha motora MAN
MAN (LAHKA) 45 | lahk& porucha motora MAN

rozpojené medzivozové konektory medzi motorovym a riadiacim vozriom

MEDZIV.KONEKTORY 38 motorovej jednotky

porucha merania rychlosti, dlhodoby rozdiel meranej rychlosti medzi

MERANIE-RYCHLOST 15 hnacou a vle€enou napravou

porucha vyhodnocovania smeru, dlhodoby rozdielny smer pohybu

MERANIE-SMER 16 , ; . S
vyhodnoteny na hnacej a vle€enej nprave

MERANIE-TLAK-BV 17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch (vstupny signal je mimo
rozsah)

MERANIE-TLAK-HV 18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme (vstupny signal je mimo
rozsah)
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NAPAJANIE-IRC

NAPAJANIE-TLAK

NESULAD NP

NEUKON. ZHAVENIE

NUDZOVA BRZDA

OTVORENE DVERE

POZIAR

PROCESOR-PAMAT

PROCESOR-WD

RETARDER

RUCNA BRZDA

SPIN. RYCHLOBRZDY

SPRIAHNUTE MJ

TEPLOTA VOITH
TEPLOTA-MAN 100

TEPLOTA-MAN 95
TLAK VO VALCOCH

TLAK-MAN 0,7

TLAK-MAN 1,0
VOITH

VZDUCHOVE KOHUTY

ZARADOVANIE NP

ZDRUZENA IP
ZDRUZENA IPT
ZHAVENIE
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21

22

27

10

13

11

43

25
33

32

12

35
34

37

24
40
26

porucha napajania snimacov otacok, napajacie napatie je dlhodobo
mimo povoleny rozsah

porucha napajania snimaca tlaku, napajacie napéatia je dlhodobo mimo
povoleny rozsah

nesulad smeru zaradenia napravovej prevodovky so skutoénym smerom
pohybu pri rychlosti vacSej, ako 5 km.h™ (mé& vyznam pri spriahnutych
a vle¢enych motorovych jednotkéch, ako aj pri samovolnom pohybe)

pokus nastavit vy$Si pomerny tah spalovacieho motora ako 20 % pokial
eSte nebolo ukonéené Zeravenie

pri pokuse o naStartovanie spalovacieho motora zatlatena nudzova
brzda na jednom zo stanovist motorovej jednotky

pokus rozbehnut motorovua jednotku s otvorenymi dverami rychlejSie ako
3 km.h™, alebo otvorenie dveri pri rychlosti vaéej ako 3 km.h™

poZiar motorovej jednotky

porucha paméte procesorového modulu zékladnej jednotky riadiaceho
systému MIREL RS813

porucha procesora zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 detegovana dohliadacim obvodom (watch dog)

porucha retardéra, je vystaveny povel pre retardér a nie je spatna vazba
od trakénej prevodovky Ze retardér je v innosti

pokus rozbehnat motorova jednotku so zatiahnutou ruénou brzdou
rychlejSie ako 3 km.h™, alebo zatiahnutie ruénej brzdy pri rychlosti vacsej
ako 3 km.h™

zopnuty spina¢ rychlobrzdy (pri poziadavke na pripojenie trakénej
prevodovky)

zdruzend porucha vSetkych spriahnutych
jednotiek resp. voziiov

porucha trakénej prevodovky, teplota oleja nad 140 °C

kriticka teplota chladiaceho okruhu spalovacieho motora MAN. Teplota
nad 100 °C

zvySena teplota chladiaceho okruhu spalovacieho motora MAN nad 95
°C

pokus rozbehnut motorovu jednotku pri tlaku vo valcoch vaéSom ako 2,2
baru

kriticky nizky tlak oleja v spalovacom motore MAN. Tlak nizSi ako 0,7
bar.

nizky tlak oleja v spalovacom motore MAN. Tlak nizsi ako 1,0 bar.

zdruzend porucha trakénej prevodovky VOITH

kontrola  otvorenia  vzduchovych  kohitov
a vzduchovych kohutov brzdy BSE

neuspesSné zaradenie napravovej prevodovky (5x vykonany algoritmus
zub-zub)

zdruzené porucha informaéného panelu na aktivnom stanovisti
zdruzend porucha indikatora pomerného tahu na aktivnom stanovisti
zdruzend porucha Zeravenia

riadenych motorovych

brzdovych  valcov
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Reakciou riadiaceho systému na detekciu poruchy je vykonanie niektorych z nasledujacich

opatreni:
Kod Struény popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
1 porucha riadiaceho systému — WD o 6 6 o o o
2 porucha riadiaceho systému — MEM O O 6 o o o
3 zdruZzena porucha VOITH o o (o)
4 kriticka porucha spalovacieho motora MAN O O o O
5 poZiar O 0 0o o o o
6 ?ktivovan.é nudzova brzda (pri vydani povelu na 5 o o S
Startovanie)
7 zdruzenda porucha spriahnutych motorovych jednotiek o O
8 nesulad napravovej prevodovky a smeru pohybu o O
9 porucha zaradovania napravovej prevodovky o o o o o
10 otvorené dvere pri pohybe o o o o
11 ruénd brzda pri pohybe o O o o
12 tlak vo valcoch pri tahu motora o o o o
13 porucha retardéra o o o O
14 porucha automatickej regulécia rychlosti O O o O
15 porucha merania rychlosti o O o o
16 porucha vyhodnocovania smeru pohybu o o o o
17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch o o o o
18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme o o o
19 nepouzité (spatnd kompatibilita s MIREL RS812)
20 nepouzité (spatna kompatibilita s MIREL RS812)
21 porucha napéjania IRC o o o O
22 porucha napéjania snimacov tlaku o o o O (o)
23 nizky tlak v hlavnom vzduchojeme o o o O (o)
24 zdruzena porucha informaénych panelov IP o o
25 zvy3ena teplota oleja v trakénej prevodovke O O
26 zdruZena porucha Zeravenia o O
27 neukon&ené Zeravenie pri nastartovani o O
28 porucha komunikacie s IP na 1. stanovisti o o ¥
29 porucha komunikacie s IP na 2. stanovisti o o ¥
30 porucha komunikacie na SPI linke o O
31 naruSena integrita konfiguraénych parametrov O 0 6 o o o
32 zvysena teplota spalovacieho motora — 95 °C o o
33 kriticka teplota spalovacieho motora — 100 °C O O o o
34 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 1 bar o O
35 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 0,7 bar O O O O o o
36 nizka hladina oleja hydrostatu O O
37 otvorené vzduchové kohuty o o
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< Kod Stru€ny popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
& 38 rozpojené medzivozové konektory o o

39 porucha dobijania o o
_ 40 zdruzena porucha indikatora pomerného tahu IPT o o

41 porucha komunikacie s IPT na 1. stanovisti o o

42 porucha komunikacie s IPT na 2. stanovisti o O

43 zo_pnyty_splna(v: ry(_:hlobrzdy (pri poZiadavke na o5 o o5 o

pripojenie trakénej prevodovky)

44 porucha komunikacie na CAN zbernici o o

45 porucha (fahk&) spalovacieho motora MAN o O
- ' Vysvetlivky:

O pri kazdej detekcii

¥ len ak je stanoviste aktivne

Vyznam jednotlivych ukonov:

1. vizudlna signalizacia

2. akusticka signalizacia

3. vypnutie kli¢ika spalovacieho motora

4. nulovanie ziadaného pomerného tahu / Ziadanej rychlosti

5. odpojenie trakénej prevodovky

6. stopovanie motora na spriahnutych motorovych jednotkach

7. zablokovanie napravovej prevodovky v danej polohe

8. zvySenie volnobeznych otacok
l R o




14.1.2 Poruchové stavy - Modifikacia 2 a 4

Popis jednotlivych poloZiek:

Skratka Kod Podrobny popis poruchy

automatickd regulacia rychlosti mimo rozsah pouzitia (dlhodobo

AUTOMATIKA 14 | prekro¢ena pozadovana rychlost, alebo dlhodobo prekrocené
pozadované spomalenie pri zmene rychlosti)
neaktivne dobijanie batériovych zdrojov motorovej jednotky. Chyba je

DOBIJANIE 39 detegovana pri vypadku dobijania motorového vozha motorovej
jednotky, riadiaceho vozha motorovej jednotky

DPF ZANASANIE 49  hrozi zanesenie filtra pevnych ¢astic vo vyfukovom potrubi

HL.VZDUCHOJEM 23 pokles tIa}gu v hlavnom vzduchojeme pod 5,5 bar pri nenulovej rychlosti
motorovej jednotky

HYDRO FILTER 47 | zanesenie filtra hydrostatu

HYDRO TEPLOTA 46  prehriatie oleja hydrostatu

HYDRO VODA 36  kriticky nizka hladina oleja hydrostatu alebo chladiacej kvapaliny

KOMP KRITICKA 20  kritické prehriatie kompresora. Porucha zastavi motor.

KOMP LAHKA 27 | zvySena teplota kompresora. Porucha odpéja saciu klapku kompresora.
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IP1 28 RS813 s informacnym panelom na 1. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IP2 29 RS813 s informacnym panelom na 2. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT1 41 | RS813 sindikatorom pomerného tahu na 1. stanoviSti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT2 42 RS813 sindikatorom pomerného tahu na 2. stanovisti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA SPI 30 RS813 sregistratnym rychlomerom MIREL RM1 a vlakovym
zabezpecovacom MIREL VZ1
naruSena integrita konfiguracnych parametrov riadiaceho systému

KONFIG.PARAMETRE 31 MIREL RS813

MEDZIV.KONEKTORY 3g rozpojene medznvozove konektory medzi motorovym a riadiacim vozriom
motorovej jednotky

MERANIE-RYCHLOST 15 porucha merania rychlosti, dlhodoby rozdiel meranej rychlosti medzi
hnacou a vle¢enou napravou

MERANIE-SMER 16 porucha vyhodnocovania smeru, dlhodoby rozdielny smer pohybu
vyhodnoteny na hnacej a vleCenej naprave

MERANIE TEPL-KOM 19 | porucha merania teploty kompresora (vstupny signal je mimo rozsah)

MERANIE-TLAK-BV 17 porucE;’:t merania tlaku v brzdovych valcoch (vstupny signal je mimo
rozsal

MERANIE-TLAK-HV 18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme (vstupny signal je mimo
rozsah)

MOT CAN 44 | vypadok alebo UpIné preruSenie komunikacie s motorom

MOT KRITICKA 4 krmf:ka porucha moEora, porucha je zaslanA z motora na CAN
a nasledne spracovani RS

MOT LAHKA 45 lahkéa poruE:ha motora, porucha je zaslana z motora na CAN a nasledne
spracovana RS

MOT TEPLOTA 95 32 | teplota motora nad 95°
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MOT TEPLOTA 100

MOT TLAK 0,7

MOT TLAK 1,0

NAPAJANIE-IRC

NAPAJANIE-TLAK

NP NESULAD

NP ZARADOVANIE

NUDZOVA BRZDA

OTVORENE DVERE

POZIAR

PROCESOR-PAMAT

PROCESOR-WD

RT CAN

RT NESULAD

RUCNA BRZDA

SPIN. RYCHLOBRZDY

SPRIAHNUTE MJ

TLAK VO VALCOCH
TP BLOK.STARTER
TP CAN

TP NESULAD

TP+RT KRITICKA

TP+RT LAHKA
VYSUNUTA PLOSINA

VZDUCHOVE KOHUTY

ZDRUZENA IP
ZDRUZENA IPT
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33

35

34

21

22

54

13

11

43

12
52
51

56

50
48

37

24
40

kriticka teplota motora
kriticky nizky tlak oleja v motore (spdsobi zastavenie motora)

nizky tlak oleja v motore

porucha napajania snimacov otacok, napajacie napatie je dlhodobo
mimo povoleny rozsah

porucha napajania snimaca tlaku, napajacie napéatia je dlhodobo mimo
povoleny rozsah

nesulad smeru zaradenia napravovej prevodovky so skutoénym smerom
pohybu pri rychlosti vacSej, ako 5 km.h™ (mé& vyznam pri spriahnutych
a vle¢enych motorovych jednotkéch, ako aj pri samovolnom pohybe)

neuspesné zaradenie napravovej prevodovky (5x vykonany algoritmus
zub-zub)

pri pokuse o naStartovanie spalovacieho motora zatlatena nudzova
brzda na jednom zo stanovist motorovej jednotky

pokus rozbehnut motorovua jednotku s otvorenymi dverami rychlejSie ako
3 km.h™, alebo otvorenie dveri pri rychlosti vaéej ako 3 km.h™

poZiar motorovej jednotky

porucha paméte procesorového modulu zékladnej jednotky riadiaceho
systému MIREL RS813

porucha procesora zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 detegovana dohliadacim obvodom (watch dog)

vypadok alebo UpIné prerusenie komunikéacie s retardérom

porucha retardéra, je vystaveny povel pre retardér a nie je spatna vazba
od trakénej prevodovky Ze retardér je v innosti

pokus rozbehnat motorova jednotku so zatiahnutou ruénou brzdou
rychlejSie ako 3 km.h™, alebo zatiahnutie ru¢nej brzdy pri rychlosti vacsej
ako 3 km.h™

zopnuty spina¢ rychlobrzdy (pri poziadavke na pripojenie trakénej
prevodovky)

zdruzend porucha vSetkych
jednotiek resp. voziiov

pokus rozbehnut motorovua jednotku pri tlaku vo valcoch vaéSom ako 2,2
baru

blokovanie Startu motora trakénou prevodovkou

vypadok alebo UplIné preruSenie komunikéacie s trakénou prevodovkou
vykonanie poziadavky na zaradenie alebo vyradenie trakénej
prevodovky nebolo do ¢asového limitu potvrdené. Nasledne sa poziada
o odpojenie trakénej prevodovky hw signalom.

kritickd chyba trakénej prevodovky alebo retardéra. Nasledne sa po CAN
zbernici poZiada o odpojenie trakénej prevodovky.

lahké& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra

pokus o rozbeh s vysunutou ploSinou

kontrola  otvorenia  vzduchovych
a vzduchovych kohutov brzdy BSE

zdruzené porucha informaéného panelu na aktivnom stanovisti
zdruzend porucha indikatora pomerného tahu na aktivnom stanovisti

spriahnutych riadenych motorovych

kohutov  brzdovych  valcov
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Reakciou riadiaceho systému na detekciu poruchy je vykonanie niektorych z nasledujacich

opatreni:
Kod Struény popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
1 porucha riadiaceho systému — WD o 6 6 o o o
2 porucha riadiaceho systému — MEM O O 6 o o o
3 kritick& porucha trak&nej prevodovky alebo retardéra o o o
4 kritickd porucha spalovacieho motora o 6 o6 o o
5 Poziar O O 0 o o o
6 ?ktivovan.é nudzova brzda (pri vydani povelu na 5 o o S
Startovanie)

7 zdruzenda porucha spriahnutych motorovych jednotiek o O
8 nesulad napravovej prevodovky a smeru pohybu o O
9 porucha zaradovania napravovej prevodovky o o o o o
10 otvorené dvere pri pohybe o o o o
11 ruénd brzda pri pohybe o O o o
12 tlak vo valcoch pri tahu motora o o o o
13 porucha retardéra o o o O
14 porucha automatickej regulécie rychlosti O O o O
15 porucha merania rychlosti o O o o
16 porucha vyhodnocovania smeru pohybu o o o o
17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch o o o o
18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme o o o
19 porucha merania teploty kompresora o O
20 kriticka teplota kompresora o o o
21 porucha napéjania IRC o o o O
22 porucha napéjania snimacov tlaku o o o O (o)
23 nizky tlak v hlavnom vzduchojeme o o o O (o)
24 zdruzena porucha informaénych panelov IP o o
27 zvySena teplota kompresora o o
28 porucha komunikacie s IP na 1. stanovisti o O ¥
29 porucha komunikacie s IP na 2. stanovisti o O ¥
30 porucha komunikacie na SPI linke o o
31 naruSena integrita konfiguracnych parametrov O O O O o o
32 zvySena teplota spalovacieho motora — 95 °C o O
33 kriticka teplota spalovacieho motora — 100 °C o O O O
34 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 1 bar O O
35 kriticky nizky tlak oleja spafovacieho motora — 0,7 bar o 6 6 6o o o
36 nizka hladina oleja hydrostatu alebo chlad. kvapaliny o o
37 otvorené vzduchové kohuty O O
38 rozpojené medzivozové konektory O O
39 porucha dobijania o O
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Kéd Struény popis poruchy 1 2 /3 4 5 6 7 8
40 zdruzena porucha indikatora pomerného tahu IPT o O

41 porucha komunikacie s IPT na 1. stanovisti o O

42 porucha komunikacie s IPT na 2. stanovisti o o

B gene vakine provadod) °o o o0
44 porucha komunikacie s motorom na CAN zbernici O O O o
45 lahk& porucha spalovacieho motora o o

46 prehriatie oleja hydrostatu o O

47 zanesenie filtra hydrostatu o o

48 vysunuta nastupna ploSina (ak nie je blokovana) o o o o
49 hrozi zanesenie filtra pevnych astic o o

50 lahk& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra o o

51 porucha CAN komunikacie pre trakéna prevodovku o O o o
52 blokovany Start motora trakénou prevodovkou o o

54 porucha CAN komunikacie pre retardér [eliNe] o
56 nesulad trakénej prevodovky o o o

Vysvetlivky:

O pri kazdej detekcii
¥ len ak je stanoviste aktivne

Vyznam jednotlivych ukonov:

1. vizuélna signalizacia
akustick4 signalizacia
stopnutie spalovacieho motora
nulovanie ziadaného pomerného tahu / Ziadanej rychlosti
odpojenie trakénej prevodovky
stopovanie motora na spriahnutych motorovych jednotkach
zablokovanie napravovej prevodovky v danej polohe
zvySenie volnobeznych otacok

© N kv
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14.1.3 Poruchové stavy - Modifikacia 3

Popis jednotlivych poloZiek:

Skratka Kod Podrobny popis poruchy

automatickd regulacia rychlosti mimo rozsah pouzitia (dlhodobo

AUTOMATIKA 14 | prekro¢ena pozadovana rychlost, alebo dlhodobo prekrocené
pozadované spomalenie pri zmene rychlosti)
neaktivne dobijanie batériovych zdrojov motorovej jednotky. Chyba je

DOBIJANIE 39 detegovana pri vypadku dobijania motorového vozha motorovej
jednotky, riadiaceho vozha motorovej jednotky

DPF ZANASANIE 49  hrozi zanesenie filtra pevnych ¢astic vo vyfukovom potrubi

EXTERNY ZDROJ 58 sukgeh dot‘Juanla e.xternou nabijackou a q[terpatorml alebo pokus
naStartovat motor pri zapnutom externom nabijani

HL VZDUCHOJEM 23 pokles tla_k_u v hlavnhom vzduchojeme pod 5,5 bar pri nenulovej rychlosti
motorovej jednotky

HYDRO FILTER 47 | zanesenie filtra hydrostatu

HYDRO TEPLOTA 46  prehriatie oleja hydrostatu

HYDRO VODA 36  kriticky nizka hladina oleja hydrostatu alebo chladiacej kvapaliny

CHYB.PRIHLASENIE 59 pokgs o Start mptore_l bez pr_lhlavs_enla alebo uplynutie ¢asového limitu 60
sekund na prihlasenie sa pri beZiacom motore

KOMP KRITICKA 20  kritické prehriatie kompresora. Porucha zastavi motor.

KOMP LAHKA 27 | zvySena teplota kompresora. Porucha odpéja saciu klapku kompresora.

KOMUNIKACIA 1P1 o8 porucha _komunllfagle z&kladnej jednotky rlva_dlaceho systému MIREL
RS813 s informa&nym panelom na 1. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IP2 29 RS813 s informacnym panelom na 2. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT1 41 RS813 sindikatorom pomerného tahu na 1. stanovisti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT2 42 | RS813 sindikatorom pomerného tahu na 2. stanoviSti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA SPI 30 | RS813 sregistratnym rychlomerom MIREL RM1 avlakovym
zabezpecovac¢om MIREL VZ1
naruSena integrita konfiguranych parametrov riadiaceho systému

KONFIG.PARAMETRE 31 MIREL RS813

MERANIE NAETA 57 porucha,meranla hladiny nafty, signal zo snimaca hladiny nafty je mimo
povoleny rozsah

MERANIE-RYCHLOST 15 porucha merania ryghlostl, dihodoby rozdiel meranej rychlosti medzi
hnacou a vle€enou napravou

MERANIE-SMER 16 porucha vyhodnocovqma smeru, ’dlhodoby rozdielny smer pohybu
vyhodnoteny na hnacej a vle€enej nprave

MERANIE TEPL-KOM 19 | porucha merania teploty kompresora (vstupny signal je mimo rozsah)

MERANIE-TLAK-BV 17 f(;)znsjgnfl merania tlaku v brzdovych valcoch (vstupny signal je mimo

MERANIE-TLAK-HV 18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme (vstupny signal je mimo
rozsah)

MOT CAN 44 vypadok alebo Gplné prerusenie komunikacie s motorom

MOT KRITICKA 4 kritickd porucha motora, porucha je zaslanA z motora na CAN
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a nasledne spracovana RS
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MOT LAHKA

MOT TEPLOTA 95

MOT TEPLOTA 100

MOT TLAK 0,7

MOT TLAK 1,0

NAPAJANIE-IRC

NAPAJANIE-TLAK

NP NESULAD

NP ZARADOVANIE

NUDZOVA BRZDA

OTVORENE DVERE

POZIAR

PROCESOR-PAMAT

PROCESOR-WD

RT CAN

RT NESULAD

RUCNA BRZDA

SPIN. RYCHLOBRZDY

TLAK VO VALCOCH
TP BLOK.STARTER
TP CAN

TP NESULAD

TP+RT KRITICKA

TP+RT LAHKA
VYSUNUTA PLOSINA
ZDRUZENA IP
ZDRUZENA IPT
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45

32

33

35

34

21

22

54

13

11

43

12

52
51

56

50
48
24
40

lahka porucha motora, porucha je zaslana z motora na CAN a nasledne
spracovana RS

teplota motora nad 95°
kriticka teplota motora
kriticky nizky tlak oleja v motore (spdsobi zastavenie motora)

nizky tlak oleja v motore

porucha napdjania snimacov ota¢ok, napajacie napatie je dlhodobo
mimo povoleny rozsah

porucha napajania snimaca tlaku, napajacie napéatia je dlhodobo mimo
povoleny rozsah

nesllad smeru zaradenia napravovej prevodovky so skutoénym smerom
pohybu pri rychlosti vagsej, ako 5 km.h™ (ma vyznam pri spriahnutych
a vle€enych motorovych jednotkach, ako aj pri samovolnom pohybe)

neuspesné zaradenie napravovej prevodovky (5x vykonany algoritmus
zub-zub)

pri pokuse o naStartovanie spalovacieho motora zatlacena nudzova
brzda na jednom zo stanovist motorovej jednotky

pokus rozbehnut motorovu jednotku s otvorenymi dverami rychlejSie ako
3 km.h™, alebo otvorenie dveri pri rychlosti vaésej ako 3 km.h™

poZiar motorovej jednotky

porucha pamate procesorového modulu zakladnej jednotky riadiaceho
systému MIREL RS813

porucha procesora zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 detegovana dohliadacim obvodom (watch dog)

vypadok alebo UpIné prerusenie komunikéacie s retardérom

porucha retardéra, je vystaveny povel pre retardér a nie je spatna vazba
od trakénej prevodovky Ze retardér je v innosti

pokus rozbehnat motorova jednotku so zatiahnutou ruénou brzdou
rychlejSie ako 3 km.h™, alebo zatiahnutie ruénej brzdy pri rychlosti vacsej
ako 3 km.h™

zopnuty spina¢ rychlobrzdy (pri poziadavke na pripojenie trakénej
prevodovky)

pokus rozbehnut motorovua jednotku pri tlaku vo valcoch vaéSom ako 2,2
baru

blokovanie Startu motora trakénou prevodovkou

vypadok alebo UpIné preruSenie komunikéacie s trakénou prevodovkou
vykonanie poZiadavky na zaradenie alebo vyradenie trakénej
prevodovky nebolo do ¢asového limitu potvrdené. Nasledne sa poziada
o odpojenie trakénej prevodovky hw signalom.

kriticka chyba trakénej prevodovky alebo retardéra. Nasledne sa po CAN
zbernici poZiada o odpojenie trakénej prevodovky.

lahké& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra

pokus o rozbeh s vysunutou ploSinou

zdruzend porucha informaéného panelu na aktivnom stanovisti

zdruzend porucha indikatora pomerného tahu na aktivnom stanovisti
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Reakciou riadiaceho systému na detekciu poruchy je vykonanie niektorych z nasledujacich

opatreni:
Kod Struény popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
1 porucha riadiaceho systému — WD o 6 6 o o o
2 porucha riadiaceho systému — MEM O O 6 o o o
3 kritick& porucha trak&nej prevodovky alebo retardéra o o o
4 kritickd porucha spalovacieho motora o 6 o6 o o
5 poZiar O 0O 0 0 o o
6 ?ktivovan.é nudzova brzda (pri vydani povelu na 5 o o S
Startovanie)

7 zdruzenda porucha spriahnutych motorovych jednotiek o O
8 nesulad napravovej prevodovky a smeru pohybu o O
9 porucha zaradovania napravovej prevodovky o o o o o

10 otvorené dvere pri pohybe o o o o

11 ruénd brzda pri pohybe o O o o

12 tlak vo valcoch pri tahu motora o o o o

13 porucha retardéra o o o O

14 porucha automatickej regulécia rychlosti O O o O

15 porucha merania rychlosti o O o o

16 porucha vyhodnocovania smeru pohybu o o o o

17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch o o o o

18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme o o o
19 porucha merania teploty kompresora o O

20 kriticka teplota kompresora o o o

21 porucha napéjania IRC o o o O

22 porucha napéjania snimacov tlaku o o o O (o)
23 nizky tlak v hlavnom vzduchojeme o o o O (o)
24 zdruzena porucha informaénych panelov IP o o

27 zvySena teplota kompresora o o

28 porucha komunikacie s IP na 1. stanovisti o O ¥

29 porucha komunikacie s IP na 2. stanovisti o O ¥

30 porucha komunikacie na SPI linke o o

31 naruSena integrita konfiguracnych parametrov O O O O o o

32 zvySena teplota spalovacieho motora — 95 °C o O

33 kriticka teplota spalovacieho motora — 100 °C o O O O

34 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 1 bar O O

35 kriticky nizky tlak oleja spafovacieho motora — 0,7 bar o 6 6 6o o o

36 nizka hladina oleja hydrostatu o o

39 porucha dobijania o o

40 zdruzena porucha indikatora pomerného tahu IPT o o

41 porucha komunikacie s IPT na 1. stanovisti O O
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Kéd Struény popis poruchy 1 2 /3 4 5 6 7 8

42 porucha komunikacie s IPT na 2. stanovisti o O

B eieni ke prevodou) olel |o)o
44 porucha komunikacie s motorom na CAN zbernici o o o o
45 lahk& porucha spalovacieho motora o O

46 prehriatie oleja hydrostatu o o

a7 zanesenie filtra hydrostatu o o

48 vysunuta pracovna ploSina o o o O
49 hrozi zanesenie filtra pevnych Castic o o

50 lahk& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra o O

51 porucha CAN komunikacie pre trakénl prevodovku o o o o
52 blokovany Start motora trakénou prevodovkou o O

54 porucha CAN komunikacie pre retardér o o o
56 nesulad trakénej prevodovky o o o
57 porucha merania hladiny nafty o o

58 porucha pri externom nabijani o o o

59 chyba prihlasenia O O O

Vysvetlivky:
O pri kazdej detekcii
¥ len ak je stanoviste aktivne

Vyznam jednotlivych ukonov:

1. vizuélna signalizacia
akusticka signalizacia
stopnutie spalovacieho motora
nulovanie Ziadaného pomerného tahu / Ziadanej rychlosti
odpojenie trakénej prevodovky
stopovanie motora na spriahnutych motorovych jednotkach
zablokovanie napravovej prevodovky v danej polohe
zvySenie volnobeznych otacok

© Nk~ wN

892RS813 : 171018 33/44




14.1.4 Poruchové stavy - Modifikacia 5

Popis jednotlivych poloZiek:

Skratka Kod Podrobny popis poruchy

automatickd regulacia rychlosti mimo rozsah pouzitia (dlhodobo

AUTOMATIKA 14 | prekro¢ena pozadovana rychlost, alebo dlhodobo prekrocené
pozadované spomalenie pri zmene rychlosti)
neaktivne dobijanie batériovych zdrojov motorovej jednotky. Chyba je

DOBIJANIE 39 detegovana pri vypadku dobijania motorového vozha motorovej
jednotky, riadiaceho vozha motorovej jednotky

DPF ZANASANIE 49  hrozi zanesenie filtra pevnych ¢astic vo vyfukovom potrubi

EXTERNY ZDROJ 58 sukgeh dot‘Juanla e.xternou nabijackou a q[terpatorml alebo pokus
naStartovat motor pri zapnutom externom nabijani

HL VZDUCHOJEM 23 pokles tla_k_u v hlavnhom vzduchojeme pod 5,5 bar pri nenulovej rychlosti
motorovej jednotky

HYDRO FILTER 47 | zanesenie filtra hydrostatu

HYDRO TEPLOTA 46  prehriatie oleja hydrostatu

HYDRO VODA 36  kriticky nizka hladina oleja hydrostatu alebo chladiacej kvapaliny

CHYB.PRIHLASENIE 59 pokgs o Start mptore_l bez pr_lhlavs_enla alebo uplynutie ¢asového limitu 60
sekund na prihlasenie sa pri beZiacom motore

KOMP KRITICKA 20  kritické prehriatie kompresora. Porucha zastavi motor.

KOMP LAHKA 27 | zvySena teplota kompresora. Porucha odpéja saciu klapku kompresora.

KOMUNIKACIA 1P1 o8 porucha _komunllfagle z&kladnej jednotky rlva_dlaceho systému MIREL
RS813 s informa&nym panelom na 1. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IP2 29 RS813 s informacnym panelom na 2. stanovisti motorovej jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT1 41 RS813 sindikatorom pomerného tahu na 1. stanovisti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA IPT2 42 | RS813 sindikatorom pomerného tahu na 2. stanoviSti motorovej
jednotky
porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL

KOMUNIKACIA SPI 30 | RS813 sregistratnym rychlomerom MIREL RM1 avlakovym
zabezpecovac¢om MIREL VZ1
naruSena integrita konfiguranych parametrov riadiaceho systému

KONFIG.PARAMETRE 31 MIREL RS813

MERANIE NAETA 57 porucha,meranla hladiny nafty, signal zo snimaca hladiny nafty je mimo
povoleny rozsah

MERANIE-RYCHLOST 15 porucha merania ryghlostl, dihodoby rozdiel meranej rychlosti medzi
hnacou a vle€enou napravou

MERANIE-SMER 16 porucha vyhodnocovqma smeru, ’dlhodoby rozdielny smer pohybu
vyhodnoteny na hnacej a vle€enej nprave

MERANIE TEPL-KOM 19 | porucha merania teploty kompresora (vstupny signal je mimo rozsah)

MERANIE-TLAK-BV 17 f(;)znsjgnfl merania tlaku v brzdovych valcoch (vstupny signal je mimo

MERANIE-TLAK-HV 18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme (vstupny signal je mimo
rozsah)

MOT CAN 44 vypadok alebo Gplné prerusenie komunikacie s motorom

MOT KRITICKA 4 kritickd porucha motora, porucha je zaslanA z motora na CAN
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a nasledne spracovana RS

34144



MOT LAHKA

MOT TEPLOTA 95

MOT TEPLOTA 100

MOT TLAK 0,7

MOT TLAK 1,0

NAPAJANIE-IRC

NAPAJANIE-TLAK

NEP.VYS. V LAVO

NEP.VYS. V PRAVO

NP NESULAD

NP ZARADOVANIE

NUDZOVA BRZDA

ODISTENA PLOSINA

OTVORENE DVERE

POZIAR

PROCESOR-PAMAT

PROCESOR-WD

RT CAN

RT NESULAD

RUCNA BRZDA

SPIN. RYCHLOBRZDY

TLAK VO VALCOCH
TP BLOK.STARTER
TP CAN

TP NESULAD

TP+RT KRITICKA

TP+RT LAHKA
VYSUNUTA PLOSINA
ZDRUZENA IP
ZDRUZENA IPT
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45

32

33

35

34

21

22

60

61

62

10

54

13

11

43

12

52
51

56

50
48
24
40

lahka porucha motora, porucha je zaslana z motora na CAN a nasledne
spracovana RS

teplota motora nad 95°
kriticka teplota motora
kriticky nizky tlak oleja v motore (spdsobi zastavenie motora)

nizky tlak oleja v motore

porucha napdjania snimacov ota¢ok, napajacie napatie je dlhodobo
mimo povoleny rozsah

porucha napajania snimaca tlaku, napajacie napéatia je dlhodobo mimo
povoleny rozsah

nedovolené vysunutie pracovnej ploSiny dolava pri neodisteni vysunutia
na spinaci odistenia pracovnej ploSiny

nedovolené vysunutie pracovnej ploSiny doprava pri neodisteni

vysunutia na spinaci odistenia pracovnej ploSiny

nesulad smeru zaradenia napravovej prevodovky so skutoénym smerom
pohybu pri rychlosti vacsej, ako 5 km.h™* (m& vyznam pri spriahnutych
a vle¢enych motorovych jednotkéch, ako aj pri samovolnom pohybe)

neuspesSné zaradenie napravovej prevodovky (5x vykonany algoritmus
zub-zub)

pri pokuse o naStartovanie spalovacieho motora zatlatena nudzova
brzda na jednom zo stanovist motorovej jednotky

jazda rychlostou nad 15 km/h s odistenou pracovnou ploSinou na
spinaci odistenia pracovnej ploSiny

pokus rozbehnut motorovua jednotku s otvorenymi dverami rychlejSie ako
3 km.h™, alebo otvorenie dveri pri rychlosti vaésej ako 3 km.h™

poZiar motorovej jednotky

porucha pamate procesorového modulu zakladnej jednotky riadiaceho
systému MIREL RS813

porucha procesora zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 detegovana dohliadacim obvodom (watch dog)

vypadok alebo UpIné prerusenie komunikacie s retardérom

porucha retardéra, je vystaveny povel pre retardér a nie je spatna vazba
od trakénej prevodovky Ze retardér je v innosti

pokus rozbehnat motorova jednotku so zatiahnutou ruénou brzdou
rychlejSie ako 3 km.h™, alebo zatiahnutie ruénej brzdy pri rychlosti vacsej
ako 3 km.h™

zopnuty spina¢ rychlobrzdy (pri poziadavke na pripojenie trakénej
prevodovky)

pokus rozbehnut motorovua jednotku pri tlaku vo valcoch vaéSom ako 2,2
baru

blokovanie Startu motora trakénou prevodovkou

vypadok alebo UpIné preruSenie komunikéacie s trakénou prevodovkou
vykonanie poZiadavky na zaradenie alebo vyradenie trakénej
prevodovky nebolo do ¢asového limitu potvrdené. Nasledne sa poZiada
o odpojenie trakénej prevodovky hw signalom.

kriticka chyba trakénej prevodovky alebo retardéra. Nasledne sa po CAN
zbernici poZiada o odpojenie trakénej prevodovky.

lahké& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra

pokus o rozbeh s vysunutou ploSinou

zdruzené porucha informaéného panelu na aktivnom stanovisti
zdruzend porucha indikatora pomerného tahu na aktivnom stanovisti
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Reakciou riadiaceho systému na detekciu poruchy je vykonanie niektorych z nasledujacich

opatreni:
Kod Struény popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
1 porucha riadiaceho systému — WD o 6 6 o o o
2 porucha riadiaceho systému — MEM O O 6 o o o
3 kritick& porucha trak&nej prevodovky alebo retardéra o o o
4 kritickd porucha spalovacieho motora o 6 o6 o o
5 poZiar O 0O 0 0 o o
6 ?ktivovan.é nudzova brzda (pri vydani povelu na 5 o o S
Startovanie)

7 zdruzenda porucha spriahnutych motorovych jednotiek o O
8 nesulad napravovej prevodovky a smeru pohybu o O
9 porucha zaradovania napravovej prevodovky o o o o o

10 otvorené dvere pri pohybe o o o o

11 ruénd brzda pri pohybe o O o o

12 tlak vo valcoch pri tahu motora o o o o

13 porucha retardéra o o o O

14 porucha automatickej regulécia rychlosti O O o O

15 porucha merania rychlosti o O o o

16 porucha vyhodnocovania smeru pohybu o o o o

17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch o o o o

18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme o o o
19 porucha merania teploty kompresora o O

20 kriticka teplota kompresora o o o

21 porucha napéjania IRC o o o O

22 porucha napéjania snimacov tlaku o o o O (o)
23 nizky tlak v hlavnom vzduchojeme o o o O (o)
24 zdruzena porucha informaénych panelov IP o o

27 zvySena teplota kompresora o o

28 porucha komunikacie s IP na 1. stanovisti o O ¥

29 porucha komunikacie s IP na 2. stanovisti o O ¥

30 porucha komunikacie na SPI linke o o

31 naruSena integrita konfiguracnych parametrov O O O O o o

32 zvySena teplota spalovacieho motora — 95 °C o O

33 kriticka teplota spalovacieho motora — 100 °C o O O O

34 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 1 bar O O

35 kriticky nizky tlak oleja spafovacieho motora — 0,7 bar o 6 6 6o o o

36 nizka hladina oleja hydrostatu o o

39 porucha dobijania o o

40 zdruzena porucha indikatora pomerného tahu IPT o o

41 porucha komunikacie s IPT na 1. stanovisti O O
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Kod Struény popis poruchy 1 2 /3 4 5 6 7 8

42 porucha komunikacie s IPT na 2. stanovisti o O

B eieni ke prevodou) ole| |o)o
44 porucha komunikacie s motorom na CAN zbernici o o o o
45 porucha (fahk&) spalovacieho motora o O

46 prehriatie oleja hydrostatu o O

a7 zanesenie filtra hydrostatu o O

48 vysunuta pracovna ploSina o O o O
49 hrozi zanesenie filtra pevnych ¢astic o O

50 lahk& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra o O

51 porucha CAN komunikacie pre trakénl prevodovku o o o o
52 blokovany Start motora trakénou prevodovkou o O

54 porucha CAN komunikacie pre retardér o O o
56 nesulad trakénej prevodovky o O (o)
57 porucha merania hladiny nafty o O

58 porucha pri externom nabijani o o o

59 chyba prihlasenia O O O

60 nepovolené vysunutie viavo o O o o
61 nepovolené vysunutie vpravo o O o O
62 ZEE;\;ﬁlené odistenie pracovnej ploSiny pri jazde nad > o o5 o

Vysvetlivky:

O pri kazdej detekcii
¥ len ak je stanoviSte aktivne

Vyznam jednotlivych ukonov:

1. vizualna signalizacia
akusticka signalizacia
stopnutie spalovacieho motora
nulovanie ziadaného pomerného tahu / Ziadanej rychlosti
odpojenie trakénej prevodovky
stopovanie motora na spriahnutych motorovych jednotkach
zablokovanie napravove] prevodovky v danej polohe
zvySenie volnobeznych otacok

® N OA®WN

14.1.5 Poruchové stavy - Modifikacia 6
Popis jednotlivych poloZiek:

Skratka Kod Podrobny popis poruchy

automatickd regulacia rychlosti mimo rozsah pouzitia (dlhodobo
AUTOMATIKA 14 | prekro¢ena pozadovana rychlost, alebo dlhodobo prekrocené
pozadované spomalenie pri zmene rychlosti)
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DOBIJANIE

DPF ZANASANIE

HL.VZDUCHOJEM

HYDRO FILTER
HYDRO TEPLOTA
HYDRO VODA

KOMP KRITICKA

KOMP LAHKA

KOMUNIKACIA IP1

KOMUNIKACIA 1P2

KOMUNIKACIA IPT1

KOMUNIKACIA IPT2

KOMUNIKACIA SPI

KONFIG.PARAMETRE

MEDZIV.KONEKTORY

MERANIE-RYCHLOST

MERANIE-SMER

MERANIE TEPL-KOM
MERANIE-TLAK-BV

MERANIE-TLAK-HV

MOT CAN

MOT KRITICKA

MOT LAHKA

ZVYSENA TEPL SM

KRITICKA TEPL SM

MOT TLAK 0,7

MOT TLAK 1,0

NAPAJANIE-IRC

NAPAJANIE-TLAK
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39

49

23

47
46
36

20

27

28

29

41

42

30

31

38

15

16

19
17

18

44

45

32

33

35

34

21

22

neaktivne dobijanie batériovych zdrojov motorovej jednotky. Chyba je
detegovana pri vypadku dobijania motorového vozna motorovej
jednotky, riadiaceho vozria motorovej jednotky

hrozi zanesenie filtra pevnych €astic vo vyfukovom potrubi

pokles tlaku v hlavhom vzduchojeme pod 5,5 bar pri nenulovej rychlosti
motorovej jednotky

zanesenie filtra hydrostatu

prehriatie oleja hydrostatu

kriticky nizka hladina oleja hydrostatu alebo chladiacej kvapaliny

kritické prehriatie kompresora. Porucha zastavi motor.

zvySena teplota kompresora. Porucha odpéja saciu klapku kompresora.

porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 s informacnym panelom na 1. stanovisti motorovej jednotky

porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 s informacnym panelom na 2. stanovisti motorovej jednotky

porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 sindikatorom pomerného tahu na 1. stanoviSti motorovej
jednotky

porucha komunikacie zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 sindikatorom pomerného tahu na 2. stanovisti motorovej
jednotky

porucha komunikacie zékladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 sregistracnym rychlomerom MIREL RM1 avlakovym
zabezpecovacom MIREL VZ1

naruSena integrita konfiguranych parametrov riadiaceho systému
MIREL RS813

rozpojené medzivozové konektory medzi motorovym a riadiacim vozriom
motorovej jednotky

porucha merania rychlosti, dlhodoby rozdiel meranej rychlosti medzi
hnacou a vle€enou napravou

porucha vyhodnocovania smeru, dlhodoby rozdielny smer pohybu
vyhodnoteny na hnacej a vlie¢enej naprave

porucha merania teploty kompresora (vstupny signél je mimo rozsah)

porucha merania tlaku v brzdovych valcoch (vstupny signal je mimo
rozsah)
porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme (vstupny signal je mimo
rozsah)

vypadok alebo UpIné preruSenie komunikécie s motorom

kritickd porucha motora, porucha je zasland z motora na CAN
a nasledne spracovana RS

lahka porucha motora, porucha je zasland z motora na CAN a nasledne
spracovana RS

teplota motora od 100° do 101° viac ako 5 minut
teplota motora 102° a viac, alebo aktivny havarijny termostat
kriticky nizky tlak oleja v motore (spdsobi zastavenie motora)

nizky tlak oleja v motore

porucha napajania snimacov otacok, napajacie napatie je dlhodobo
mimo povoleny rozsah

porucha napajania snimaca tlaku, napajacie napéatia je dlhodobo mimo
povoleny rozsah
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NP NESULAD

NP ZARADOVANIE

NUDZOVA BRZDA

OTVORENE DVERE

PMAX V KARTERI
PORUCHA ASS06
PORUCHA EXIO
PORUCHA MRSPS
POZIAR MV NPC
POZIAR MV OPC
POZIAR MV RR
POZIAR MV SM
POZIAR RV NPC
POZIAR RV OPC1
POZIAR RV OPC2
POZIAR RV PR

PROCESOR-PAMAT

PROCESOR-WD

RT CAN

RT NESULAD

RUCNA BRZDA

SMYK RETARDERA

SPIN. RYCHLOBRZDY

SPRIAHNUTE MJ

TLAK VO VALCOCH

TP BLOK.STARTER
TP CAN

TP NESULAD

TP+RT KRITICKA

TP+RT LAHKA
VYSUNUTA PLOSINA

VZDUCHOVE KOHUTY

ZDRUZENA IP
ZDRUZENA IPT
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63
26
25
53
66
65
67
68
71
70
72
69

54

13

11

55
43

12
52
51

56

50
48
37

24
40

nesulad smeru zaradenia napravovej prevodovky so skutoénym smerom
pohybu pri rychlosti vacSej, ako 5 km.h™ (mé& vyznam pri spriahnutych
a vlec¢enych motorovych jednotkéch, ako aj pri samovolnom pohybe)

neuspesSné zaradenie napravovej prevodovky (5x vykonany algoritmus
zub-zub)

pri pokuse o naStartovanie spalovacieho motora zatlacena nudzova
brzda na jednom zo stanovist motorovej jednotky

pokus rozbehnut motorova jednotku s otvorenymi dverami rychlejSie ako
3 km.h™, alebo otvorenie dveri pri rychlosti vaéej ako 3 km.h™
prekroc¢enie kritického tlaku v klukovej skrini spalovacieho motora
porucha protiSmykového regulatora

porucha zariadenia EXIO

porucha manazéra riadenia spotreby palubnej siete

poziar v nastupnom priestore pre cestujucich MV

poziar v oddiely pre cestujicich v MV

poziar v elektrickom rozvadzaci riadiacich obvodov MV

poziar v priestore spalovacieho motora MV

poziar v nastupnom priestore pre cestujucich RV

poZiar v oddiele ¢.1 pre cestujicich RV

poZziar v oddiele ¢.2 pre cestujlcich RV

poziar v elektrickom pomocnom rozvadzaci RV

porucha paméte procesorového modulu zékladnej jednotky riadiaceho
systému MIREL RS813

porucha procesora zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL
RS813 detegovana dohliadacim obvodom (watch dog)

vypadok alebo UpIné prerusenie komunikéacie s retardérom

porucha retardéra, je vystaveny povel pre retardér a nie je spatna vazba
od trakénej prevodovky Ze retardér je v innosti

pokus rozbehnit motorovi jednotku so zatiahnutou ruénou brzdou
rychlejSie ako 3 km.h™, alebo zatiahnutie ru¢nej brzdy pri rychlosti vacsej
ako 3 km.h™

signalizacia Smyku detegovana protiSmykovym regulatorom

zopnuty spina¢ rychlobrzdy (pri poziadavke na pripojenie trakénej
prevodovky)

zdruzend porucha vSetkych spriahnutych
jednotiek resp. voziiov

pokus rozbehnut motorovu jednotku pri tlaku vo valcoch vaéSom ako 2,2
baru

blokovanie Startu motora trakénou prevodovkou

vypadok alebo UpIné preruSenie komunikacie s trakénou prevodovkou
vykonanie poziadavky na zaradenie alebo vyradenie trakénej
prevodovky nebolo do ¢asového limitu potvrdené. Nasledne sa poziada
0 odpojenie trakénej prevodovky hw signalom.

kritickd chyba trakénej prevodovky alebo retardéra. Nasledne sa po CAN
zbernici poZiada o odpojenie trakénej prevodovky.

lahkd porucha trakénej prevodovky, porucha je zasland z trakénej
prevodovky na CAN a nasledne spracovana RS

pokus o rozbeh s vysunutou ploSinou
kontrola  otvorenia  vzduchovych
a vzduchovych kohutov brzdy BSE
zdruzend porucha informaéného panelu na aktivnom stanovisti

zdruZend porucha indikatora pomerného tahu na aktivnom stanovisti

riadenych motorovych

kohatov  brzdovych  valcov
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Reakciou riadiaceho systému na detekciu poruchy je vykonanie niektorych z nasledujacich

opatreni:
Kod Struény popis poruchy 1 2 3 4 5 6 7 8
1 porucha riadiaceho systému — WD o 6 6 o o o
2 porucha riadiaceho systému — MEM O O 6 o o o
3 kritick& porucha trak&nej prevodovky alebo retardéra o o o
4 kritickd porucha spalovacieho motora o 6 o6 o o
6 ?ktivovan.é nudzova brzda (pri vydani povelu na 5 & o o
Startovanie)

7 zdruzena porucha spriahnutych motorovych jednotiek O O
8 nesulad napravovej prevodovky a smeru pohybu o O
9 porucha zaradovania napravovej prevodovky o o o o (o)
10 otvorené dvere pri pohybe o o o o
11 ruénd brzda pri pohybe o o o O
12 tlak vo valcoch pri tahu motora o O o o
13 porucha retardéra o O o o
14 porucha automatickej regulécie rychlosti O O o O
15 porucha merania rychlosti o o o o
16 porucha vyhodnocovania smeru pohybu o O o o
17 porucha merania tlaku v brzdovych valcoch o o o o
18 porucha merania tlaku v hlavhom vzduchojeme o o o
19 porucha merania teploty kompresora o o
20 kriticka teplota kompresora o o o
21 porucha napéjania IRC o O o o
22 porucha napéjania snimacov tlaku o o o o (o)
23 nizky tlak v hlavnom vzduchojeme o o o O (o)
24 zdruzena porucha informaénych panelov IP o o
25 porucha zariadenia EXIO o o
26 porucha protiSmykového regulatora o o
27 zvySena teplota kompresora o O
28 porucha komunikacie s IP na 1. stanovisti o O ¥
29 porucha komunikacie s IP na 2. stanovisti o o ¥
30 porucha komunikacie na SPI linke o o
31 naruSena integrita konfiguracnych parametrov O O 6 o o o
32 zvySena teplota spalovacieho motora o O
33 kriticka teplota spalovacieho motora o o o o
34 nizky tlak oleja spalovacieho motora — 1 bar o o
35 kriticky nizky tlak oleja spalovacieho motora — 0,7 bar O 0 6 o o o
36 nizka hladina oleja hydrostatu alebo chlad. kvapaliny O O
37 otvorené vzduchové kohuty O O
38 rozpojené medzivozové konektory o O
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Kod Struény popis poruchy 1 2 /3 4 5 6 7 8

39 porucha dobijania o O

40 zdruzena porucha indikatora pomerného tahu IPT o O

41 porucha komunikéacie s IPT na 1. stanovisti o O

42 porucha komunikéacie s IPT na 2. stanovisti o O

B cienie nakcng prevodonk) °lo| |o|o

44 porucha komunikacie s motorom na CAN zbernici o o o o

45 fahk& porucha spalovacieho motora o O

46 prehriatie oleja hydrostatu o O

a7 zanesenie filtra hydrostatu o O

48 vysunuta nastupna ploSina (ak nie je blokovana) o O o O

49 hrozi zanesenie filtra pevnych Castic o O

50 lahk& porucha trakénej prevodovky alebo retardéra o O

51 porucha CAN komunikacie pre trakénl prevodovku o o o o

52 blokovany Start motora trakénou prevodovkou o O

53 porucha manaZzéra riadenia spotreby palubnej siete o O

54 porucha CAN komunikacie pre retardér o O o

55 detegovany Smyk protiSmykovym regulatorom o O

56 nesulad trakénej prevodovky o O (o)

63 prekroc¢enie kritického tlaku v klukovej skrini SM o O O O

65 poZziar v oddiely pre cestujlcich v MV O 06 6 6 o o

66 poZziar v nastupnom priestore pre cestujlcich MV O O O O o o

67 poziar v elektrickom rozvadzadi riadiacich obvodovMy & ©6 ©6 o6 o o

68 poZiar v priestore spalovacieho motora MV O 06 6 6o o o

69 poZziar v elektrickom pomocnom rozvadzaéi RV O O 0 0 O o

70 poZziar v oddiele ¢.1 pre cestujicich RV O 06 6 6 o o

71 poZiar v nastupnom priestore pre cestujlicich RV O O 60 O o o

72 poZziar v oddiele ¢.2 pre cestujicich RV O O 6 6 o o
Vysvetlivky:

O pri kazdej detekcii
¥ len ak je stanoviste aktivne

Vyznam jednotlivych ukonov:

1.

© Nk W

vizualna signalizcia
akusticka signalizacia
stopnutie spalovacieho motora

nulovanie Ziadaného pomerného tahu / Ziadanej rychlosti

odpojenie trakénej prevodovky

stopovanie motora na spriahnutych motorovych jednotkach

zablokovanie napravovej prevodovky v danej polohe

zvySenie volnobeznych otaCok
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Poruchy spalovacieho motora su upresnené ¢&iselnym kédom v zalozke menu ‘OSTATNE’
alebo v zalozke menu ‘ANALOGOVE CAN'. Poruchy ZeraviCa su upresnené &iselnym kédom
v zalozke menu ‘OSTATNE'. Poruchy trakénej prevodovky a retardéra su upresnené ciselnym
kédom v zalozke menu ‘ANALOGOVE CAN'.

Poruchy spalovacieho motora su snimané z jednotiek EDC a FFR. Kédy poruch pre kazdu
jednotku a ich vyznam su Specifikované vyrobcom motora v prislusnej dokumentacii.

V modifikaciach riadiaceho systému MIREL RS813, ktoré sleduju kody poruch trakénej
prevodovky, su tieto kody snimané z riadiacej jednotky trakénej prevodovky. Kédy porach pre
trakénu prevodovku a ich vyznam sa Specifikované vyrobcom trakénej prevodovky v prislusnej
dokumentacii.

Pri viacnasobnej poruche je indikovany prvy kéd v poradi zo zoznamu aktualnych kédov
zasielanych v spravach na CAN zbernici. Poradie kédov urCuje zaradenie generujice kody.

Kédy poruch Zeravi¢a maju nasledovny vyznam.

Poruchy Zeraviéa:

kod popis

bezporuchova ¢innost

rozpojené Zeraviace vlakno

skrat v obvode snimaca

rozpojeny obvod snimaca

GO [W[(N]|PF

rozpojeny obvod rychlostného signalu
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15 Montaz a demontaz zariadenia

Montaz a demontaz zékladnej jednotky

Z&kladna jednotka je konStrukéne uchytend 4 skrutkami M6 po bokoch predného panelu. Na
zadnej stene sa nach&dzaju dva 72-pinové priemyselné konektory DD (S1 a S2) s dvoma
poistnymi Uchytmi a konektor DB uchyteny so zavitom pre uchytenie protikusu. Pri montazi a
demontaZi musi byt vypnuty batériovy zdroj motorovej jednotky, alebo vypnuty isti¢ riadiaceho
systému. Pri montazi sa postupuje nasledovne:

nasadenie 72-pinového konektora DD S2 (spodny)

zavretie poistnych Uchytov konektora

nasadenie 72-pinového konektora DD S1 (vrchny)

zavretie poistnych uchytov konektora

nasadenie konektora DB

dotiahnutie poistnych skrutiek konektora DB

umiestnenie do Ziadanej polohy

nasadenie a dotiahnutie montaznych skrutiek

Demontaz sa vykonava opac¢nym postupom.

Montaz a demontaz informaéného panelu IP

Informacny panel je konstrukéne viozeny do plechového dielu vlavej ¢asti pultu motorovej
jednotky na oboch stanovistiach a uchyteny je parom fixaCnych prvkov. Na zadnej strane IP je
svorkovnica na pripojenie elektrickej kabelaZze. Pri montazi a demontazi musi byt vypnuty
batériovy zdroj motorovej jednotky alebo vypnuty isti¢ riadiaceho systému. Pri montazi sa
postupuje nasledovne:

vloZenie IP do plechového dielu

umiestnenie fixatnych prvkov

zapojenie kabelaze do svorkovnice jednotky

umiestnenie plechového dielu do Ziadanej polohy

zafixovanie plechového dielu na pulte

Demontaz sa vykonava opac¢nym postupom.

Montaz a demontaz indikatora pomerného tahu IPT

Indikator pomerného tahu je konStrukéne vioZzeny do plechového dielu v lavej €asti pultu
motorovej jednotky na oboch stanovistiach a uchyteny je parom fixaénych prvkov. (Na plechu
su dva identické otvory, horny otvor je uréeny pre IPT a spodny pre navestny opakova¢ NO) Na
zadnej strane IPT je svorkovnica na pripojenie elektrickej kabelaze. Pri montazi a demontazi
musi byt vypnuty batériovy zdroj motorovej jednotky alebo vypnuty isti€ riadiaceho systému. Pri
montazi sa postupuje nasledovne:

vlioZenie IPT do uréeného otvoru plechového dielu

umiestnenie fixaCnych prvkov

zapojenie kabelaze do svorkovnice jednotky

umiestnenie plechového dielu do Ziadanej polohy

zafixovanie plechového dielu na pulte

Demontaz sa vykonava opac¢nym postupom.

MontaZ a demontaz externej vstupno-vystupnej jednotky EXIO

Externa vstupno-vystupna jednotka je konStrukéne uchytena 4 skrutkami M6 v strednej Casti
skrini elektroniky v oddiely pre cestujicich motorovej jednotky. Na prednej strane zariadenia sa
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nachadzaju konektory typu HUMMEL sliZiace na privedenie napgjania z batériového zdroja
atiez pripojenie sa na komunikaénl zbernicu od zékladnej jednotky. Konektory typu DB
v prednej Casti zariadenia slGzia na pripojenie rozSirenie vstupov a vystupov systému. Pri
montazi a demontazi musi byt vypnuty batériovy zdroj motorovej jednotky alebo vypnuty isti¢
riadiaceho systému. Pri montazi sa postupuje nasledovne:

umiestnenie zariadenia EXIO k prisluSnym otvorov v skrini elektroniky

nasadenie a dotiahnutie montaznych skrutiek

nasadenie a dotiahnutie konektorov typu HUMMEL

nasadenie konektorov typu DB

dotiahnutie poistnych skrutiek konektorov DB

Demontaz sa vykonava opa¢nym postupom.
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