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1 Uréenie dokumentu

Navod na udrzbu riadiaceho systému MIREL RS361 je dokument uréeny primarne pre pracovnikov Gdrzby
a servisu riadiaceho systému. Navod je dalej uréeny ako pomocka pre realizaciu Skoliacej a kontrolnej
¢innosti, pomdcka pre zabudovanie riadiaceho systému do technoldgie rusfa, jeho ozivenie, pre
testovanie.

Navod na udrzbu Specifikuje Standardné servisné postupy a €innosti pri diagnostike, planovanej udrzbe
a neplanovanej udrzbe riadiaceho systému v nadvéaznosti na postupy udrzby celého rusna.

)

Pracovnici vyroby, montaZe, Gdrzby a diagnostiky riadiaceho systému MIREL RS361 musia spifiat
nasledujice vSeobecné kvalifikacné kritéria: odborné vzdelanie elektrotechnického alebo dopravného
zamerania a preukéazatelné zaSkolenie na uvedend &innost s periodickou obnovou. Specifikacia
kvalifikaénych poziadaviek Specifickych pre jednotlivé stupne diagnostiky a Gdrzby riadiaceho systému
MIREL RS361 je uvedena v prislusnych kapitolach.

Navod na udrzbu a diagnostiku nadvazuje na navod na obsluhu riadiaceho systému MIREL RS361 [3], [4],
ktory popisuje prevadzkové funkcie riadiaceho systému a spdsob jeho obsluhy.

Navod na udrzbu riadiaceho systému MIREL RS361 za ziadnych okolnosti nenahradza [ubovolné
ustanovenia platnych legislativnych a prevadzkovych predpisov a postupov vztahujlcich sa k Gdrzbe a
riadeniu hnacich drahovych vozidiel a k riadeniu prevadzky na drahach. Platné legislativne a prevadzkové
predpisy a postupy maji pred tymto navodom na Gdrzbu absoldtnu prednost.

Navod na udrzbu a diagnostiku riadiaceho systému MIREL RS361 v suc¢asnosti neobsahuje Ziadne
dodatky.
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2 Specifikacia zmien dokumentu

Verzia 110606

Zavedenie dokumentu

Verzia 120710

Priebezné doplnenie dokumentu

Verzia 130321

Doplnenie Specifikacie funkénej skasSky D3 —kapitola 5.4

Verzia 130322

ZruSenie kapitoly 7 Nahradné diely

Verzia 171018

Aktualizcia terminu profylaktickej kontroly D4 v kapitole 6.5 D4 — profylakticka kontrola

Verzia 180115

Doplnena kapitola 8 Montaz a demontaz.

Aktualizacia v kapitoly 6.5 D4 — profylakticka kontrola.

Verzia 180620

Aktualizacia kapitoly 6 Diagnostika riadiaceho systému .
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3 Pouzité referencie a skratky

V tomto navode na GdrZbu su pouZité nasledovné referencie na suvisiacu technick( dokumentaciu.

Cislo verzia popis

[1] 1294RS361 170308 Technické podmienky (E1)

[2] 1294RS361 170309 Technické podmienky (E2)

[3] 1520RS361 170308 Navod na obsluhu (E1)

[4] 1520RS361 170309 Navod na obsluhu (E2)

[5] 1325RS361 171205 HDV361 Zapéjacia schéma

(6] 1327M 120228 HDV361 Umiestnenie

[7] 1326RS361 160906 HDV361 Instalacia a oZivenie

[8] 974MAP 130628 MIREL MAP — Uzivatelska prirugka
[9] 1783MAP 180116 MIREL Test3G — UZivatel'ska priru¢ka
[10] 2521M 180828 Diagnostika systémov MIREL

[11] 1342M 160127 HMIM Podmienky zabudovania

[12] 1975M 161208 BOXU.2 Podmienky zabudovania

[13] 1068M 170516 BOXTUG Podmienky zabudovania
[14] 199M 170928 BOX 144 x 72 Podmienky zabudovania

V tomto navode na udrzbu su pouzité nasledovné skratky v takom vyzname, ako ich uvadza nasledujica

tabulka.

pouzita skratka vyznam skratky

RS riadiaci systém

HDV hnacie drahové vozidlo

EDB elektrodynamické brzda

ARR automaticka regulacia rychlosti
D3 funkéna skaska systému

D4 profylakticka kontrola systému
ST1/ST2 stanoviSte rusfa 1 / stanoviSte rusSna 2
HV hlavny vypina¢

AC striedavy prud

DC jednosmerny prud
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4 VSeobecna charakteristika systemu

Riadiaci systém MIREL RS361 je elektronicky distribuovany &islicovy systém 3. generacie produktovej
rady systémov MIREL. Je konStruovany pre pouZzitie na elektrickych dvojsystémovych ruShoch radu 361
ako nadradeny riadiaci systém pre hlavné funkéné celky rusfa. Riadiaci systém riadi a ovlada: trolejové
zberace, odpojovace zberacov, odpojovace a uzemnovace trakénych systémov, hlavné vypinace, trakény
filter a jeho rychlu tyristorovu ochranu, prepojovace trakéného obvodu, kotvové menice trakénych motorov,
meni¢ budenia trakénych motorov, meni¢ pomocnych pohonov, EDB v si¢innosti s pneumatickou brzdou,
vlakové kirenie a dalSie funkéné celky malého rozsahu.

Riadiaci systtm MIREL RS361 zabezpecuje primarne funkcie riadenia: meranie binarnych a spojitych
vstupnych signalov, vypocet riadiacich algoritmov a vystavovanie binarnych vystupnych signalov. Systém
okrem priméarnych funkcii vykonava aj nasledujuce sekundarne riadiace funkcie: komunikacia s funk&nymi
celkami, indikacia na stanovisti ruSfiovodica, rozhranie s obsluhou HDV, diagnostika HDV, autodiagnostika
riadiaceho systému.

Riadiaci systétm MIREL RS361 je tvoreny zakladnou jednotkou, piatimi externymi vstupno-vystupnymi
jednotkami, dvomi palubnymi terminalmi a dvomi klavesnicami automatickej regulacie rychlosti.

Napdjanie riadiaceho systému MIREL RS361 je z batériového zdroja ruSfia. Riadiaci systém MIREL
RS361 vykonava priebezn( autodiagnostiku a umozriuje vykonat funkénu skisku na preskusanie vSetkych
zakladnych prevadzkovych funkcii riadiaceho systému a spolupracujlcich zariadeni na HDV. Okrem
vykonania funké&nej skugky D3 a hibkovej profylaktickej kontroly D4 je zariadenie bezdrzbové.
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5 Zostava systému

Riadiaci systém MIREL RS361 obsahuje nasledovné komponenty:

oznacenie popis umiestnenie

VA zékladna jednotka riadiaceho systému skrifia elektroniky
El externa vstupno-vystupna jednotka ST1

E2 externa vstupno-vystupna jednotka ST1

E3 externa vstupno-vystupnd jednotka ST2

E4 externa vstupno-vystupna jednotka ST2

E5 externa vstupno-vystupna jednotka pristrojova skrifa
T1 palubny terminal ST1

T2 palubny termindl ST2

K1 klavesnica ARR ST1

K2 klavesnica ARR ST2

Uplné typové oznagenie jednotlivych komponentov je uvedené v [1], [2]. Uplné typové oznadenie
komponentov, ktoré su dodavané ako nahradny diel je uvedené aj v €asti [7].

Rozmiestnenie komponentov riadiaceho systému MIREL RS361 na HDV radu 361 je podrobne
Specifikované v dokumentacii rozmiestnenia jednotlivych komponentov [7] a v dokumentacii vyrobcu
hnacieho dradhového vozidla. Prepojenie komponentov riadiaceho systému je realizované systémovou
zbernicou, ktord zabezpeduje vzajomni komunikaciu a s vynimkou palubnych termindlov T1 a T2 aj
napajanie jednotlivych zariadeni.

Podrobny popis technického vybavenia riadiaceho systému MIREL RS361 je uvedeny v technickych
podmienkach [1], [2] a v navode na obsluhu [3],[4] na ktory tento navod na Udrzbu nadvéazuje.
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6 Diagnostika riadiaceho systému

Diagnostika riadiaceho systému MIREL RS361 je Stvordroviiova:

D1 jednorazovy autodiagnosticky test systému
D2 priebezna autodiagnosticka kontrola
D3 funkénd skuska

D4 profylakticka kontrola

Urovne D1 a D2 st vykonavané automaticky. K realizacii diagnostickych testov nie je potrebna suéinnost s
obsluhou. V pripade zistenia poruchy riadiaceho systému je obsluha na tato skuto€nost upozornend a
zariadenie sa uvedie do bezpe¢ného stavu v zavislosti na charaktere detegovanej poruchy. Ak zistena
porucha neumoznuje dalSiu ¢innost riadiaceho systému, je vykonané opatrenie zabrafujuce dalSiu
prevadzku HDV. Podla charakteru detegovanej poruchy je nutné vykonat prevadzkovd opravu systému
(S1), pripadne servisnu opravu systému (S2).

Funkénu skasku (D3) systému vykonava spravidla zaSkoleny pracovnik prevadzkovatela. Pri funkénej
skuske sa kontroluje zakladna funkénost systému vo vSetkych prevadzkovych funkciach. Kontroluje sa
funkénost vstupno-vystupnych obvodov, suc¢innost s hlavnymi funkénymi celkami HDV a funkénost
indikaénych prvkov a klavesnic,. V pripade zistenia poruchy je nutné vykonat prevadzkov( opravu
systému (S1), pripadne servisnl opravu systému (S2).

Profylaktick( kontrolu (D4) systému vykonava periodicky vyrobca riadiaceho systému alebo nim povereny
a zaSkoleny subjekt. Okrem vykonania funkénej skisky je vykonana hibkova kontrola celého systému.
Kontrola sa vykonava s ohfadom na overenie Uplnej funkénosti a stavu opotrebovania. V pripade zistenia
poruchy na pripojeni riadiaceho systému do technolégie HDV je nutnd prevadzkova oprava (S1) V
pripade zistenia internej poruchy riadiaceho systému je nutna servisna oprava (S2).

Vystupy z diagnostickych a autodiagnostickych testov riadiaceho systému zobrazuje palubny termindl
T1/T2 na aktivnom stanovisti. Popis prevadzkovej diagnostiky a jej indikacie je uvedeny v navode na
obsluhu [3], [4].

Diagnostika systému v ramci D3, D4 , S1 a S2 sa vykonava pomocou programového vybavenia MIREL
MAP | ktory je spustany na servisnom PC . Pripojenie pocitaca je vykonané pomocou prenosového
modulu ATM a diagnostickych kablov . Popis programového vybavenia je uvedeny v [8] a typ pouZzitych
diagnostickych kablov v [10] .

Kazdy pracovnik vykonavajlci diagnostiku riadiaceho systému musi byt pouceny o bezpeénosti pri praci,
musi byt preukazatelne zaSkoleny na vykonavanie tejto ¢innosti a musi mat preukazatelné poverenie na
vykonéavanie jednotlivych Grovni diagnostiky zariadenia.

6.1 D1 - jednorazova autodiagnosticka kontrola systému

Vykona:

riadiaci systém automaticky bez zasahu pracovnikov obsluhy alebo udrzby

Termin:

pri kazdom zapnuti riadiaceho systému MIREL RS361

Opis:

Riadiaci systém sa uvadza do c&innosti zapnutim batériového zdroja hnacieho kolajového vozidla. Pri
kazdom nabehu riadiaci systém vykona autodiagnosticky test, ktory kontroluje integritu samotného
systému, spravnost konfiguraénych parametrov a zéakladnl funkénost zariadenii. Cas vykonania
autodiagnostického testu je cca 6 s. Jednorazovy autodiagnosticky test D1 sa vykonava v kazdom
pracovnom rezime riadiaceho systému a v kazdom funkénom stave HDV.
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Zoznam testov pri jednorazovej autodiagnostickej kontrole:

Kontrola integrity programu a parametrov programu — systém vypocitava kontrolné sumy pamati, v
ktorych si ulozené programy a porovnava ich s predpokladanymi hodnotami. Zariadenie pri tomto teste
nevykonava prevadzkové funkcie.

Kontrola nadviazania komunikacie — riadiace procesory na vSetkych komunikacnych linkach kontroluju
nadviazanie komunikacie so vSetkymi uzlami danej komunikacnej linky. Zariadenie pri tomto teste
nevykonava prevadzkoveé funkcie.

Kontrola integrity konfiguraénych parametrov — systém vypocitava kontrolné sumy pamaéti, v ktorych
sU uloZené konfiguraéné parametre a porovnava ich s predpokladanymi hodnotami. Zariadenie pri tomto
teste nevykonava prevadzkové funkcie.

Kontrola ndbehu — systém kontroluje koordinovany nabeh vSetkych modulov. Indikacia ndbehu systému
je popisana v [3], [4]. V pripade zistenia nekorektného nabehu fubovolného modulu je proces nabehu
preruseny a systém sa neuvedie do prevadzkyschopného stavu.

Protokol o vykonani:

Nevystavuje sa.

RieSenie zistenych poruch:

Po vzniku lubovolnej poruchy pocas jednorazového autodiagnostického testu D1 sa vypnutim isti¢a
riadiaceho systému na ¢as min. 5 sekdnd a jeho naslednym zapnutim reinicializuje riadiaci systém. Ak je
porucha indikovana opakovane, jedna sa o poruchu systému, ktora vyluéuje jeho dalSiu ¢innost. Je nutna
prevadzkova oprava (S1).
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6.2 D2 - priebezna autodiagnosticka kontrola systému

Vykona:

riadiaci systém automaticky bez zasahu pracovnikov obsluhy alebo udrzby

Termin:

priebezne pocas ¢innosti riadiaceho systému

Opis:

Riadiaci systém vykonava priebezni autodiagnosticki kontrolu D2 dohliadacimi obvodmi watchdog,
komparaciou paralelnych vyhodnocovacich kanalov, porovnavanim povelov a spétnych véazieb, testovanim
hraniénych hodnét, testovanim €asovych limitov a vykonavanim dalSich priebeznych testov, ktoré sleduju
spravnu ¢innost riadiaceho systému a spolupracujiacich funkénych celkov HDV. Systém priebezne
diagnostikuje komunikacie na vSetkych komunikaénych linkach. PriebeZna autodiagnosticka kontrola D2
sa vykonava v kazdom pracovnom reZime riadiaceho systému a v kazdom funkénom stave HDV.

Vykonavané testy pri priebeznej autodiagnostickej kontrole:

Test dohliadacimi obvodmi (watchdog) — vSetky procesorové moduly zékladnej jednotky , externych
vstupno-vystupnych jednotiek displejov a klavesnic s vybavené dvojicou dohliadacich obvodov. Jeden
sleduje spravnu ¢innost samotného procesora a druhy sleduje ¢innost procesora v spolupraci s ostatnymi
obvodmi modulu. Dohliadacie obvody sleduji spravnu ¢innost samotnych procesorov, korektny beh
programu, ¢innost ¢asovatov a funkénost preruSovacich systémov procesorov. Pri detekcii poruchy
dohliadaci obvod spdsobi re-inicializaciu prislusného procesora, ktory nasledne generuje chybovd spravu
pre cely systém.

Test integrity nastavenych prevadzkovych parametrov — zkladna jednotka trvalo sleduje sulad
platnych prevadzkovych parametrov s nastavenymi parametrami na displeji.

Test funkénosti komunikacie — kazdy komunikaény uzol priebezne sleduje funkénost déatovej
komunikacie na linke do ktorej je pripojeny. Moduly, ktoré riadia komunikaciu na linke, kontroluju funk&nost
komunikacie vSetkych pripojenych uzlov.

Test ovladacich prvkov — vSetky délezité ovladacie prvky na stanovisti rusfiovodi¢a a v strojovni HDV s
pripojené k riadiacemu systému viackanalovo. Riadiaci systém vyhodnocuje integritu viackanalového
pripojenia a v pripade detekcie nekorektného stavu indikuje poruchu prislusného ovladacieho prvku.

Test riadenych prvkov — vSetky dolezité riadené funkéné celky HDV su vybavené spatnymi vazbami,
ktoré riadiaci systém snima. Riadiaci systém vyhodnocuje integritu vystavenych povelov pre riadené prvky
s ich spatnou vazbou. V pripade detekcie nekorektného stavu indikuje poruchu prislusného riadeného
prvku. Kritéria detekcie su vySpecifikované zvlaSt pre ustélené stavy riadenych prvkov a zvlast pre
prechodné stavy riadenych prvkov.

Test odometrie — meranie rychlosti sa vykonava dvojkanalovymi inkrementalnymi snima¢mi ota¢ok na
kazdej naprave HDV. Systém porovnava namerané Udaje z jednotlivych naprav a v pripade ich nesutladu
deteguje poruchu.

Test merania analégovych veliéin — systém priebezne testuje horné a dolné hranicu vSetkych
analégovych vstupnych signalov. V pripade prekrocenia hranic systém deteguje poruchu.

Test napajacich napati — systém testuje hodnotu vSetkych napdjacich napéti. Testované je batériové
napajacie napatie 48 V ako aj napajacie napatia pre analégové snimace 24 Val5 V. V pripade
neprimerane nizkeho napétia alebo neprimerane vysokého napétia systém deteguje poruchu.

Protokol o vykonani:

Nevystavuje sa.
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RieSenie zistenych poruch:

Po vzniku lubovolnej poruchy pocas priebezného autodiagnostického testu D2 je informacia o poruche
zobrazena na palubnom termindly aktivneho stanovista. Ak je porucha po vynulovani indikovana
opakovane, jedna sa o poruchu systému, ktora vyZzaduje prevadzkovu opravu (S1).
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6.3 Diagnostika riadiaceho systému prostrednictvom

palubného terminalu

Vykona:

Zaskoleny pracovnik prevadzkovatela HDV alebo zaSkoleny pracovnik vyrobcu riadiaceho systému alebo
iny povereny pracovnik.

Termin:

Podla potreby na zéklade prevadzkovych informéacii

Opis:

Cielom diagnostiky prostrednictvom palubného terminalu je ziskanie diagnostickych informécii
o technoldgii HDV, diagnostické informacie riadiaceho systému MIREL RS 361 a diagnostické informacie
spolupracujucich systémov.

Praca s palubnym terminalom

Palubné termindly si dotykové displeje umiestnené na zvislych €astiach pultu ruSfovodi¢a v lavej Casti.
Ovladanie palubného terminélu na aktivnom stanovisti sa vykonava priamo dotykom na ovladacie prvky
zobrazené na displeji. Palubny terminal na neaktivnom stanovisti neposkytuje Ziadne informéacie.

Palubné termindly maja v favej ¢asti 3 hardvérové tlagidla na vypinanie a zapinanie a na regulaciu jasu.
Displeje poc¢as ¢innosti riadiaceho systému zostavaji zapnuté po cely ¢as. Vypinacie tlagidlo terminalu sa
nepouziva!

Zoskupenie informacii na terminaloch

Zobrazované informécie na termindloch su rozlozené na jednotlivé stranky. Strdnky su zoskupené do 4
vrstiev:

vrstva A: prevadzkové informécie, indikacia porach, indikacia ochran, modifikacia prevadzkovych
parametrov a identifika¢nych Gdajov

vrstva B: diagnostické informéacie o technolégii HDV
vrstva C: diagnostické informéacie riadiaceho systému MIREL RS361
vrstva D: diagnostické informacie spolupracujicich systémov.

Popis informacii vo vrstve A je predmetom dokumentu [3], [4].

Standardna stranka

Standardna stranka obsahuje hlaviéku, ktora je umiestnena na hornom okraji. V strednej asti stranky je
hlavna Gdajova plocha. Na dolnom okraji stranky sU umiestnené naviga¢né tlacidla, ktoré sliZia na
prepinanie terminalu medzi jednotlivymi strankami.

Standardna hlavika stranky obsahuje:

Cast' I: popis stranky umiestneny v lavej ¢asti hlavicky
Cast' Il:  identifikator stranky umiestneny napravo od stredu hlavicky
Cast lll:  identifikaciu HDV a stanovista, ¢as a datum umiestnené v pravej ¢asti hlavicky

Priklad hlavicky stranky (stranka B-11):

361-001

Bindrne vstupy

Dotykom na ¢ast' lIl. hlavicky je moZné prepinat zobrazenie tejto ¢asti medzi nasledujicimi moZnostami:
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komplexné zobrazenie — zobrazuju sa vSetky Udaje spolu
zobrazenie ¢asu

zobrazenie datumu

zobrazenie ¢isla HDV

Hlavna udajova plocha v pripade diagnostickych stranok prindSa informacie o stavoch jednotlivych
binarnych vstupov a vystupov, alebo ¢iselnd hodnotu analégovych signalov.

Priklad zobrazenie vystupu pre blokovanie obvodov HV:

blokovanie obvodow HY

Po dotyku na popis vystupu sa zobrazi pomenovanie signalu v schéme zapojenia, ¢islo signalu, svorka,
kde je signal nasvorkovany a jeho logicka aroven

H BeReHVK, 7704, XF-04

Vrstva B - diagnostické informacie o technoldgii HDV

Naviga¢né menu pre vrstvu B je nasledujlce:

Vyznam jednotlivych tlacidiel navigaéného menu pre vrstvu B:

symbol popis symbolu na navigaénom tlacidle umiestnenie

Bl Aktivacia stranky B-11 vrstva: B

Binarne vstupy poloha: 1

Aktivacia stranky B-12 vrstva: B

BO PRI oha: 2
Binarne vystupy polonha:

Al Aktivacia stranky B-13 vrstva: B

Anal6égové vstupy poloha: 3

ST1 Aktivacia stranky B-14 vrstva: B

Stanoviste 1 poloha: 4

Aktivacia stranky B-15 vrstva: B

ST2 o loha: 5
Stanoviste 2 polona:

IRC Aktivacia stranky B-19 vrstva: B

Riadiaci systém - Odometria poloha: 9

<:__ A Prepnutie do zakladnej vrstvy A vrstva: B

Prevadzkové informécie poloha: 10
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Strdnka B-11 - Binarne vstupy obsahuje informacie o stavoch bina

prostrednictvom riadiaceho systému MIREL RS361

ch vstupov snimanych

361-001 st1 08.12.2015

Binarne vstupy

odpojovat zberada 1:wp
odpojovac zberada 1: zap
odpojovad zberata 2: wp
odpojovac zberata 2: zap
odpojovad 1.M3: 0K
odpojovad 1.MS: stav
odpojovaé 2. M3: OK
odpojovaé 2. MS: stav

tlak pomocného veduchojemu
tlak hlavného vzduchojemu
ADDA, kontrola zberada 1
ADD2, kontrola zberaca 2
odpojovaé-uzemfiovaé S5 wp
odpojovad-uzemfovad 55: zap
odpojovaé-uzemriovag JS: wyp
odpojovad-uzemfiovad JS: zap
HV JS: zap

HV S5: pripraveny

HV 83: zap

stykac nabijania filtra

stykat pripdjania filtra 1
stykac pripajania filtra 2
skratovaci stykac filtra

prepojovaé TS1: poloha 0
prepojovac TS1: poloha 0, B
prepojovaé TS1: poloha J
prepojovac TS2: poloha 0
prepojovaé TS2: poloha 0, B
prepojovaé TS2: poloha J
stykac budenia TM1

stykat budenia TM2

stykac viakového kirenia
prepojovac viakového kirenia 1
prepojovad viakového kdrenia 2
prepojovac viakového kirenia 3
Zallizie brzdového odpornika
brzdif: poloha PS

brzdié: poloha RZ

brzdit: poloha OPS

brzdié: poloha JOZPS

brzdié: poloha §

richlobrzda

voli€ funkénych stavov: AQ

voli€ funkénych stavov: M

volié funkénych stavov: D

voli¢ funkénych stavow: V

B-11

blokovanie obvodov HV
blokovanie trakcie
blokovanie trakénej schémy
blokovanie vykonu
blokovanie kdrenia

STOP tladidlo chodba 1: wp
STOP tladidlo chodba 1: zap
STOP tladidio chodba 2: wp
STOP tladidlo chodba 2: zap
spinade zabran strojovne 1
spinade zabran strojovne 2
uzavretie vistupu na strechu
uzavretie krytu transformatora
spinaé dveri strojovne
uzatvorenie dveri PP

tlak oleja 1

tlak oleja 2

teplota trafooleja
Buchholzovo relé

tepelné poistky brodpornika
izolaény stav PP

trakény usmemovac
trakény usmerfiovac
bokovanie chodu (Regonik)

16:23:30
externé STOP 1.1
externé STOP 1.2
porucha kam. systému 1
porucha kam. systému 2
otvorena skrinka vonk. nap.
striedaé zapnuty
porucha striedaca
nabijaé zapnuty
otvorené dvere menicov

Strdnka B-12 — Binarne vystupy obsahuje informéacie o stavoch bind h vystupov vystavovan

prostrednictvom riadiaceho systému MIREL RS361

361-001 st1 08122015
16:23:54

kam. systém - predvol. rych.

kam. systém - nulova rych.

kam. systém - aktivne ST

ventil istiacej brzdy

hlavny styka batérii

striedaé zapnuty

relé pieskovania - doplinkové

B-12

ventil prevadzkového brzdenia
ventil piniaceho &vihu

ventil prevadzk. odbrzdenia
ventil nizkotlakého prebitia
ventil odbrzdenia EDB

ventil zabrzdenia EDB

ventil parkovania

Binarne wystupy

prevadzkové blokovanie U03
prevadzkové blokovanie UDS
prevadzkové blokovanie U09
kam. systém - predvol. rych.
styka budenia 1.MS

stykat budenia 2. M3
indikacia prev. stavu strojovne
indikacia bezp. stavu strojovne
zapadka dveri

zapalovaci impulz RTO +24V
odpojovad 1.MS, ventil A
odpojovac 1.MS, ventil C
odpojovaé 2.M5, ventil A
odpojovad 2.MS, ventil C
prepojovac TS1, ventil A
prepojovac TS1, ventil B
prepojovac TS1, ventil C
prepojovac TS2, ventil A
prepojovad TS2, ventil B
prepojovac TS2, ventil C
stykac viakového klrenia
prepojovac viakového kdrenia

odpojovat zberada 1:wp
odpojovac zberada 1: zap
odpojovad zberata 2: wp
odpojovac zberata 2: zap
ventil trolejového zberada 1
ventil trolejového zberada 2
ventil pritlaku zberaca 1
ventil pritlaku zberaéa 2
odpojovac-uzemnovac JS: wyp
odpojovaé-uzemniovaé JS: zap
odpojovad-uzemfovat 55: vwyp
odpojovac-uzemfovaé SS: zap

[ vickovanie obvodov HY

I biokovanie trakcie

. blokovanie trakénej schémy
HV JS: zapinaci
HV JS: pridrzny
HV SS: ovlddaci
HV 55: blokovaci
stykac nabijania filtra
stykat pripdjania filtra 1
stykac pripajania filtra 2
skratovaci stykac filtra: ovl.
skratovaci stikad filtra: blok.

blokovanie pneumatickej brzdy
odvodnenie vzduchojemu 1
odvodnenie vzduchojemu 2
pieskovanie naprav 1-3
pieskovanie naprav 2-4
pomocny kompresor

vyhrev hlavnych vzduchojemaov
susenie vzduchu

vyr. zat'a? naprav 1-3,2-4

vyr. zataZ naprav 4-2,3-1
chladenie skrine elektroniky
relé pomocnych pohonov

relé kirenia stanovist




Strdnka B-13 — Anal6gové vstupy obsahuje informacie o stavoch analégovych vstupov snimanych
prostrednictvom riadiaceho systému MIREL RS361

Analogovée vstupy

0.0 napéjanie, isti¢ F101 [V]

0.0 napajanie ZJ-AA[V]
0.0 napajanie ZJ-BAV]
0.0 napajanie E1-AV]
0.0 napéjanie E2-A[V]
0.0 napéjanie E3-A[V]
0.0 napajanie E4-A[V]
0.0 napéjanie ES-AV]
0.0 zdroj +24 ¥V RSD 21 [V]
0.0 zdroj +24 V Y94 [V]
0.0 zdraj +15V UO3 [V]
0.0 zdroj -15 V U03 [V]
0.0 zdroj +15 V U05 [V]
0.0 zdroj-15V U05 [V]
0.0 zdroj +15 V UDS [V]
0.0 zdroj-15V U009 [V]
0.0 prid batérii [A]

0 napatie filtra [V]
0 napatie na wb.odporoch [V]
0.0 pnid budenia 1.M5 [A]
0.0 prid budenia 2 MS [4]
0 kotvowy prid 1.MS [A]
0 kotvowy prid 2. MS [4)
0 napatie 1.M3 V]
0 napatie 2MS V]
0.00 tlak v pom.vzduchojeme [bar]
0.00 tlak v napajacom potrubi [bar]
0.00 tlak v priebeZnom potrubi [bar]
0.00 tlak prevodnika P/E [bar]
0.00 tlak v brzdoviich valcoch [bar]

B3 361-001
0.0 teplota vonkajSia 1 [FC]

0.0 teplota vonkajSia 2 [*C]

0.0 teplota strojovne [°C]

0.0 teplota skine elektroniky [*C]
0.0 teplota ZJ-AA[°C]

0.0 teplota ZJ-BA[*C]

0.0 teplota ZJ-BB [*C]

0.0 teplota ZJI-BE [°C]

0.0 teplota E1-A[°C]

0.0 teplota E2-A["C]

0.0 teplota E3-A[FC]

0.0 teplota E4-A[°C]

0.0 teplota ES-A["C]

st.1 08.12.2015
16:24:02

Strdnka B-14 — StanoviSte 1 obsahuje informécie o stavoch binarnych vstupov zosnimal

pultu stanoviSta ST1 a bin

Stanoviste 1

spinaé riadenia 1
spinac riadenia 0
voli¢ zberadov 0

voli¢ zberatov P

voli¢ zberatov Z

volié zberatov P+Z
ovladac zberatov ZAP
oviddat zberacov VYP
volié trakéného systému 0
voli€ traké systému JS
volié traké systému 55
ovladad HV ZAP
ovladad HV VYP
prepinaé smeru 0
prepinac smeru P
prepinat smeru Z
+rychlo

+ pomaly

frakcia neutrdina ploha
- pomaly

-rjchlo

EDB, volba +

EDB, volba -

h z ovladacieho

ych vystupov vystavenych na prvky osadené na stanovisti ST1.

volba + 1 nav.
volba+0 nav.
volba-1 nav.
volba-0 E
automatické riadenie nav.

svetld P1
svetld P2
svetld P3
svetld 21
svetld 22

B4  361-001

st.1 08.12.2015
16:24:11

viakové kirenie indikacia

rezim jazdy V- indikacia
rezim jazdy J: indikacia
rezim jazdy P: indikacia

ruéné riadenie

rezim jazdy J

reZim jazdy P

rezim jazdy v

STOP stlac.

STOP nestlaénené

stierade 1

stierace 2

stierade 3

viakové kirenie 1

viakové kirenie 0

zruienie indik.ochran
pieskovanie

ST1: fistiaca brzda-poZiadavka
5T1: ruéna brzda-zabrzdené
5T1: otvorené dvere

nav. svetla Z3

svetlomet l'avy: kontrola
svetlomet pravy: kontrola
nav. svetlo l'avé: kontrola
nav. svetlo pravé: kontrola
nav. svetlo stredné: kontrola

poZiarna signalizacia
obladaé zberadov -indikacia
ovladad HV: indikacia
zauginkovanie skrine ochran
blokovanie chodu
bucholzovo rele

lstrednd sign. Portich
rezennd indikacia

hukacka

riadiaci kontroler: zapadka
pistala

stierade aktivacia

stierace pomaly/richlo
akusticky indikator

nav. Svetla P/B

nav. Svetla PIC

nav. Svetla LIB

nav. Svetla LIC

nav. Svetla S/B




Strdnka B-15 — Stanoviste 2 obsahuje informécie o stavoch binarnych vstupov zosnimanych z ovladacieho

pultu stanoviSta ST2 a binarnych vystupov vystavenych na prvky osadené na stanovisti ST2.

361-001 st1 08.12.2015

Stanoviste 2 B-15 16:24:25

spinaé riadenia 1
spinac riadenia 0
voli¢ zberadov 0

voli¢ zberatov P

voli¢ zberatov Z

volié zberatov P+Z
ovladac zberatov ZAP
oviddat zberacov VYP
volié trakéného systému 0
voli€ traké systému JS
volié traké systému 55
ovladad HV ZAP
ovladad HV VYP
prepinaé smeru 0
prepinac smeru P
prepinat smeru Z
+rychlo

+ pomaly

frakcia neutrdina ploha
- pomaly

-rjchlo

EDB, volba +

EDB, volba -

volba +1

volba+0

volba-1

volba-0
automatické riadenie
ruéné riadenie

rezim jazdy J

reZim jazdy P

rezim jazdy v

STOP stlac.

STOP nestlaénené
stierade 1

stierace 2

stierade 3

viakové kirenie 1
viakové kirenie 0
zruienie indik.ochran
pieskovanie

ST2: fistiaca brzda-poZiadavka
ST2: ruéna brzda-zabrzdené
ST2: otvorené dvere

nav. svetld P14

nav. svetla P2

nav. svetla P3

nav. svetla Z1

nav. svetla 72

nav. svetla Z3

svetlomet l'avy: kontrola
svetlomet pravy: kontrola
nav. svetlo l'avé: kontrola
nav. svetlo prevé: kontrola
nav. svetlo stredné: kontrola

viakové kirenie indikacia
rezim jazdy V- indikacia
rezim jazdy J: indikacia
rezim jazdy P: indikacia
poZiarna signalizacia
obladaé zberadov -indikacia
ovladad HV: indikacia
zauginkovanie skrine ochran
blokovanie chodu
bucholzovo rele

lstrednd sign. Portich
rezennd indikacia
hukacka

riadiaci kontroler: zapadka
pistala

stierade aktivacia

stierace pomaly/richlo
akusticky indikator

nav. Svetla P/B

nav. Svetla PIC

nav. Svetla LIB

nav. Svetla LIC

nav. Svetla S/B

Stranka B-19 — Riadiaci systém - Odometria obsahuje informacie o merani rychlosti, identifikacii smeru
pohybu, prejdenej drdhe a priemeroch naprav HDV.

361-001 st1 08.12.2015

Riadiaci systém - Odometria B-19 16:24-33
stav systému JAZDA IRC1: smervpred ST1
stav systému BRZDA IRCA: smervzad ST1
smervpred ST1 IRCZ2: smervpred 5T1
smervzad ST1 IRC2: smervzad 5T1
priznak statia IRC3: smervpred ST1
Sklz | (4 impulzy) IRC3: smervzad 5T1
SKIz Il (15 impulzov) IRC4: smervpred 5T1
SKIz Il (45 impulzov) IRC4: smervzad ST1
NP der. skizu: Kladna

1MNP der. skizu: zaporna

2NP der. skizu: kladna

2MP der. sklzu: zapornd

3NP der. skizu: kladna

3NP der. skizu: zApornd

ANP der. sklzu: kladna

ANP der. skizu: zaporna

0.00 okaméita fchlost Z MIREL RMA1
0.00 okam?Zitd rfchlost [km/h]
0.0 Driha od zapnutia [km]
0.000 zrychlenie [mis2]

0 skiz 1. napravy vodi vet'aznej naprave
0 sklz 2. ndpravy vodi vet'aZznej naprave
0 skiz 3. napravy vodi vet'aZznej naprave
0 sklz 4. ndpravy voci vzt'aZznej naprave
0 IRC1: poetimpulzovza 0,55
0 IRC2: pofetimpulzovza 0,55
0 IRC3: pocetimpulzovza 0,55
0 IRC4: poéetimpulzovza 0,55
0 IRC1T: prejdena draha [m]
0 IRC2: prejdend draha [m]
0 IRC3: prejdena draha [m]
0 IRC3: prejdena draha [m]
0 priemer 1. ndpravy [mm]
0 priemer 2. napravy [mm]
0 priemer 3. napravy [mm]
0 priemer 4. napravy [mm]




Vrstva C - diagnostické informacie riadiaceho systému MIREL RS361

Naviga¢né menu pre vrstvu C je nasledujice:

Vyznam jednotlivych tlagidiel navigaéného menu pre vrstvu C:

symbol popis symbolu na navigatnom tlacidle umiestnenie
Kniha Aktivacia stranky C-21 vrstva: C
jazd Kniha jazd poloha: 1
Stat Aktivacia stranky C-22 vrstva: C
atusy Riadiaci systém — diagnostika stavov poloha: 2

L Aktivacia stranky C-28 vrstva: C
°9 Log sprav poloha: 8
Archi Aktivacia stranky C-29 vrstva: C
rentv Archiv sprav poloha: 9
<__ A Prepnutie do z&kladnej vrstvy A vrstva: C
Prevadzkové informéacie poloha: 10

Stranka C-21 — Kniha jazd obsahuje informacie o jednotlivych jazdach (datum, ¢as prihlasenia obsluhy,
Cislo rusSnovodi¢a, Cislo vlaku), dennom prebehu HDV, celkovej drdhe z registraného rychlomera,
vykonania udrzby a kilometrického prebehu do jednotlivych rozsahov udrzby.

361-001  st1 08.12.2015

Kniha jazd 16:24:41

Datum km Text

Celkova draha f
Dne&na draha ]_
9998 km Draha do
49998 km Draha do
299998 km Dréha do

599998 km Draha do

1199998 km Draha do
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Udaje o jednotlivych jazdach je mozné prehliadat za aktualny a predchadzajuci kalendarny mesiac. Po
vykonani udrzby je mozné nastavit kilometricky prebeh do dalSej udrzby rovnakého rozsahu. V pripade
volby ,HDV v zaruke” je kilometricky prebeh nastaveny nasledovne:

rozsah planovanej adrzby kilometricky prebeh do d'alSej opravy rovnakého rozsahu
EO 10 000 km

EM 50 000 km

EV 300 000 km

EVy 600 000 km

EH 1200 000 km

Ak do planovaného rozsahu udrzby bude chybat kilometricky prebeh HDV 1000 km, riadok s danym typom
udrzby sa podfarbi zltou farbou. Po prekroéeni kilometrického prebehu bude riadok s danym typom Gdrzby
podfarbeny ¢ervenou farbou.

Strdnka C-22 — Riadiaci systém — diagnostika stavov obsahuje informacie o statusoch jednotlivych
modulov riadiaceho systému MIREL RS361. Stranka tiez obsahuje status spolupracujiceho registracného
rychlomera MIREL RML1 a zaplnenie jeho archivu.

361-001 st1 08.12.2015
16:24:54

Riadiaci systém - diagnostika stavov Cc-22

0 StatZJAA ZJ-AA 0 StatE1A E1-A 0 zapinenie archivu [%]
0 StatE1B: E1-B 0 status RM1
tE1C: E1-C
tE1D: E1-D

A

0 StatZJBA: ZJ-BA

tZIBB: 7J-BB
0 StatZJBE: ZJ-BE 0 StatE3D
0 StatZJBJ: ZJ-BJ 0 StatE4A:
0 StatZJBK: ZJ-BK 0 StatE4B:
0 StatZJBL: ZJ-BL 0 StatE4C:
0 StatZJBM: ZJ-BM
0 StatZJBN: ZJ-BM
0 StatZJBP: ZJ-BP




Strdnka C-28 — Log sprav obsahuje zdznam sprav riadiaceho systému MIREL RS361, ktoré boli
zobrazené obsluhe na danom palubnom terminaly od zapnutia batériového zdroja HDV.

. 361-001 st1 08.12.2015
Log sprav 16:25:02
# Prijatd ~ Potwrdena ID Text spravy
1 0812201516:23:20 auto 60500

Strdnka C-29 — Archiv sprdv obsahuje zaznam sprav riadiaceho systému MIREL RS361, ktoré boli
zobrazené obsluhe na danom palubnom terminaly. Zdznam sprav je mozné prehliadat v ¢ase, zapisuju sa
od nainsStalovania riadiaceho systému na HDV.

] . 361-001 st1 08.12.2015
Archviv sprav 16:25:08

HDV:361-001 st.1 datum:08.12.2015 €as:16:22:24

CO0leDateTime: :GetCurrentTime: 08.12.2015 1h:22:24 .
Getiystemlime: V12,2015 15:22:24
GetlocalTime: . L2015 1h:22:24

2015-12-08 16:22:24| 60500 Systémovd sprava: nabeh systému




Vrstva D - diagnostické informacie spolupracujucich systémov

Naviga¢né menu pre vrstvu D je nasledujuce:

Vyznam jednotlivych tlagidiel naviga¢ného menu pre vrstvu D:

symbol popis symbolu na navigaénom tlacidle
U0 Aktivacia stranky D-31
Meni¢ pomocnych pohonov U60
U0S Aktivacia stranky D-32
Meni¢ budenia U09
uo3 Aktivacia stranky D-33
uos Kotvové meni¢e U03, U0O5
Aktivacia stranky D-34
SOL

Systém ochran MIREL SOL

Prepnutie do zakladnej vrstvy A
Prevadzkové informéacie

A

Stranka D31 — Meni¢ pomocnych pohonov U60
pomocnych pohonov U60

porucha
A porucha
3 porucha

1oppert
opper2

porucha
3 porucha

1521RS361 : 180620

umiestnenie

vrstva: D
poloha: 1
vrstva: D
poloha: 2
vrstva: D
poloha: 3
vrstva: D
poloha: 4
vrstva: D
poloha: 10

obsahuje diagnostické informacie o stave menica

361-001 st1 08.12.2015

0 medziobvod [V]
0.0 medziobvod [A]

0 komp
0.0 komp

0 ventilz
0.0 vent

0 Ziadand hod
na hod.¢

Gopra 1 V]
I\

0 riadenie [*C]

20/ 36



Meni€ budenia U09

A OK

B:

A: pripraveny

B:

A stav bezpeéného odpojenia
B:

A porucha: budiaci obvod
B:

A porucha; menié budenia
B:

A ochrana: interna I'ahka
B:

A ochrana: interna taika
B:

A ochrana sluéka U al
B:

A napatie 48V v sieti
B:

A RO: porucha zdrojov
B:

A RO: teplota mimo dovoleny
B: rozsah

nabudzovaci menic:
chod

nabudzovaci menic:
prehriatie chladica

nabudzovaci menié;
nadprid

nabudzovaci menic:
trvaly nadprid

nabudzovaci menic:
porucha VO

nabudzovaci menic -
trvald porucha Vo

40 menic:
chod

40 menié:
zemny skrat
40 menic:
nadprid

40 meni:
trvaly nadprid
40 menic:
porucha VO

A0 menié:
- trvala porucha VO

DE Dr DE DF Ox ODF Drx ODF Dr O= D O

D-32

coper: chod

coper: prehriatie chladica
coper nadprid

coper: trvaly nadprid
¢oper: porucha vo
Coper: trvala porucha VO
coper: prepatie wistupu
coper: prepatie

hornej vetvy medziobvodu

Coper: prepatie
dolngj vetvy medziobvadu

r DE @r DE D DE @ DE OF

361-001

Stranka D32 — Meni¢ budenia U09 obsahuje diagnostické informécie o stave meni¢a budenia U09

st1 08.12.2015
16:25:30
0.0 A nabudzovaci menic -
0.0 B vistupny prid [A]
0 A: coper: napétie hornej
o B: vetvy medziobvodu [V]

0 A Eoper: napétie dolngj
o B: vetvy medziobvodu [V]

0 A éoper: vistupné napitie
o BV
0.0 A: Goprer; wistupny prid [A]
008
0.0 A: priid budenia (sn.1) [A]
00E

0.0 A prid budenia (sn.2) [A]
008

rezim jazda

reZim brzda

reZim vybeh

A 40 menié blokovanie
B:

A poloha noZov 1. MS
B:

0.0 A Ziadan4 hodnota
0.0 B: budiaceho pridu

Stranka D33 — Kotvové meni¢e U03, UO5 obsahuje diagnostické informacie o stave kotvovych meni¢ov
u03, U05

361-001 st1 08.12.2015

Kotvové menice U03, U05 D-33 16-25-37

kotvowy menic OK

chod brzdového Eopra

chod Eopra kotiev

stav bezpeéného odpojenia

prevadzkové blokovanie

porucha: kotvovy menic

porucha: kotvovy obvod

ochrana: interna I'ahka

ochrana: internd tazka

A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
A
B:
B:

strata synchronizécie s U03

:. porucha budiéa 1,2
porucha budica 3,4
porucha budita 5,6
:. napdrid 1,2
napdrid 3,4

- napdrid 5,6

A PWM HW Brzda
B:

A prepatie 3KV

B:

A kontrola konektora RO
B:

A nespravne napatie RO
B:

A teplota mimo dovoleny
B: rozsah

A TZ1_INT
B:

A TZ2_INT
B:

0 A prid 1. vetvy KM [A]

0B

0 A prid 2. vetvy KM [A]

0B

0 & prid brzdového meniéa
0 BAl

0 A: napatie medziobvodu [V]
o B

0 A: &islo vzniknutej poruchy
0B

reZim jazda

refim brzda

reZim vybeh

rezim skiSka copra odpornika
rezim vybitie filtra

A: prevadzkové blokovanie KM

B:

0 A: napatia kotiev
p B: motorovich skupin

0 A Fiadand hodnota
o B: kotvovich pridov




Strdnka D34 — Systém ochran MIREL SOL obsahuje diagnostické informéacie o stave systému ochran

MIREL SOL
361-001 st1 08122015
16:2545
povolenie 0.0 ) 0.0 ZJ-A: teplota [*C]
0.00 : j 0.0 Z)-C: teplota [*C]
0.0 ZJ-J: teplota [*C]

povolenie

C: HV- povolenie

kontrola povolenia
i obvod: prid 2 [A]

- prehriatie transforméatora :
: controla povolenia upina 1: prid [A]
prid [A]

uchholtzovo relé: porucha
( V: kontrola povolenia proid 1 [Al
y: prad 2 [A]

prid [A]
s prid [A]




6.4 D3 - funkéna skuska

Vykona:

zaSkoleny pracovnik prevadzkovatela HDV alebo zaSkoleny pracovnik vyrobcu riadiaceho systému alebo
iny povereny pracovnik, ktory v obdobi poslednych 48 mesiacov absolvoval Skolenie Gdrzby riadiaceho
systému MIREL RS361 v stupni: tdrzba systému v rozsahu D3

Termin:

Podla potreby. Na zéklade vysledkov diagnostickych testov D1 a D2 ana zaklade prevadzkovych
informacii.

Opis:

]

Cielom funkénej skusky je overit funkénost pripojenia riadiaceho systému do technol6gie HDV, funkénost
hlavnych funkénych celkov HDV a spravnost zakladnych prevadzkovych funkcii riadiaceho systému.

Funkéna skuska D3 sa vykonava podla metodiky vypracovanej vyrobcom riadiaceho systému. Funkéna
skusSka riadiaceho systému MIREL RS361 sa vykonava s pomocou programového vybavenia MIREL
Test3G, ktoré je spustané na servisnom PC. Pokyny pre pouzivatela programového vybavenia MIREL
Test3G su uvedené v dokumentécii [8] a [9].

Pre vykonanie funkénej skusky slizi v programe MIREL Test3G zostava testov RS361. Obrazovka pre
sadu testov RS361 je nasledovna.

Mirel RS361 - test funkénych celkov 10:49:27
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Rozsah implementovanych testov je Specifikovany nasledujicou tabulkou.

Poloha  Pocet
Index

ikony krokov
1 11 3
2 12 3
3 13 1
4 21 3
5 22 3

1521RS361 : 180620

Néazov testu/kroku

Akusticka signalizacia ST1

Akusticky indikator

Hukacka

PiStala

Vizualna signalizacia ST1

Indikatory rezimu jazdy
Indikatory na lavej strane pultu
Indikatory na pravej strane

pultu

Zapadka kontrolérov ST1

Zapadka

Akusticka signalizacia ST2

Akusticky indikator

Hukacka

Pistala

Vizualna signalizacia ST2

Indikatory rezimu jazdy

Popis

Test postupne zapne akusticky indikator
HA700, hdkacku Y127 a pistalu Y129 na
1. stanovisti. Kontrolu spravnej cinnosti
vykonava obsluha.

Zapne 2x akusticky indikator HA700,
kontrolu vykona obsluha

Zapne 2x htkacku Y127, kontrolu vykona
obsluha

Zapne 2x pistalu Y129, kontrolu vykona
obsluha

Test postupne rozblika indikatory rezimu
jazdy (J, V, P) S159A, S159B, S159C,
skupinu indikatorov na avej strane pultu
(Zberag, Hlavny vypina¢, Karenie viaku,
Rezerva) S119A, S121B, S125B, H715 a
skupinu indikatorov na pravej strane pultu
(Centralna porucha, Ochrany, PoZiarna
signalizacia, Buchholtzovo relé,
Blokovanie chodu) H711, H713, H714,
H716, H717 na 1. stanovisti. Kontrolu
spravnej ¢innosti vykonava obsluha.

Rozblika indikatory S159A, S159B,
S159C, kontrolu vykona obsluha

Rozblika indikatory S119A, S121B,
S125B, H715, kontrolu vykon& obsluha

Rozblika indikatory H711, H713, H714,
H716, H717, kontrolu vykona obsluha

Test zneguje a vrati spat stav zapadky
kontroléra smeru S103D na 1. stanovisti.
Kontrolu spravnej ¢innosti vykonava
obsluha.

Zneguje a vrati spat stav zapadky S103D,
kontrolu vykoné obsluha

Test postupne zapne akusticky indikator
HA701, hakacku Y128 a pistalu Y130 na
2. stanovisti. Kontrolu spravnej ¢innosti
vykonava obsluha.

Zapne 2x akusticky indikator HA701,
kontrolu vykoné obsluha

Zapne 2x hukac¢ku Y128, kontrolu vykona
obsluha

Zapne 2x pistalu Y130, kontrolu vykona
obsluha

Test postupne rozblika indikatory rezimu
jazdy (J, V, P) S160A, S160B, S160C,
skupinu indikatorov na lavej strane pultu
(Zberag, Hlavny vypina¢, Kuarenie viaku,
Rezerva) S120A, S122B, S126B, H725 a
skupinu indikatorov na pravej strane pultu
(Centralna porucha, Ochrany, PoZiarna
signalizacia, Buchholtzovo relé,
Blokovanie chodu) H721, H723, H724,
H726, H727 na 2. stanovisti. Kontrolu
spravnej ¢innosti vykonava obsluha.

Rozblika indikatory S160A, S160B,
S160C, kontrolu vykond obsluha

24136



Poloh
Index oloha

ikony
6 23
7 31
8 32
9 33
10 41
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Pocet
krokov

Krok

Néazov testu/kroku

Indikatory na lavej strane pultu

Indikatory na pravej strane

pultu

Zapadka kontrolérov ST2

Zapadka

Vlakové klrenie

Cakanie na podmienky
zopnutia stykaca

Zopnutie stykaca

Stykace filtra

Stykag K51

Stykag K52

Stykag K36

Stykace budenia

Stykag K40-1

Styka& K40-2

Odpojovaé JS

Vypnutie odpojovaca

Simulacia indikacie JS

Zapnutie odpojovaca

Vypnutie odpojovaca

Popis

Rozblika indikatory S120A, S122B,
S126B, H725, kontrolu vykon& obsluha

Rozblik& indikatory H721, H723, H724,
H726, H727, kontrolu vykona obsluha

Test zneguje a vrati spat’ stav zapadky
kontroléra smeru S104D na 2. stanovisti.
Kontrolu spravnej ¢innosti vykonava
obsluha.

Zneguije a vrati spat stav zapadky S104D,
kontrolu vykoné obsluha

Test ¢aka na podmienky pre zopnutie
stykaca kurenia vlaku (tlak v pomocnom
vzduchojeme min. 4,0 bar a zopnuté relé
K706), zapne styka¢ kdrenia viaku K85 a
kontroluje dosiahnutie pozadovanej
polohy.

Caka na podmienky zopnutia stykaga K85

Zapne stykac K85, kontroluje dosiahnutie
polohy

Test kontroluje podmienky pre zopnutie
stykacov filtra (tlak v pomocnom
vzduchojeme min. 4,0 bar), postupne
zapina stykace filtra K51, K52, K36 a
kontroluje dosiahnutie poZadovanej
polohy.

Zapne stykac K51, kontroluje dosiahnutie
polohy

Zapne stykac K52, kontroluje dosiahnutie
polohy

Zapne stykac K36, kontroluje dosiahnutie
polohy

Test kontroluje podmienky pre zopnutie
stykacov budenia (tlak v pomocnom
vzduchojeme min. 4,0 bar), postupne
zapina stykace budenia K40-1, K40-2 a
kontroluje dosiahnutie poZadovanej
polohy.

Zapne stykac K40-1, kontroluje
dosiahnutie polohy

Zapne styka¢ K40-2, kontroluje
dosiahnutie polohy

Test kontroluje podmienky pre zmenu
polohy odpojovaca JS Q06 (tlak v
pomocnom vzduchojeme min. 4,0 bar,
zopnuté relé K707), zada simulaciu
indikacie JS, zapne odpojovac JS a
kontroluje dosiahnutie poZadovanej
polohy.

Vypne odpojova¢ QO06, kontroluje
dosiahnutie polohy

Zada simuléaciu indikacie JS, kontroluje
dosiahnutie indikacie

Zapne odpojovac Q06, kontroluje
dosiahnutie polohy

Vypne odpojova¢ QO06, kontroluje
dosiahnutie polohy
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Index Eoloha Pocet Krok
ikony krokov

11 42 3

12 43 4

13 44 6

14 51 9
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Néazov testu/kroku

Odpojovac SS

Vypnutie odpojovaca

Zapnutie odpojovaca

Vypnutie odpojovaca

Hlavny vypina¢ JS

Cakanie na podmienky
zapnutia

Simulécia indikacie JS
Zapnutie hlavného vypinaca

Vypnutie hlavného vypinaca

Hlavny vypina€ SS

Cakanie na podmienky
zapnutia

Simulacia indikacie SS

Zapnutie hlavného vypinaca

Kontrola pripravenosti
hlavného vypinaca
Vypnutie hlavného vypinaca
Kontrola pripravenosti

hlavného vypinaca

Relé blokovania

Cakanie na podmienky
zopnutia relé K707

Relé K707

Relé K106

Popis

Test kontroluje podmienky pre zmenu
polohy odpojovac¢a SS Q07 (zopnuté relé
K707), zapne odpojovac SS a kontroluje
dosiahnutie poZadovanej polohy.

Vypne odpojova¢ Q07, kontroluje
dosiahnutie polohy

Zapne odpojovac QO07, kontroluje
dosiahnutie polohy

Vypne odpojova¢ Q07, kontroluje
dosiahnutie polohy

Test ¢aka na podmienky pre zapnutie
hlavného vypinac¢a JS QO1 (tlak v
pomocnom vzduchojeme min. 4,0 bar,
zopnutie relé K705 a K707), zada
simul&ciu indikacie JS, zapne hlavny
vypina¢ JS a kontroluje dosiahnutie
pozadovanej polohy.

Cakéa na podmienky zopnutia hlavného
vypinac¢a JS Q01

Zada simuléaciu indikacie JS, kontroluje
dosiahnutie indikacie

Zapne hlavny vypina¢ JS QO01, kontroluje
dosiahnutie polohy

Vypne hlavny vypina¢ JS QO01, kontroluje
dosiahnutie polohy

Test ¢aka na podmienky pre zapnutie
hlavného vypina¢a SS Q02 (pripravenost’
hlavného vypinaca, zopnutie relé K705 a
K707), zada simulaciu indikacie SS,
zapne hlavny vypina¢ SS a kontroluje
dosiahnutie pozadovanej polohy.

Caka na podmienky zopnutia hlavného
vypinac¢a SS Q02

Zada simulaciu indikacie SS, kontroluje
dosiahnutie indikacie

Zapne hlavny vypina¢ SS Q02 na5 s,
kontroluje dosiahnutie polohy

Kontroluje pripravenost hlavného
vypina¢a SS Q02 po zapnuti

Vypne hlavny vypina¢ SS Q02, kontroluje
dosiahnutie polohy

Kontroluje pripravenost hlavného
vypina¢a SS Q02 po vypnuti

Test postupne ¢aka na podmienky pre
zapnutie jednotlivych relé blokovania
(podla zapojenia relé), postupne zapina
relé blokovania (obvodov hlavného
vypinaca, trakénej schémy, trakcie,
vykonu, kdrenia vlaku) K707, K106, K705,
K110, K706 a kontroluje dosiahnutie
pozadovanej polohy.

Cakéa na podmienky zopnutia relé
blokovania obvodov HV K707

Zapne relé blokovania obvodov HV K707,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zapne relé blokovania trakénej schémy
K106, kontroluje dosiahnutie polohy
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Poloh
Index oloha

ikony
15 52
16 53
17 61
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Pocet
krokov

Krok

Néazov testu/kroku

Cakanie na podmienky
zopnutia relé K705

Relé K705

Cakanie na podmienky
zopnutia relé K110
Relé K110

Cakanie na podmienky
zopnutia relé K706

Relé K706

Prevadzkové blokovanie
meni€ov

Prevadzkové blokovanie U03

Prevadzkové blokovanie U05

Prevadzkové blokovanie U09

Prevadzkové blokovanie U60

Indikéacia stavu strojovne

Indikacia bezpecny stavu
strojovne

Indikacia prevadzkovy stavu
strojovne

Prepojovac trakénej schémy
A

Kontrola podmienok zmeny
polohy

Poloha B

Poloha J

Poloha 0

Poloha B

Popis

Caka na podmienky zopnutia relé
blokovania trakcie K705

Zapne relé blokovania trakcie K705,
kontroluje dosiahnutie polohy

Caka na podmienky zopnutia relé
blokovania vykonu K110

Zapne relé blokovania vykonu K110,
kontroluje dosiahnutie polohy

Cakéa na podmienky zopnutia relé
blokovania kirenia vlaku K706

Zapne relé blokovania karenia viaku
K706, kontroluje dosiahnutie polohy

Test postupne odblokuje prevadzkové
blokovanie kotvového meni¢a U03
signalom 7114, kotvového meni¢a U05
signalom 7118, meni¢a budenia U09
signalom 7116, a meni¢a pomocnych
pohonov U60 signalom 7143. Kontrolu
spravnej ¢innosti vykonava obsluha.

Odblokuje meni¢ U03 signalom 7114,
kontrolu vykoné obsluha

Odblokuje meni¢ U05 signalom 7118,
kontrolu vykoné obsluha

Odblokuje meni¢ U09 signalom 7116,
kontrolu vykoné obsluha

Odblokuje meni¢ U60 signalom 7143,
kontrolu vykoné obsluha

Test postupne rozblika indikatory stavu
strojovne (bezpecny stav strojovne,
prevadzkovy stav strojovne) H152, H151.
Kontrolu spravnej ¢innosti vykonava
obsluha.

Rozblik& indikator bezpeény stav
strojovne H152, kontrolu vykona obsluha

Rozblika indikator prevadzkovy stav
strojovne H151, kontrolu vykonéa obsluha

Test kontroluje podmienky pre zmenu
polohy prepojovaca trakénej schémy (tlak
v pomocnom vzduchojeme min. 4,0 bar,
zopnuté relé K106), postupne prepina
polohy prepojovaca trakénej schémy A
Q11 (B, J, 0, B) a kontroluje dosiahnutie
polohy.

Kontroluje podmienok zmeny polohy
prepojovaca Q11

Zada polohu B prepojova¢a Q11,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zadé polohu J prepojovaca Q11,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zada polohu 0 prepojovaca Q11,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zada polohu B prepojovaca Q11,
kontroluje dosiahnutie polohy
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Poloh
Index oloha

ikony
18 62
19 71
20 72
21 73
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Pocet
krokov

5

Krok

Néazov testu/kroku

Prepojovac trakénej schémy
B

Kontrola podmienok zmeny
polohy

Poloha B

Poloha J

Poloha 0

Poloha B

Brzdié

Podmienky testovania brzdi¢a

Prevadzkové brzdenie

Blokovanie pneumatickej
brzdy

Plniaci Svih

Nizkotlaké prebitie

Prevadzkové odbrzdenie

Vyrovnavanie napravovych
zatazeni

Vyrovnavanie napravovych
zatazeni 1-3

Vyrovnavanie napravovych
zatazeni 2-4

Pieskovanie

Popis

Test kontroluje podmienky pre zmenu
polohy prepojovaca trakénej schémy (tlak
v pomocnom vzduchojeme min. 4,0 bar,
zopnuté relé K106), postupne prepina
polohy prepojovaca trakénej schémy B
Q12 (B, J, 0, B) a kontroluje dosiahnutie
polohy.

Kontroluje podmienok zmeny polohy
prepojovaca Q12

Zada polohu B prepojovaca Q12,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zada polohu J prepojovaca Q12,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zada polohu 0 prepojovaca Q12,
kontroluje dosiahnutie polohy

Zada polohu B prepojovaca Q12,
kontroluje dosiahnutie polohy

Test ¢aké na podmienky pre testovanie
brzdi¢a (tlak v napajacom potrubi min. 6,0
bar, tlak v hlavnom potrubi min. 4,7 bar -
odbrzdené, poloha brzdi¢a J), postupne
zapina ventily pneumatickej brzdy
(prevadzkové brzdenie, blokovanie
pneumatickej brzdy, plniaci Svih,
nizkotlaké prebitie, prevadzkovée
odbrzdenie) Y101.E, Y109, Y101.A,
Y101.B, Y101D a kontroluje odozvu cez
tlak v hlavhom potrubi (HP - zabrzdené
max. 3,5 bar, odbrzdené min. 4,7 bar) a
brzdovych valcoch (BV - odbrzdené max.
0,5 bar, zabrzdené min. 1,0 bar). Funkciu
plniaceho Svihu a nizkotlakého prebitia
kontroluje obsluha podla manometrov.

Caka na podmienky pre testovanie
brzdi¢a

Aktivuje prevadzkové brzdenie Y101.E do
zabrzdenia, kontroluje tlak v HP

Aktivuje a deaktivuje blokovanie
pneumatickej brzdy Y109, kontroluje tlak v
BV

Aktivuje a deaktivuje plniaci Svih Y101.A,
tlak v HP kontroluje obsluha

Aktivuje a deaktivuje nizkotlaké prebitie
Y101.B, tlak v HP kontroluje obsluha

Aktivuje prevadzkové odbrzdenie Y101.D
do odbrzdenia, kontroluje tlak v HP

Test postupne zapne ventily vyrovnavania
napravovych zatazeni 1-3 Y110 a 2-4
Y111. Kontrolu spravnej ¢innosti
vykonava obsluha.

Zapne vyrovnavanie napravovych
zatazeni 1-3 Y110, kontrolu vykona
obsluha

Zapne vyrovnavanie napravovych
zataZeni 2-4 Y111, kontrolu vykona
obsluha

Test postupne zapne ventily pieskovania

1-3 Y131 a 2-4 Y132. Kontrolu spravnej
¢innosti vykonava obsluha.
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Poloh Po¢ ;
Index . olona ocet Krok Nazov testu/kroku Popis
ikony krokov

1 Pieskovanie 1-3 Zapne ventil pieskovania 1-3 Y131,
kontrolu vykoné& obsluha

2 Pieskovanie 4-2 Zapne ventil pieskovania 2-4 Y132,
kontrolu vykona obsluha

22 74 2 Relé pomocnych zariadeni Test postupne zapne relé pomocnych
zariadeni (relé pomocnych pohonov a relé
kurenia stanovist) K141, K116. Kontrolu
spravnej ¢innosti vykonava obsluha.

1 Relé pomocnych pohonov Zapne relé pomocnych pohonov K116,
kontrolu vykoné& obsluha

2 Relé kurenia stanovista Zapne relé kurenia stanoviSta K141 spolu
s relé K116, kontrolu vykona obsluha

Vysledky jednotlivych krokov funkénej skuSky sa uvadzaju do protokolu, ktory je su€astou vypracovanej
metodiky. Funkéni skusku je mozné vykonat aj Ciastkovo.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani funkénej skisky musi obsahovat nasledujice nalezitosti:

datum a ¢as

miesto vykonania

vyrobné &islo riadiaceho systému

¢islo hnacieho kolajového vozidla, na ktorom je systém namontovany
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory skusku vykonal
vysledok funkénej skusky (bez zavad / so zavadami)

v pripade zistenia zavad ich opis

podpis pracovnika, ktory skasku vykonal

w W W W W W W W

RieSenie zistenych poruch:

V pripade zistenia poruchy je podla jej charakteru nutna prevadzkovéa oprava (S1) systému alebo servisna
oprava (S2).
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6.5 D4 - profylakticka kontrola

Vykona:

zaskoleny pracovnik vyrobcu riadiaceho systému alebo iny povereny pracovnik, ktory v obdobi poslednych
48 mesiacov absolvoval Skolenie Udrzby riadiaceho systému MIREL RS361 v stupni: Udrzba systému
v rozsahu D3 a D4

Termin:

Pravidelne pri hlavnej oprave HDV. V Specifickych pripadoch, ak periodicita hlavnych oprav HDV
presahuje dobu 10 rokov, musi sa profylakticka kontrola D4 vykonat najneskdr po 120 mesiacoch.

Prvy termin profylaktickej kontroly D4 zacina plynut datumom vystupnej kontroly pri vyskladneni
komponentov systému  vyrobcom. Ak komponenty systému nie sU vyskladnené slcasne, termin
profylaktickej kontroly D4 zagina plynuat vyskladnenim prvého.

V pripade neplanovaného vykonania profylaktickej kontroly D4 zagina plynat novy interval.

Ak profylakticka kontrola D4 nie je vykonana v celku v ramci jednej servisnej €innosti ale v réznych ¢asoch
na jednotlivych komponentoch systému vratane overenia sug¢innosti systému s HDV, potom pocitanie
nového intervalu profylaktickej kontroly D4 za&ina plynat podla tej ¢asti D4, ktora bola vykonana najskor.

Miesto vykonu:

Profylakticka kontrola D4 riadiaceho systému MIREL RS361 mdzZe byt vykonana jednym z nasledujlcich
spbsobov:

§ naHDV

§ profylaktick4 kontrola zariadeni bude vykonana v servismom stredisku vyrobcu. Profylakticka kontrola
sucinnosti systému s HDV bude vykonand na HDV. Sucastou profylaktickej kontroly D4 nie je
montéaz ani demontaz zariadeni.

Opis:

Vykonanie profylaktickej kontroly sa riadi ustanovenim interného postupu vyrobcu pre hibkovi kontrolu
systému. Metodika vykonania profylaktickej kontroly D4 zohladriuje odliSnosti inStalacii na jednotlivé
kolajové vozidla. V pripade buducich inStalacii, ktorych podmienky a odliSnosti budd mat vplyv na rozsah
a spoOsob vykonania profylaktickej kontroly D4, budi( tieto zapracované do metodického postupu
vykonéavania profylaktickej kontroly D4.

Profylaktick& kontrola sa poklada za vykonanu, len ak bola vykonanéa v plnom rozsahu.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani profylaktickej kontroly musi obsahovat nasledujice nalezitosti:

datum a ¢as

miesto vykonania

vyrobné ¢&islo riadiaceho systému

¢islo hnacieho kol'ajového vozidla, na ktorom je systém namontovany
meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory skusku vykonal
vysledky profylaktickej kontroly

v pripade zistenia zavad ich opis

podpis pracovnika, ktory skuSku vykonal

w W W W W W W W

RieSenie zistenych zavad:

V pripade zistenia poruchy je podla jej charakteru nutn& prevadzkova oprava (S1) systému alebo servisna
oprava (S2).
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7 Udrzba riadiaceho systému

Udrzba riadiaceho systému MIREL RS361 je dvojlroviiova
S1 prevadzkova oprava
S2 servisna oprava

Prevadzkovi opravu (S1) vykonava zaskoleny pracovnik prevadzkovatela. Oprava sa vykonava v pripade
zistenia poruchy na riadiacom systéme, na pripojeni riadiaceho systému do technolégie HDV alebo pri
poruche sucinnosti riadiaceho systému s niektorym spolupracujucim funkénym celkom HDV. Oprava sa
vykonava na zaklade vysledkov diagnostickej kontroly (D1 az D4) alebo v pripade zistenia poruchy pri
prevadzke HDV. Cielom prevadzkovej opravy je odstranit' vzniknuté poruchy v kabelazi, v konektoroch,
napajani, isteni, svorkovani, v spolupracujucich funkénych celkoch HDV a v ich pripojeni. Pri prevadzkovej
oprave sa nevykonavaju Ziadne servisné zasahy vo vnutri zakladnej jednotky av
plombovany komponentoch riadiaceho systému.

Servisnd opravu (S2) vykonava vyrobca alebo nim zaSkoleny a povereny subjekt. Servisnd oprava sa
vykona, ak nie je mozné odstranit detegovanu poruchu prevadzkovou opravou (S1). Servisna oprava sa
spravidla vykonava vymennym spdsobom, do¢asnou néhradou vadného komponentu, opravou
v servisnom stredisku vyrobcu riadiaceho systému, vratenim vadného komponentu spat na HDV. Cielom
servisnej opravy je odstranit’ vzniknuté poruchy v zakladnej jednotke alebo v niektorom z plombovanych
komponentov riadiaceho systému.

V&etky komponenty riadiaceho systému st bezidrzbové. Ziadny diel nie je potrebné periodicky vymienat,
ladit’ alebo nastavovat.

Kazdy pracovnik vykonavajici tdrzbu riadiaceho systému MIREL RS361 musi byt pouceny o bezpecnosti
pri praci, musi byt preukazateflne zaSkoleny na vykonavanie tejto ¢innosti a musi mat preukazatelné
poverenie na vykonavanie jednotlivych Grovni Gdrzby systému .

7.1 S1 - prevadzkova oprava

Vykona:

zaskoleny pracovnik prevadzkovatela HDV, zaSkoleny pracovnik vyrobcu riadiaceho systému, alebo iny
povereny pracovnik, ktory v obdobi poslednych 48 mesiacov absolvoval Skolenie Udrzby riadiaceho
systému MIREL RS361 v stupni: tdrzba systému v rozsahu D3 a S1

Termin:

néasledne po detekcii poruchy riadiaceho systému pri vykonani niektorej diagnostickej kontroly (D1 az D4),
alebo v pripade zistenia poruchy pri prevadzke HDV

Opis:
Cielom prevadzkovej opravy je odstranit’ vzniknuté poruchy na:

napajani komponentov riadiaceho systému

kabelazi v obvodoch riadenia

spolupracujucich funkénych celkoch

pripojeni inkrementalnych snimacov ota¢ok

pripojeni snimacov tlaku a teploty

snimacov trakénych elektrickych veli€¢in a na ich pripojeni
konektoroch riadiaceho systému

pripojeni vstupnych a vystupnych obvodov

ovladacich prvkoch na stanovisti ruShovodic¢a a na ich pripojeni
indika¢nych prvkoch a na ich pripojeni

mechanickom uchyteni

w W W W W W W W W W W
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Pred prevadzkovou opravou S1 sa odporuca vykonat tie ¢asti funkénej skasky D3, ktoré mdézu napoméct
detailnejSej Specifikacii vzniknutej poruchy. V pripade, ak po€as vykonavania prevadzkovej opravy Sl je
detegovana porucha na niektorom z plombovanych komponentov riadiaceho systému, dalSi postup sa
rieSi formou servisnej opravy S2.

Pracovnik pri vykonavani prevadzkovych oprav musi mat k dispozicii schvalena technicki dokumentéciu
k riadiacemu systému, a okrem navodu na Udrzbu je povinny riadit sa ustanoveniami technickej
dokumentacie.

Ak prevadzkovou opravou S1 nebolo mozné odstranit vSetky vzniknuté zavady, je nutnd servisna oprava
S2 riadiaceho systému. V pripade, Ze prevadzkovou opravou S1 boli odstranené vSetky vzniknuté
poruchy, je nutné vykonat €iastoéni funkénu skasku systému D3 s prihliadnutim na charakter realizovanej
opravy.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani servisnej prehliadky musi obsahovat nasledujlce nalezitosti:

datum a ¢as

miesto vykonania

vyrobné &islo riadiaceho systému

¢islo hnacieho kolajového vozidla, na ktorom je systém namontovany

meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory prevadzkovu opravu vykonal
opis poruch, ktoré boli odstrdnené s uvedenim ich pricin (ak st zname)

opis poruch, ktoré nebolo mozné prevadzkovou opravou odstranit’ (ak existuja)
vyrobné ¢&isla demontovanych a namontovanych komponentov

podpis pracovnika, ktory opravu vykonal

w W W W W W W W W
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7.2 S2 - servisna oprava

Vykona:

zaSkoleny pracovnik vyrobcu riadiaceho systému, alebo iny povereny pracovnik, ktory v obdobi
poslednych 48 mesiacov absolvoval Skolenie udrzby riadiaceho systému MIREL RS361 v stupni: Udrzba
systému v rozsahu D3, D4, S1 a S2

Termin:

nasledne po zisteni poruchy riadiaceho systému MIREL RS361, ktord nebolo mozné odstranit
prevadzkovou opravou S1

Opis:
Cielom servisnej opravy je odstranit vzniknuté poruchy v:

zakladnej jednotke ZJ

vstupno-vystupnych jednotkach E1, E2, E3, E4 a E5
palubnych terminaloch T1, T2

klavesniciach ARR K1, K2

snimacoch tlaku P1, P2, P3, P4 a P5

snimacoch otacok 11, 12, I3, 14

snimacoch teploty C1, C2, C3 a C4

DC/DC meni€och 71, 24, 25

anténach A

av suc¢innosti riadiaceho systému s ostatnymi funkénymi celkami hnacieho kolajového vozidla, ktoré
nebolo mozné odstranit prevadzkovou opravou S1

w W W W W W W W W

Po skonéeni servisnej opravy je nutné vykonat Ciastoénu funkénd skisku systému D3 s prihliadnutim na
charakter realizovanej opravy.

Protokol o vykonani:

Protokol o vykonani servisnej opravy musi obsahovat nasledujuce nalezitosti:

datum a ¢as

miesto vykonania

vyrobné &islo riadiaceho systému

¢islo hnacieho vozidla, na ktorom je systém namontovany (ak je)

meno a pracovné zaradenie pracovnika, ktory servisni opravu vykonal

opis zavad, ktoré boli odstranené s uvedenim ich pri€in (ak su zname)

v pripade vymeny niektorych &asti vyrobné ¢isla demontovanych a namontovanych komponentov
podpis pracovnika, ktory opravu vykonal

w W W W W W W W
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8 Montaz a demontaz

Po vykonani tkonov montéze je potrebné vykonat funkéni skasku D3.

8.1 Montaz a demontaz zakladnej jednotky

Zakladna jednotka riadiaceho systému MIREL RS361 sa montuje v zmysle ustanoveni dokumentu [11].
Pred zaciatkom montaze a demontaze zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL RS361 je potrebné
zabezpedit vypnutie batériového zdroja HDV.

Pri montézi zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL RS361 sa postupuje nasledovne:

§ upevni sa zakladn& jednotka na HDV v zmysle podmienok zabudovania [11].

§ pripojenie kabeldZe k zakladnej jednotke prostrednictvom konektorov umiestnenych na celnej
strane zakladnej jednotky.

§ definitivna aretacia vSetkych konektorov prostrednictvom prvkov, ktoré su na to uréené.

§ pripojenie konektora ochranného pospéjania.

Demontaz zakladnej jednotky riadiaceho systému MIREL RS361 sa vykonava opacnym postupom.

8.2 Montaz a demontaz rozSirujuceho zariadenia EXIO

RozSirujuce zariadenie EXIO sa montuje v zmysle podmienok zabudovania [12]. Pred zaciatkom Ukonov
montaze a demontaze rozSirujiceho zariadenia EXIO je potrebné zabezpecit vypnutie batériového zdroja
HDV.

Pri montazi rozSirujuiceho zariadenia EXIO sa postupuje nasledovne:

§ pripojenie konektora ochranného pospéjania.

§ upevni sa rozSirujuce zariadenie EXIO v zmysle podmienok zabudovania [12].

§ pripojenie kabeldZe k rozSirujicemu zariadeniu EXIO prostrednictvom konektorov umiestnenych
na ¢elnej strane rozSirujuceho zariadenia EXIO.

§ definitivna aretacia vSetkych konektorov prostrednictvom prvkov, ktoré su na to uréené.

Demontéaz rozSirujiceho zariadenia EXIO sa vykonava opacnym postupom.

8.3 Montaz a demontéz palubného displeja

Palubny displej je konStrukéne vlozeny do pultu stanovista HDV podla podmienok zabudovania [10]. Pred
zaciatkom ukonov montédze a demontaze palubného displeja je potrebné zabezpecit’ vypnutie batériového
zdroja HDV.

Pri montézi palubného displeja sa postupuje nasledovne:

§ pripojenie kabelaZe k palubnému displeju prostrednictvom konektorov umiestnenych na zadnej
strane displeja

§  pripojenie konektora ochranného pospajania
§ upevni sa palubny displej v zmysle podmienok zabudovania [10].

Demontaz palubného displeja sa vykonava opaénym postupom.
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8.4 Montaz a demontaz klavesnice ARR

Klavesnica ARR je zabudovanad do krycieho dielu v pulte HDV auchytena parom fixacnych prvkov
v zmysle podmienok zabudovania [13]. Pred zaciatkom Ukonov montdze a demontaze klavesnice ARR je
potrebné zabezpedit vypnutie batériového zdroja HDV, alebo istica F140.

Pri montazi klavesnice ARR sa postupuje nasledovne:

§ inStaluje sa klavesnica ARR v zmysle podmienok zabudovania [13].

§ pripojenie konektora na zadnej strane klavesnice ARR

Demontaz klavesnice ARR sa vykonava opacnym postupom.
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9 Poznamky
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